
 

สารบัญรูป 
 

รูปที่       หนาที่ 
2.1  คาระดับเทา        6 
2.2  ลูกบาศกของแบบจําลองสี RGB  6 
2.3  แบบจําลองสี HSV  8 
2.4  ตัวอยางการหาขีดเริ่มเปลี่ยนของภาพ 9 
2.5  ข้ันตอนท่ัวไปของ GA กับการเชื่อมโยงเขากับระบบ 12 
2.6  สถาปตยกรรมของโครงขาย Fuzzy ART  14 
3.1  ระบบการดึงลักษณะเดนของรถจากภาพ  16 
3.2  การสรางภาพข้ึนมาใหมจากเวกเตอรการฉายลักษณะเดนซ่ึงสัมพันธกับคา d  17 
3.3  ภาพรถท่ีใชในการฝกสอนระบบและเวกเตอรลักษณะเดนท่ีได  18 
3.4  ภาพท่ีไมใชรถท่ีใชในการฝกสอนระบบและเวกเตอรลักษณะเดนท่ีได  19 
3.5  โครงสรางของระบบตรวจจับรถจากภาพ  20 
3.6  การแบงภาพออกเปนสัดสวนตาง ๆ  24 
4.1  ภาพรถท่ีใชในการฝกสอนระบบ  25 
4.2  ตัวอยางผลการทดสอบระบบการตรวจจับรถจากภาพ  28 
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