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บทท่ี 5 
บทสรุปและขอเสนอแนะ 

 

5.1 สรุป 
งานวิจัยนี้ดําเนินการศึกษาและพัฒนาโครงสรางระบบการตรวจจับรถจากภาพเพ่ือใหสามารถ

ใชงานไดโดยอัตโนมัติ ซ่ึงระบบท่ีพัฒนาข้ึนประกอบไปดวยการดึงลักษณะเดนของรถจากภาพระดับ
เทาโดยใชการวิเคราะหองคประกอบหลัก 2 มิติ และสวนของการตรวจจับรถจากภาพซ่ึงไดใชโครงขาย 
Fuzzy ART รวมกับ GA ในการตรวจจับรถจากภาพ การดําเนินงานวิจัยดังกลาวสําเร็จลุลวงตาม
วัตถุประสงค โดยสามารถสรุปผลการศึกษาวิจัยและพัฒนาทางวิศวกรรมเปนขอสรุปไดดังตอไปนี้ 

การปริทัศนวรรณกรรมและงานวิจัยท่ีเก่ียวของ ไดรับการรายงานไวในบทท่ี 2 ซ่ึงพบวายังไมมี
การนําการวิเคราะหองคประกอบหลัก 2 มิติมาใชในงานการตรวจจับภาพรถ งานวิจัยนี้ดําเนินการ
พัฒนาวิธีการตรวจจับภาพรถโดยใชภาพจากกลองวงจรปด cctv มาใช 

ในบทท่ี 3 แสดงรายละเอียดของระบบการตรวจจับรถบนถนนจากภาพ ซ่ึงประกอบไปดวย 
ข้ันตอนการดึงลักษณะเดนของรถจากภาพโดยใชองคประกอบหลัก 2 มิติ เพ่ือนําเวกเตอรลักษณะเดน
ของภาพรถมาทําการฝกสอนระบบ ข้ันตอนท่ีสองเปนการตรวจจับรถจากภาพ โดยนําเวกเตอร
ลักษณะเดนมาใชในการคํานวณหาตําแหนงท่ีเปนรถจากภาพ โดยใช Fuzzy ART ในการจับคูตําแหนง
ท่ีจะเปนรถเทียบกับเวกเตอรลักษณะเดนของรถท่ีไดทําการฝกสอนไวแลว โดยใชการคนหาแบบจีน
เนติกในการหาคาพารามิเตอรของ Fuzzy ART ใหเหมาะสมท่ีสุด 

ในสวนของบทท่ี 4 แสดงผลการทดสอบระบบโดยใชคาความแมนยําของระบบในการวัด
ประสิทธิภาพของระบบ นอกจากนี้ยังคํานวณหาคาอัตราการตรวจจับภาพรถท่ีพบวาเปนภาพรถ
ถูกตองตามจริง และคาอัตราความผิดพลาดท่ีระบบคัดแยกไดวาเปนภาพรถแตสถานะจริงไมใชภาพรถ 
โดยเปรียบเทียบผลการทดลองจากจํานวนของรูปภาพรถท่ีใชฝกสอนระบบ โดยแบงเปน ใชรูปภาพรถ
ฝกสอนจํานวน 8, 16, 24, 32 และ 40 ตามลําดับ ซ่ึงจากผลการทดลองพบวา จํานวนรูปภาพรถท่ีใช
ฝกสอนยิ่งมีจํานวนมาก ยิ่งทําใหประสิทธิภาพของระบบดียิ่งข้ึน นอกจากนี้ยังทําการเปรียบเทียบ
ประสิทธิภาพของระบบตามขนาดของรถในภาพ โดยไดแบงภาพรถในภาพออกเปน 3 ชวงคือ 40x40 
ถึง 60x60 พิกเซล ชวง 61x61ถึง 80x80 พิกเซล และชวง 81x81 ถึง 100x100 พิกเซล โดยจากผล
การทดสอบระบบพบวาประสิทธิภาพของระบบดีท่ีสุดอยูในชวงภาพรถมีขนาด 40x40 ถึง 60x60 พิก
เซล 

5.2 ขอเสนอแนะ 
จากการดําเนินงานวิจัยท่ีผานมาและผลท่ีไดทําใหเกิดแนวคิดและขอเสนอแนะในการ

ดําเนินงานวิจัยตอไปในอนาคต ดังตอไปนี้ 
1. ระบบของงานวิจัยนี้ยังไมสามารถตรวจจับภาพรถท่ีมีขนาดเล็กกวา 40x40 พิกเซลได 

เพราะรูปภาพขาดความละเอียดทําใหเวกเตอรคุณลักษณะเดนยังไมชัดเจน ดังนั้นเพ่ือพัฒนาระบบให
สามารถใชงานไดดียิ่งข้ึนควรพัฒนาการดึงคุณลักษณะเดนของภาพใหดียิ่งข้ึน 
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2. เพ่ือใหระบบสามารถใชงานไดอยางหลากหลาย จําเปนตองมีขอมูลท่ีใชในการฝกสอนท่ี
หลายหลาย และมีจํานวนเพียงพอท่ีจะใชแทนกลุมขอมูลไดทุกกลุม 

3. ประสิทธิภาพของระบบการตรวจจับภาพรถสามารถปรับปรุงได โดยพิจารณาปรับปรุงการ
ดึงลักษณะเดนของภาพรถออกมาใหชัดเจนมากยิ่งข้ึน 

4. สําหรับระบบของงานวิจัยนี้มีประสิทธิภาพท่ีดีในการตรวจจับภาพรถในเวลากลางวัน
เทานั้น สําหรับในเวลากลางคืน เนื่องจากสภาวะแสงนอย ทําใหการตรวจจับภาพรถยังมีประสิทธิภาพ
ท่ีไมดี จึงควรมีการพัฒนาระบบเพ่ิงข้ึนเพ่ือใหสามารถตรวจจับภาพรถไดท้ังกลางวันและกลางคืน 
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