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บทคัดยอ 
 
โครงการวิจัยเฉพาะเร่ืองฉบับนี้ นําเสนอหลักการออกแบบโครงสรางแทนหลุมผลิตปโตรเลียมแบบ
เสาเดี่ยวท่ีมีคํ้ายันตามขอแนะนําการออกแบบ API RP2A-WSD (2007) โครงสรางชนิดนี้เปน
โครงสรางท่ีมีความเหมาะสมสําหรับการพัฒนาแหลงปโตรเลียมขนาดเล็กในชวงทะเลน้ําต้ืนท่ีมีความ
ลึกน้ําทะเลไมเกิน 50 เมตร ในการออกแบบแทนหลุมผลิตปโตรเลียมแบบเสาเด่ียวท่ีมีคํ้ายัน
ประกอบดวย 2 สวนหลัก ไดแก ช้ินสวนโครงสรางหลัก และช้ินสวนคํ้ายัน การศึกษานี้พิจารณาแบบ
แบบจําลองท้ังหมด 720 แบบ เพื่อหาขนาดช้ินสวนโครงสรางหลักและตําแหนงการคํ้ายันท่ีเหมาะสม
ของแทนหลุมผลิตปโตรเลียมแบบเสาเด่ียวท่ีมีคํ้ายันสําหรับระดับความลึกน้ําทะเล 20 เมตรและ 30 
เมตร การคํ้ายันของโครงสรางจะกระทําท่ีตําแหนงหนึ่งในสามของความลึกน้ําทะเล คร่ึงหนึ่งของ
ความลึกน้ําทะเล และสองในสามของความลึกน้ําทะเล โดยแตละตําแหนงของการคํ้ายันจะกําหนดให
มุมในการคํ้ายันมีคาเทากับ 20 องศา 30 องศา และ 45 องศา การศึกษานี้ใชแบบจําลองไฟไนตเอลิ
เมนตชวยในการวิเคราะหและออกแบบ ผลการศึกษาพบวาการคํ้ายันท่ีตําแหนงหนึ่งในสามของความ
ลึกน้ําทะเล และมุมในการคํ้ายัน 20 องศาจะมีประสิทธิภาพดีท่ีสุด  ความสัมพันธระหวางอัตราสวน
หนวยแรงที่เกิดข้ึนจริงตอหนวยแรงที่ยอมใหสูงสุด กับขนาดของช้ินสวนโครงสรางท่ีไดจาก
การศึกษานี้สามารถใชเปนแนวทางในการออกแบบได 
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Abstract 
 
This special research study presents a concept design of a braced monopod platform 
based on API RP2A-WSD guideline. The braced monopod is a minimal platform that is 
suitable for offshore marginal field development in shallow water where the water 
depth is less than 50 m. Two main components of the braced monopod platform are the 
caisson and the bracing structure. 720 case studies are provided to investigate a suitable 
size of caisson and a proper position of the bracing structure for the braced monopod in 
water depths of 20 and 30 m. Three bracing positions at one-third, one-half and two-
thirds of water depth are investigated with three different braced angles of 20, 30 and 45 
degrees. The finite element models are developed for structural analysis and design. 
The results show that the suitable bracing position is one-third of a water depth and the 
suitable braced angle is 20 degree. Moreover, the relations between the maximum 
member unity check and size of structures are also provided in this study for a concept 
design. 
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