
บทที� 6 

สรุปและข้อเสนอแนะ 

 

6.1 สรุป 

 งานวิจยันี�  ไดน้าํเสนอแบบจาํลองทางคณิตศาสตร์และการจาํลองผลสนามแม่เหล็กและการ

สั�นสะเทือนทางกลของมอเตอร์เหนี�ยวนาํสามเฟส เพื�อศึกษาและเปรียบเทียบถึงการสั�นสะเทือน

ของมอเตอร์เหนี�ยวนาํเมื�อพิจารณาร่องโรเตอร์เฉียงออกเป็น 3 แบบไดแ้ก่ ร่องโรเตอร์แบบร่องตรง 

ร่องโรเตอร์แบบเฉียงครึ� งร่อง และร่องโรเตอร์แบบเฉียงเต็มร่อง การจาํลองผลได้ใช้วิธีไฟไนท ์

อิลิเมนทแ์บบ 3 มิติ ที�มีการเปลี�ยนแปลงตามเวลาประกอบกบัการเลือกใชค้่าพารามิเตอร์จากหนงัสือ

และบทความทางวิชาการจาํนวนมาก ที�มีการดาํเนินงานกับมอเตอร์ขนาดพิกดัใกล้เคียงกนักับ

งานวิจยันี�  เพื�อให้ไดม้าซึ� งค่าพารามิเตอร์ของมอเตอร์ที�สมบูรณ์และเพียงพอต่อการจาํลองผล  เพื�อ

ศึกษาถึงแรงแม่เหล็กไฟฟ้าที�เป็นแรงภายนอกมากระทาํกบัมอเตอร์ให้เกิดการสั�นสะเทือน โดย

คาํนวณผลการสั�นสะเทือนจากการจาํลองดว้ยคอมพิวเตอร์ การประดิษฐ์ไฟไนท์อิลิเมนท์ขึ�นเป็น

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ไดใ้ช้โปรแกรม MATLAB โดยรับค่าอินพุตจากโปรแกรมการสร้างกริด

สําเร็จรูปชื�อ Solid Work พร้อมแสดงผลลพัธ์ดว้ยภาพกราฟฟิกต่างๆ ที�แสดงให้เห็นถึงคุณลกัษณะ

ทางไฟฟ้าและทางกลของมอเตอร์ เพื�อง่ายต่อการวเิคราะห์ผล 

 การดําเนินงานวิจัย ในบทที�  2 เป็นขั� นการพัฒนาแบบจําลองทางคณิตศาสตร์ของ

สนามแม่เหล็กในมอเตอร์ และขั�นตอนต่างๆ ในการประยุกตใ์ชไ้ฟไนทอิ์ลิเมนท ์เพื�อคาํนวณหาค่า

สนามแม่เหล็กดงักล่าว ส่วนการคาํนวณขนาดของการสั�นสะเทือนในมอเตอร์ในรูปของการกระจดั

ที�ครอบคลุมตลอดทั�งพื�นที�หนา้ตดัของมอเตอร์ตอ้งอาศยัการคาํนวณที�มีความซบัซอ้นสูง ทาํให้ตอ้ง

พึ�งพาแบบจาํลองทางคณิตศาสตร์และการจาํลองผลดว้ยการประยุกต์ใช้ไฟไนท์อิลิเมนท์เช่นกนั 

แบบจาํลองทางคณิตศาสตร์ของการสั�นสะเทือนในมอเตอร์และขั�นตอนต่างๆ ในการประยุกต์ใช ้

ไฟไนทอิ์ลิเมนทเ์พื�อคาํนวณหาค่าการสั�นสะเทือนดงักล่าว ไดแ้สดงรายละเอียดไวใ้นบทที� 3 เนื�อหา

ในบทที� 4 นาํเสนอการอธิบายโครงสร้างของโปรแกรมเพื�อใช้จาํลองผลสนามแม่เหล็กและจาํลอง

ผลการสั�นสะเทือน การดาํเนินงานในบทที� 5 เป็นการศึกษาและวเิคราะห์ผลลพัธ์ทางไฟฟ้าและทาง

กลที�ไดจ้ากการจาํลองผลค่าศกัยเ์ชิงเวกเตอร์แม่เหล็ก สนามแม่เหล็กและการสั�นสะเทือนในมอเตอร์ 

ซึ� งผลการศึกษาในครั� งนี� ไดเ้ปรียบเทียบผลการสั�นสะเทือนของมอเตอร์เหนี�ยวนาํเมื�อพิจารณาการ

วางตวัของร่องโรเตอร์เฉียงแบบต่างๆ ซึ� งผลที�ปรากฎจึงสรุปไดว้า่ ร่องโรเตอร์แบบเฉียงเต็มร่องให้

การสั�นสะเทือนของมอเตอร์มีค่าน้อยที�สุดส่วนร่องโรเตอร์แบบร่องตรงให้การสั�นสะเทือนของ

มอเตอร์มีค่าสูงสุด  
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6.2 ข้อเสนอแนะและงานวจิัยในอนาคต 

 1. พฒันางานวิจยั เพื�อหาการวางตวัของร่องโรเตอร์ให้ไดค้่าที�เหมาะสมที�สุดในการลดการ

สั�นสะเทือนในมอเตอร์ 

 2. นําลักษณะการมีความสมมาตรของรูปทรงมอเตอร์มาร่วมพิจารณา ซึ� งอาจใช้การ

ประมวลผลโดยวธีิไฟไนทอิ์ลิเมนทเ์พียง 1/4 ของรูปทรงกลมของมอเตอร์ จึงสามารถประหยดัเวลา

และหน่วยความจาํของคอมพิวเตอร์ในการจาํลองผลลงไปไดม้าก 


