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การสั�นสะเทือน คือ ปรากฏการณ์ของการเคลื�อนที�กลบัไปกลบัมาของวตัถุภายใตแ้รงที�มา

กระทาํ โดยทั�วไปการสั�นสะเทือนมกัเป็นสิ�งที�ไม่ตอ้งการ แต่หลีกเลี�ยงไม่ได ้อยา่งดีที�สุดคือพยายาม

จาํกดัขนาดของการสั�นสะเทือนให้อยูภ่ายในขอบเขตที�ยอมรับได ้สําหรับมอเตอร์เหนี�ยวนาํสามเฟส

การสั�นสะเทือนอาจเกิดจากหลายสาเหตุ ได้แก่ ความไม่สัมพันธ์กันระหว่างจาํนวนร่องของ 

สเตเตอร์และโรเตอร์ การเยื�องศูนยก์ลางของโรเตอร์ทั�งแบบสถิตและแบบพลวตั และมุมเอียงในการ

วางตวัของแท่งโรเตอร์ สาเหตุต่างๆ เหล่านี� อาจเกิดขึ� นได้จากการออกแบบและการผลิตที�ไม่ได้

มาตรฐาน ความเสื�อมสภาพตามอายกุารใชง้าน หรือเกิดจากปัจจยัภายนอกอื�นๆ ที�มากระทาํ ซึ� งสาเหตุ

ต่างๆ เหล่านี�ยอ่มส่งผลกระทบต่อการกระจายตวัที�ไม่สมดุลของสนามแม่เหล็กในมอเตอร์ แลว้ส่งผล

ให้เกิดเสียงและการสั�นสะเทือนขึ�น ทาํให้มีการสูญเสียทางกล สมรรถนะในการทาํงานและอายุการ

ใช้งานของมอเตอร์ลดลง ดว้ยเหตุนี�  งานวิจยัชิ�นนี� จึงเกิดขึ�นเพื�อแสวงหาองค์ความรู้ดา้นผลกระทบ

ของร่องเฉียง ในการวางตวัของแท่งโรเตอร์ในมอเตอร์เหนี�ยวนาํสามเฟสที�มีผลต่อการกระจายตวัของ

ส น าม แ ม่ เห ล็ ก แ ล ะ ก ารสั� น ส ะ เทื อ น ท างก ล ข อ งม อ เต อ ร์  โด ย ป ระ ยุก ต์ ใช้ วิ ธี ไ ฟ ไ น ท ์

อิลิเมนท์แบบ 3 มิติ ที�พ ัฒนาขึ� นเอง เพื�อเป็นแนวทางในการศึกษาถึงมุมในการวางตัวของแท่ง 

โรเตอร์ในมอเตอร์เหนี�ยวนาํที�มีผลต่อการสั�นสะเทือน 

 


