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บทคดัย่อ 
 

 รายงานวิจยัฉบบัน้ีน าเสนอการบีบอดัขอ้มูลในเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สายโดยประยกุตใ์ช้
เทคนิคทางปัญญาประดิษฐ์รูปแบบเครือข่ายประสาทเทียม (Artificial Neural Network) จุดประสงค์
เพือ่แกไ้ขปัญหาความคบัคัง่ของขอ้มูลที่ส่งผา่นเครือข่ายไร้สายที่ประยกุตใ์ชใ้นระบบฟาร์มอจัฉริยะ 
โดยผูว้จิยัไดท้  าการเกบบขอ้มูลสภาพแวดลอ้มที่มีผลต่อการเจริญเติบโตของพชื เช่น อุหหภูมิ ความช้ืน
สมัพทัธ ์ความช้ืนในดิน และความเขม้แสง น าขอ้มูลเหล่าน้ีมาท าการบีบอดัขอ้มูลโดยการแปลงเวฟ
เลบตชนิด Haar ดว้ยอตัราการบีบอดัที่ 10% ถึง 90% และน าขอ้มูลที่ไดม้าใชส้ าหรับฝึกสอนเครือข่าย
ประสาทเทียมเพื่อหาอัตราการบีบอัดที่เหมาะสม ผลการทดลองแสดงให้เหบนว่าเทคนิคการบีบอัด
ขอ้มูลที่น าเสนอให้สัญญาหสร้างกลบัที่มีคุหภาพดี เทคนิคน้ีสามารถน าไปใชก้บัการบีบอดัขอ้มูล
เพือ่ลดจ านวนขอ้มูลของการส่ือสาร ลดการใชพ้ลงังานของเซนเซอร์และสามารถยดือายกุารใชง้าน
ของโนดเซนเซอร์ไดด้ว้ย  
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บีบอดัที่เหมาะสม 
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Abstract 
 

 This research presents data compression in wireless sensor network by using 

artificial neural technique. The aim of this research is to reduce size of data 

transmission wireless network of smart farm system. An environmental data that affect 

the growth of plants such as temperature, relative humidity, soil moisture and light 

intensity have been collected for use in simulation study. To find the optimum 

compression ratio for Haar wavelet transform algorithm, the collected data are then 

used as input to the back propagation neural network in which the training process is 

done by different compression ratios 10% to 90%. The experimental results show that 

the proposed data compression technique yields recover signal with good quality. This 

technique can be applied to compress the collected data to reduce the data 

communication as well as the energy consumption of the sensor. So, the lifetime of 

sensor node can be extended.  
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