
บทที ่5  บทสรุปและข้อเสนอแนะ 
 

5.1 บทสรุป 
งานวิจยัน้ีไดศึ้กษา วิเคราะห์ ออกแบบและสร้างเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์ฟ้าผ่าขนาดแรงดนัเปิด
วงจร 6kV รูปคล่ืน 1.2/50 μs โดยเปรียบเทียบกบัรูปคล่ืนแรงดนัอิมพลัส์ฟ้าผา่มาตรฐาน โดยสรุปผล
ดงัน้ี 
 1. การทดสอบแรงดนัขนาดแรงดนัเปิดวงจร 6kV ท่ีไดจ้ากเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์ท่ีออกแบบ 
และสร้างข้ึนอยูใ่นเกณฑม์าตรฐาน ICE 60439-1 
 2.  การทดสอบรูปคล่ืน 1.2/50 μs ของช่วงเวลาหนา้คล่ืน (T1) และช่วงเวลาหางคล่ืน (T2) ท่ีได้
จากเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์ท่ีออกแบบและสร้างข้ึนอยูใ่นเกณฑม์าตรฐาน ICE 60439-1 
 3.  คุณลกัษณะของเคร่ืองท่ีออกแบบและสร้างมีคุณลกัษณะดงัตารางท่ี 5.1 
 
ตารางที ่5.1  คุณลกัษณะของเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์ 
 

รายละเอียด คุณลกัษณะ ค่าผดิพลาด 

แรงดนัอิมพลัส์ทดสอบ (เปิดวงจร) 6 kV +0.36 % 

เวลาหนา้คล่ืน (T1), (เปิดวงจร) 1.21 μs +0.83 % 

เวลาหางคล่ืน (T2), (เปิดวงจร) 50 μs +5.12 % 

ขั้วของแรงดนั บวก (+) - 

เวลาในการประจุแรงดนัสูงสุดต่อคร้ัง 5 s - 

พลงังานสะสมสูงสุด 72 J - 

 
จากขอ้สรุปทั้ง 3 ขอ้ท่ีกล่าวมาสามารถสรุปได้ว่างานวิจัยน้ีบรรลุตามวตัถุประสงค์ ของการวิจัยทุก
ประการและสามารถนาํไปใชง้านทางดา้นศึกษาและทดสอบความคงทนของฉนวนแรงตํ่าต่อไป 
 

5.2 ข้อเสนอแนะ 
 1. การสร้างเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์พบปัญหาเก่ียวกบัการจดัหาอุปกรณ์คือ การจดัหา          
ตวัเกบ็ประจุ CS ท่ีมีค่าความจุมากๆและทนแรงดนัไดสู้งตามตอ้งการมาใชง้านนั้นหายากมากและมีราคาแพง 
ถ้าหากจะแก้ปัญหาโดยการทาํเอาตัวเก็บประจุท่ีทนแรงดันตํ่ามาต่ออนุกรมกันเพื่อเพิ่มการทน



    51 
 

แรงดนัไฟฟ้ากอ็าจมีปัญหาเม่ือตวัเกบ็ประจุท่ีนาํมาต่ออนุกรมกนัหากมีตวัเกบ็ประจุตวัใดตวัหน่ึงชาํรุด  
จะทาํใหแ้รงดนัอิมพลัส์ท่ีสร้างข้ึนมามีความผดิพลาดได ้จึงมีขอ้เสนอแนะว่าควรใชต้วัเก็บประจุท่ีทน
แรงดนัสูงตวัเดียวจะดีกว่า และการสร้างตวัตา้นทาน Rd และตวัตา้นทาน Re ท่ีสร้างจากการพนั
ลวดนิโครมโดยการพนัไปกลบัเพื่อลดค่าความเหน่ียวนาํ แต่ก็ยงัมีค่าความเหน่ียวนาํอยู่บา้งเล็กนอ้ย 
ดงันั้นควรใชต้วัตา้นทานชนิดไม่มีค่าความเหน่ียวนาํมาใชง้าน 
 2. การสร้าง Spark Gap ควรบรรจุไวใ้นพื้นท่ีปิด เพื่อป้องกนัผลของความช้ืนและสภาพอากาศ
รอบขา้งต่อการเบรกดาวน์ 
 3. ในการทดสอบเคร่ืองกาํเนิดแรงดันอิมพลัส์ควรทดสอบในสภาวะ อุณหภูมิ ความช้ืน
สมัพทัธ์ ความช้ืนสมบูรณ์ ความดนับรรยากาศค่าเดียวกนั 
 4.  การใชแ้หล่งจ่ายไฟเล้ียงบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ ควรใชแ้หล่งจ่ายไฟแยกต่างหากเพื่อป้องกนั 
สญัญาณรบกวนท่ีจะเกิดข้ึนจนทาํใหไ้มโครคอนโทรลเลอร์ทาํงานผดิเพี้ยน 
 5.  การติดตั้งอุปกรณ์ควรจดัเรียงสายไฟภายในเคร่ืองให้เป็นระเบียบเพื่อลดปัญหาความผิดเพี้ยน
ของรูปคล่ืนเน่ืองจากความเหน่ียวนาํในสายขณะเกิดการเบรกดาวน์ 
 6.  ควรทาํการวิจยัเพิ่มเติม โดยการปรับเปล่ียน เคร่ืองมือ การทดลอง วสัดุ อุปกรณ์ท่ีใช ้เพื่อหา
แนวทางในการพฒันาเคร่ืองกาํเนิดแรงดนัอิมพลัส์ใหดี้ข้ึน 
  


