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รายการสัญลกัษณ์ 
 
   = มุมต่างเฟสระหวา่งกระแส IS และ IM 
cos    = เพาเวอร์แฟคเตอร์ของมอเตอร์ 
μF   = ไมโครฟารัด 

F   = พิโกฟารัด 
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ประมวลศัพท์และคาํย่อ 
   
C = ค่าการเกบ็ประจุ 
f = ความถ่ีของแหล่งจ่ายไฟฟ้า 
F = ฟารัด 

f2 = ความถ่ีโรเตอร์ 
IM = กระแสของขดรัน 
IS = กระแสของขดสตาร์ท 
Nr = ความเร็วโรเตอร์ 
Nr = ความเร็วโรเตอร์ 
Ns = ความเร็วซิงโครนสั 
P = จาํนวนขั้วแม่เหลก็ท่ีสเตเตอร์ 
PC = การสูญเสียในขดลวดโรเตอร์ 

PCS = ผลบวกระหวา่งการสูญเสียในขดลวดสเตเตอร์ 

Pf & w = การสูญเสียเน่ืองจากความฝืดและแรงตา้นจากลม 

Pin = กาํลงัไฟฟ้าดา้นออก 

Pis = การสูญเสียในแกนเหลก็สเตเตอร์ 

Pm = กาํลงัทางกลของโรเตอร์ 

Pout = กาํลงัเอาทพ์ทุของมอเตอร์ 

Psi = การสูญเสียท่ีสเตเตอร์ 

Q = ประจุไฟฟ้า 
S = เปอร์ยนิูตสลิป 
V = แรงดนัไฟฟ้า 

 
 
 


