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5.1  กราฟแสดงปริมาณการใชก้ระแสไฟฟ้าในช่วง 3 เดือนก่อนและหลงัการติดตั้ง 98 
ก.1  ชุดเคร่ืองควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าในหอ้งเรียน ระบบอตัโนมติั พร้อมรีโมทคอนโทรล 106 
ก.2  ชุดเคร่ืองควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าในหอ้งเรียน ระบบอตัโนมติั 106 
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ก.3  ชุดอินฟาเรทเซนเซอร์ พร้อมหวัต่อ RJ45 107 
ก.4  ทาํการเสียบ หวัต่อ RJ45 ตวัผู ้ท่ีจุดต่อ  RJ45 ตวัเมีย และต่อสายไฟเล้ียงท่ีเทอร์มินอลต่าง 107 
 ตามท่ีระบุในบอร์ดเปิดสวทิชห์มายเลข 2 ใหร้ะบบทาํงาน 
ก.5 ตวัรีโมทจะระบุการใชง้านของปุ่มท่ีจะควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าในหอ้งเรียน 108 
 ตามเง่ือนไขท่ีกาํหนดตามตารางในโปรแกรม 
  


