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4.9    วดัค่ากระแสการต่อวงจรขดลวดภายในมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส  64 
4.10  แสดงผลความพึงพอใจของผูใ้ชชุ้ดทดลองฝึกการต่อวงจรขดลวดภายใน 65 
 มอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
ซ.1  แผนภูมิแสดงความพึงพอใจกลุ่มทดลองและกลุ่มควบคุมของผูใ้ชชุ้ดทดลองการต่อวงจร 135 
 ขดลวดภายในมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส  

 


