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แบบทดสอบ เร่ืองการออกแบบวงจรนิวเมติกส์ 
 
คาํช้ีแจง 

1. ไม่อนุญาตใหน้าํตาราหรือเอกสารใดๆ เขา้หอ้งสอบ 
2. อนุญาตใชเ้คร่ืองคาํนวณได ้

 
คาํสัง่   จงเลือกขอ้   ก   ข    ค   หรือ   ง  ท่ีท่านเห็นวา่ถูกตอ้งท่ีสุดเพียงขอ้เดียว  แลว้ทาํเคร่ืองหมาย
กากบาท (X)  ลงในกระดาษคาํตอบ 
 
1. ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบั  actuators  
           ก.เป็นอุปกรณ์ท่ีทาํหนา้ท่ีเปล่ียนพลงังานของความดนัลมใหเ้ป็นพลงังานไฟฟ้า 
          ข.เป็นอุปกรณ์ท่ีทาํหนา้ท่ีเปล่ียนพลงังานของความดนัลมใหเ้ป็นพลงังานกล 
          ค.เป็นอุปกรณ์ท่ีทาํหนา้ท่ีเปล่ียนพลงังานกลใหเ้ป็นพลงังานไฟฟ้า 
          ง.เป็นอุปกรณ์ท่ีทาํหนา้ท่ีเปล่ียนพลงังานไฟฟ้าใหเ้ป็นพลงังานของความดนัลม 
2. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์   5/2  เล่ือนดว้ยสัญญาณลมกลบัดว้ยสัญญาณลม 

ก.              ข.         ค.        ง. 

 

3. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์ลมคู่ (Two Pressure  Valve) 

         ก.            ข.         ค.            ง.  

4. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์สองทาง 

        ก.            ข.         ค.        ง.  
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5. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์  3/2 ปกติปิด ทาํงานดว้ยลมกลบัดว้ยลม 

ก.  ข.     ค.    ง.  

6. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์เร่งระบาย 

ก.            ข.         ค.           ง.  

7. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของวาลว์  3/2 ปกติปิด ทาํงานดว้ยแรงกดกลบัดว้ยสปริง 

ก.           ข.           ค.         ง.  

8. ขอ้ใดคือรูปแบบ  2  กลุ่มลม แบบ   cascade  control   

                        ก.  

                        ข.  

             ค.   
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                       ง.  

9. ขอ้ใดคือรูปแบบ  3  กลุ่มลม แบบ   cascade  control   

                     ก.  

                     ข.  

 

                      ค.   

                       ง.  

 

4 2

5
1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5
1

3

4 2

5
1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3

4 2

5

1

3



   120 
 

10. ขอ้ใดคือรูปแบบ  4  กลุ่มลม แบบ   cascade  control   

                              ก.  

                              ข.  

 

                              ค.   

                               ง.  

 

11. ขอ้ใดคือรูปแบบ    5    กลุ่มลม แบบ   cascade  control   

                              ก.  
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                             ข.  

 

                            ค.   

                             ง.  

12.  ขอ้ใดเลือกใชส้วทิชค์วบคุมเหมาะสมกบัลกัษณะการทาํงานเป็นจงัหวะ  

 ก.                                           ข.                     ค.                 ง.  

13. ขอ้ใดเลือกใชส้วทิชค์วบคุมเหมาะสมกบัลกัษณะการทาํงานคา้งตาํแหน่ง  

 ก.                                           ข.                     ค.                 ง.  

14. ขอ้ใดเลือกใชส้วทิชค์วบคุมเหมาะสมกบัลกัษณะการทาํงานสั่งโดยทางกล  

 ก.                                           ข.                     ค.                 ง.  
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15. ขอ้ใดเลือกใชส้วทิชค์วบคุมเหมาะสมกบัลกัษณะการทาํงานดว้ยการหน่วงเวลา  

 ก.                                           ข.                     ค.                 ง.  

16. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของโซลินอยดว์าลว์   5/2 

ก.              ข.         ค.        ง. 

 

17. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของโซลินอยด ์

      ก.         ข.       ค.    ง.    

18. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของรีเลย ์

      ก.         ข.       ค.    ง.    

19. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของเซนเซอร์ 

      ก .            ข.        ค.      ง.  

20. ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบั โครงสร้างของ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 

ก.โครงสร้างของ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  ประกอบดว้ย ไมโครโปรเซสเซอร์   หน่วยความจาํ  

แหล่งจ่ายไฟ 

ข.โครงสร้างของ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  ประกอบดว้ย  RAM   ROM  แหล่งจ่ายไฟ 
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ค.โครงสร้างของ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  ประกอบดว้ย หน่วยอินพทุ/เอาตพ์ทุ หน่วยความจาํ  

แหล่งจ่ายไฟ 

ง.โครงสร้างของ โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  ประกอบดว้ย หน่วยประมวลผล  หน่วยอินพทุ/เอาตพ์ทุ  

หน่วยอุปกรณ์ท่ีใชใ้นโปรแกรม 

21.ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบัภาษาท่ีใชใ้นการเขียนโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  

     ก.ภาษาบูลีน                          ข.ภาษาแลดเดอร์                      ค.ภาษาบลอ็ด               ง.ถูกทุกขอ้ 

22. ขอ้ใดไม่ใช่ขอ้ดีของการใช ้   PLC   ควบคุม 

 ก. มีความสะดวกในการแกไ้ขและเปล่ียนแปลงโปรแกรมในการทาํงาน 

 ข.สามารถเห็นการทาํงานไดต้ลอดเวลาจากจอภาพ 

 ค.มีความเร็วในการควบคุมการทาํงาน 

 ง.มีความปลอดภยันอ้ย 

23. ขอ้ใดคือภาษาบูลีน 

ก.  LD,  AND   OUT             ข.  LD,  AND   ,  I0.0      ค.  NOT ,  OR ,  I0.0    ง. LD, OUT, Q0.0 

24. ขอ้ใดคือหนา้ท่ีของเอาตพ์ทุ  ของโปรแกรม เมเบิล  คอนโทรลเลอร์ 

     ก.รับสัญญาณท่ีไดจ้ากการประมวลผลของ  CPU      ข. รับสัญญาณท่ีไดจ้าก   Pushbutton  

    ค.รับสัญญาณท่ีไดจ้าก  Sensor                                   ง. รับสัญญาณท่ีไดจ้าก    Switch 

25. ขอ้ใดคือหนา้ท่ีของอินพทุ  ของโปรแกรม เมเบิล  คอนโทรลเลอร์ 

     ก.รับสัญญาณท่ีไดจ้ากการประมวลผลของ  CPU       ข. รับสัญญาณท่ีไดจ้าก   Solenoid   Valve  

    ค.รับสัญญาณท่ีไดจ้าก  Sensor                                   ง. รับสัญญาณท่ีไดจ้าก    Motor 

26. ขอ้ใดคือสัญลกัษณ์ของ   Output  ในภาษา Ladder 

  ก.         ข.    ค.        ง.    
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27. ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบัการออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ยลม 

         ก. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลม 

         ข. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 

         ค. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานโซลินอยต์

วาลว์ 

         ง. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลมและ

ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 

28. ขอ้ใดกล่าวหลกัการทาํงานของระบบ  cascade  control ไดถู้กตอ้ง 

          ก. ใชว้าลว์ 3/2  ปกติปิด เล่ือนดว้ยลมทั้ง  2  ดา้น  โดยต่อคู่กบัวาลว์ลมคู่ (Two Pressure  Valve) 

       ข. วาลว์จะต่อขนานกนั 

 ค. เมนวาลว์   5/2   จะต่ออนุกรมเสมอ 

          ง. ใชก้บักลุ่มลมท่ีตั้งแต่  3  กลุ่มขั้นไป 

29. ขอ้ใดกล่าวหลกัการทาํงานของระบบ   Shift  Register  Control     ไดถ้กูตอ้ง 

 ก.ใชว้าลว์ 3/2  ปกติปิด เล่ือนดว้ยลมทั้ง  2  ดา้น  โดยต่อคู่กบัวาลว์ลมคู่ (Two Pressure  Valve) 

 ข.วาลว์จะต่อขนานกนั 

 ค. สภาวะปกติ  ลมท่ีใชใ้นระบบจะคา้งอยูก่ลุ่มสุดทา้ยของกลุ่มสัญญาณลมเสมอ 

 ง. ถกูทุกขอ้ 

30. ขอ้ใดเป็นการแบ่งกลุ่มไดถ้กูตอ้ง 

            ก.   A+   B+    B-               ข.   A+    A-     C+              ค.   A+    B+     C+           ง.   A+    C+   C- 
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31. จากลาํดบัการทาํงานของกระบอกสูบขอ้ใดสามารถแบ่งกลุ่มได ้  2  กลุ่มลม 

            ก.       A +   B+    B-     C+    A-    C-              ข.   A+   B+    C+    C-    B-    A- 

            ข.        A+   A-    B+    A+   B-    A-               ง.  A+   A-   B+   B-   A+   C+   A-  C- 

32. จากลาํดบัการทาํงานของกระบอกสูบขอ้ใดสามารถแบ่งกลุ่มได ้    3   กลุ่มลม 

            ก.       A +   B+    B-     C+    A-    C-              ข.   A+   B+    C+    C-    B-    A- 

          ข.        A+   A-    B+    A+   B-    A-               ง.  A+   A-   B+   B-   B+   C+  B-  C- 

33. จากลาํดบัการทาํงานของกระบอกสูบขอ้ใดสามารถแบ่งกลุ่มได ้   4   กลุ่มลม 

             ก.       A +   B+    B-     C+    A-    C-            ข.   A+   B+    C+    C-    B-    A- 

             ข.        A+   A-    B+    A+   B-    A-               ง.  A+   A-   B+   B-  B+   C+  B-  C- 

34. จากลาํดบัการทาํงานของกระบอกสูบขอ้ใดสามารถแบ่งกลุ่มได ้    5   กลุ่มลม 

             ก.       A +   B+    B-     C+    A-    C-            ข.   A+   B+    C+    C-    B-    A- 

         ข.        A+   A-    B+    A+   B-    A-               ง.  A+   A-   B+   B-    B+   C+   B-  C 

35. ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบัการออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ยไฟฟ้า 

     ก. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พื่อใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลม 

     ข. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 

     ค. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานโซลินอยต์

วาลว์ 

     ง. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลมและ

ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 
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36. ขอ้ใดคือลาํดบัขั้นตอนหาเมนวาลว์ 

  ก. การต่อของวาลว์                                    ข. ตาํแหน่งของวาลว์   

 ค. การเล่ือนและการเล่ือนกลบัของเมนวาลว์     ง. ถูกทุกขอ้ 

37. ขอ้ใดเรียงลาํดบัขั้นตอนการออกแบบวงจรนิวเมติกส์ไดถู้กตอ้ง 

 ก. เลือกชนิดของกระบอกสูบ      หาขนาดของกระบอกสูบ  หาขนาดของเมนวาลว์    เลือกอุปกรณ์ควบคุม

ความเร็ว    เลือกสวทิชค์วบคุมใหเ้หมาะสม   เง่ือนไขพิเศษ 

 ข.เลือกชนิดของกระบอกสูบ      หาขนาดของกระบอกสูบ  หาขนาดของเมนวาลว์    เลือกสวทิชค์วบคุมให้

เหมาะสม   เลือกอุปกรณ์ควบคุมความเร็ว   เง่ือนไขพิเศษ 

 ค.เลือกชนิดของกระบอกสูบ      หาขนาดของกระบอกสูบ   เลือกสวทิชค์วบคุมใหเ้หมาะสม   หาขนาดของ

เมนวาลว์      เลือกอุปกรณ์ควบคุมความเร็ว   เง่ือนไขพิเศษ 

 ง. เลือกชนิดของกระบอกสูบ      หาขนาดของกระบอกสูบ     เลือกอุปกรณ์ควบคุมความเร็ว  หาขนาดของ

เมนวาลว์      เลือกสวทิชค์วบคุมใหเ้หมาะสม   เง่ือนไขพิเศษ 

39. ขอ้ใดกล่าวถูกตอ้ง เก่ียวกบัการออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ย PLC 

     ก. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลม 

     ข. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 

     ค. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานโซลินอยต์

วาลว์ 

      ง. การทาํอยา่งไรกไ็ดเ้พ่ือใหอุ้ปกรณ์ทาํงาน (actuators) สามารถทาํงานไดบ้รรลุตามวตัถุประสงค ์ อุปกรณ์

ทาํงานส่วนมากแลว้มกัจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทาง  ส่วนวาลว์ควบคุมกม็กัจะเป็นวาลว์ทาํงานดว้ยลมและ

ทาํงานดว้ยไฟฟ้า 
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39. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบทางเดียวควบคุมลกูสูบดว้ย  Soienoid  Valve   3/2 

       ก                                 ข.                

 

        ค.                                  ง.               

40. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบทางเดียวแบบอนุกรม (Serial   Circuit) 

       ก                                 ข.                

 

        ค.                                  ง.               

 

41. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบทางเดียวแบบขนาน(Parallel  Circuit ) 

       ก                                 ข.                

 

        ค.                                  ง.               
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42. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบทางเดียวแบบ  Seif  Hoiding 

       ก                                 ข.                

 

        ค.                                  ง.               

 

43. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบทางเดียวดว้ย คาํสั่ง Set  และ Reset 

        ก.                        ข       .    

 

         ค.                   ง.    

44. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางดว้ย คาํสั่ง Set  และ Reset 

        ก.                        ข       .    
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         ค.                   ง.    

 

45. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางร่วมกบั Reed  Switch 

        ก.                        ข       .    

 

         ค.                   ง.    

 

46. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางร่วมกบั  Limit  Switch  

          ก.                                       ข.    

         ค.                         ง.    

47. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางแบบ Pushbutton  2  ตวั 
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          ก.                                       ข.    

         ค.                         ง.    

 

48. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางแบบ อตัโนมติั  

          ก.                                       ข.    

         ค.                         ง.    

 

49. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางร่วมกบั  Timer  Off 

         ก.                     ข.   
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    ค.        ง.  

50.  จาก  Signal  Flow  diagram  ขา้งล่าง ขอ้ใดออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ยลมไดถ้กูตอ้ง 

                                      

                             ก.     

                          ข.    
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                               ค.             

                                   ง.  

51. ขอ้ใดเป็นการออกแบบวงจรนิวเมติกส์แบบ    cascade  control  แบบ   3   กลุ่มลม 
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                    ข.         

                   ค.     

                   ง.       

52. ขอ้ใดเป็นการออกแบบวงจรนิวเมติกส์แบบ    Shift   Register   Control      แบบ   3   กลุ่มลม 
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                             ข.  

                              ค.  

                              ง.  
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53. จาก  Signal  Flow  diagram  ขา้งล่าง ขอ้ใดออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ยไฟฟ้าไดถ้กูตอ้ง 
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ค. 

 

ง. 

 

54. จาก  Signal  Flow  diagram  ขา้งล่าง ขอ้ใดออกแบบวงจรนิวเมติกส์ควบคุมดว้ยไฟฟ้าใหถู้กตอ้ง 
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ก.  

ข.  

ค.  
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ง.  

55. ขอ้ใดวงจรควบคุมลกูสูบอตัโนมติัดว้ย  Sensor   

      ก.              ข.   

      ค.        ง.   
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56.  จงเขียน  Signal   Flow  Diagram    จาก  Step  Motion  diagram  ขา้งล่างใหถู้กตอ้ง 

                                                     

ก.   ข.  

 ค.        ง.   

 57. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางร่วมกบั  Timer   On   

         ก.                     ข.   
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         ค.     ง.  

 

58. ขอ้ใดเขียน Ladder  Diagram    PLC  ควบคุมลกูสูบสองทางร่วมกบั  Counter  และ  Timer 

ก.              ข.  

ค.            ง.  

 

59. จงออกแบบวงจรนิวเมติกส์ใหก้ารทาํงานของกระบอกสูบ ดงัน้ี (A+  B+  A-  B-) โดยควบคุมดว้ย PLC  โดย
เขียน  Ladder   Diagram 

ก.    ข.  
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ค.            ง.  

60. ขอ้ใดออกแบบวงจรนิวเมติกส์ใหก้ารทาํงานของกระบอกสูบ ดงัน้ี (  A+  B+  A-  B-) โดยควบคุมดว้ย PLC  .

โดยแสดงการต่อ   PLC  ไดถ้กูตอ้ง 

     ก.          ข.  

    ค.           ง.  
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