
บทที่ 2 
การคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเลโดยใชแบบจําลองกระแสน้ํา 

 
 
 เนื้อหาในบทนี้กลาวถึงขั้นตอนของการคนหา และชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเลโดยใช
แบบจําลองกระแสน้ํา รายละเอียดการทํางานและวิธีการใชงานของแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน 
 

2.1 ขั้นตอนการคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเล 
 วิธีปฏิบัติในการคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเลในเขตนานน้ําไทย [3,7] มี
ขั้นตอนโดยสังเขปเริ่มจาก เมื่อศูนยประสานงานการคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยไดรับรายงาน
แจงเหตุการประสบภัยในทะเล ศูนยประสานงานจะนําขอมูลที่ไดรับแจงทั้งหมดมาวิเคราะหโดยใช
แบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน เพื่อพยากรณตําแหนงและทิศทางการเคลื่อนที่ของวัตถุที่เปนไปได
ในอนาคต จากนั้นจะสงขอมูลเสนทางการคนหาไปยังเรือควบคุมการคนหาของกองทัพเรือ เรือ
ควบคุมจะประสานงานไปยังหนวยคนหา เพื่อรวมวางแผนจัดทีมคนหาและชวยเหลือผูประสบภัย
ตอไป ขั้นตอนโดยสรุปแสดงดังรูป 2.1 [3] 
 

หนวยคนหา

เรือควบคุมการคนหา

ศูนยประสานงานการคนหา

ผูประสบภัย

หนวยคนหา หนวยคนหา

 
รูป 2.1  ขั้นตอนการคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเล
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2.1.1 วิธีการคนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเล 
 หลังจากที่เรือควบคุมไดรับการติดตอจากศูนยประสานงานการคนหาและชวยเหลือ
ผูประสบภัย เรือควบคุมจะติดตอประสานงานไปยังหนวยคนหาและชวยเหลือ เพื่อกําหนดภารกิจ
ในการคนหาตอไป วิธีการคนหาที่ใชมีอยูหลายวิธีดวยกัน  ในที่นี้จะขอยกตัวอยางของวิธีการคนหา
โดยใชเรือผิวน้ําดวยวิธี เซกเตอรสแกน (Sector Scan) ซ่ึงเปนอีกวิธีหนึ่งที่นิยมใชและไดผลดีในการ
คนหา [7] โดยมีวิธีการดังนี้ 
 วิธีการโดยคราวๆ จะเริ่มจากเรือควบคุมจะตีกรอบกําหนดพื้นที่ที่จะทําการคนหา 
จากนั้นจะกําหนดจุดศูนยกลางเพื่อใชเปนจุดเริ่มตนของการคนหา และแบงพื้นที่ที่จะคนหาออก 
เปน 4 สวน ซ่ึงจะตองใชเรือสําหรับรวมภารกิจทั้งหมด 4 ลําโดยเรือแตละลําจะมีเสนทางการคนหา
ตามที่ไดรับมอบจากเรือควบคุม วิธีการกําหนดเสนทางการคนหาที่นิยมใชมีอยูดวยกัน 2 แบบคือ 
แบบกนหอย (Spiral) เสนทางการคนหาจะวิ่งเปนวงกลมแบบกนหอย และแบบขั้นบันได (Ladder) 
ซ่ึงนิยมใชในการฝกมีเสนทางการคนหาดังรูป 2.2 
 

จดุเริม่คนหา

หนวยคนหาF 172

F 172 หนวยคนหา

หนวยคนหา

หนวยคนหา

F 172

F 172

 
  

รูป 2.2  วิธีการคนหาแบบเซกเตอรสแกนโดยใชเรือผิวน้าํ 
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 2.1.2 ปจจัยท่ีสงผลกระทบใหเกิดการเคลื่อนท่ีของวัตถุ 
มีปจจัยหลายประการที่สงผลกระทบใหเกิดการเคลื่อนที่ของวัตถุ [3,6,7] ปจจัยหลักทีม่ี

ผลกระทบอยางเห็นไดชัดไดแก  
(1) การเคลื่อนตัวของกระแสที่เกิดจากอิทธิพลของน้ําขึ้น-ลง ในแตละวัน (Tidal 

Current) ทําใหเกิดการถายเทของมวลน้ําไปยังพื้นที่ที่มีระดับน้ําต่ํากวา จึงทําใหเกิดการไหลของ
กระแสน้ํา โดยในรอบ 1 วันจะมีการขึ้นลงของน้ํา 2 รอบที่เวลาตางกัน 

(2) การเคลื่อนตัวของกระแสน้ําที่เกิดจากอิทธิพลของลม (Wind Driven Current) คือ 
กระแสน้ําที่เกิดจากลมสงผานพลังงานไปยังพื้นน้ํา ทําใหเกิดการเคลื่อนตัวของมวลน้ําในทิศทาง
ตามแนวแรงที่มากระทํา 

(3) อิทธิพลของลมโดยตรง ปจจัยนี้จะสงผลกระทบในกรณีที่วัตถุมีโครงสรางสวนที่
อยูเหนือแนวน้ํามาก ทําใหรับแรงปะทะจากลมไดดี 

จากปจจัยดังกลาวสงผลใหการกําหนดพื้นที่สําหรับการคนหาเปนไปไดยากลําบาก 
ดวยเหตุนี้จึงไดมีการวิจัยและพัฒนา โครงการเพิ่มประสิทธิภาพของการคนหา และชวยเหลือ
ผูประสบภัยทางทะเลโดยใชแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน ซ่ึงเปนโปรแกรมแบบจําลอง
กระแสน้ําที่เกิดจากอิทธิพลของลมในการติดตามการเคลื่อนที่ของวัตถุ โดยตั้งสมมุติฐานใหวัตถุมี
การเคลื่อนตัวไปตามแนวแรงและทิศทางของกระแสน้ําซึ่งเกิดจากอิทธิพลของลม 
 
2.2 การทํางานของแบบจําลองกระแสน้ําในมหาสมุทรของพรินซตัน 
 แบบจําลองกระแสน้ําพรินซตันเปนโปรแกรมแบบจําลองกระแสน้ําในมหาสมุทรที่พัฒนา
ดวยภาษาฟอรแทรน และเปนที่นิยมใชกันอยางแพรหลายทั่วโลก [3] โดยสามารถนําแบบจําลอง
ดังกลาว มาปรับแตงคาพารามิเตอรใหมีความเหมาะสมในการใชงานกับสภาพของพื้นที่ที่ตองการ
เนื่องจากแบบจําลองดังกลาว เปนโปรแกรมแบบจําลองกระแสน้ําที่เกิดจากอิทธิพลของลม ดังนั้น
หลักการทํางานของโปรแกรมจึงอาศัยขอมูลลมเปนหลัก 
 ในสวนของการทดสอบความถูกตองของโปรแกรมแบบจําลองดังกลาวในบริเวณทะเลฝง
อาวไทย ไดมีการทิ้งทุนลอยทดสอบจริงในทะเล โดยสมมุติใหเปนวัตถุที่ประสบเหตุและใชเรือ
หลวงศุกร ซ่ึงเปนเรือสํารวจสมุทรศาสตรของ กรมอุทกศาสตร กองทัพเรือ เฝาติดตามบันทึกผล
ตําแหนงการเคลื่อนที่ของวัตถุเปนเวลา 25 ช่ัวโมง   จากการทดสอบผลปรากฏเปนที่นาพอใจ [3] 
และไดขอสรุปวาแบบจําลองนี้จะสามารถใหความถูกตองเพิ่มมากขึ้นในกรณีที่ทะเลมีคล่ืนลมแรง
จึงไดนําโปรแกรมแกรมแบบจําลองกระแสน้ําดังกลาวมาใช สําหรับชวยเพิ่มประสิทธิภาพของการ
คนหาและชวยเหลือผูประสบภัยทางทะเลในปจจุบัน 
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รูป 2.3  การทํางานของแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน 
 
 การทํางานของโปรแกรมแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตันแสดงดังรูป 2.3 โดยขอมูลอินพุต
ที่ปอนใหโปรแกรมจะประกอบไปดวย 

(1) ขอมูลลม (Wind Data) ทุกๆ 12 ช่ัวโมงจากหองสมุดสิ่งแวดลอมมาสเตอร (Master 
Environmental Library) ในองคประกอบของเวกเตอร u และ v ซ่ึงเปนเวกเตอรที่มีทิศทางตั้งฉาก
กัน มีหนวยความเร็วเปน เมตร/วินาที โดยจะกลาวถึงรายละเอียดในบทที่ 4  

(2) ขอมูลอุณหภูมิผิวหนาน้ําทะเล (Sea Surface Temperature) จากหองสมุดสิ่งแวดลอม
มาสเตอร 

(3) ขอมูลความเค็มของน้ําทะเล (Sea Salinity) ตามระดับความลึกของน้ํา 
(4) ขอมูลสมุทรศาสตร (Topography Data) ของสภาพทองทะเลและชายฝง เชน ขอมูล

ความลึกน้ําในบริเวณพื้นที่ที่กําหนดใหโปรแกรมทํางาน 
(5) ตําแหนงเริ่มตนที่ไดรับแจงเหตุ (Input Location) 

 คาของขอมูลอุณหภูมิผิวหนาน้ําทะเล ขอมูลความเค็ม ขอมูลสมุทรศาสตรของสภาพทอง
ทะเลและชายฝง จะเปนคาที่กําหนดไวตอนเริ่มติดตั้งโปรแกรม ดังนั้นในขั้นตอนการใชงานปกติจะ
ปอนเฉพาะขอมูลลม กับตําแหนงเริ่มตนของวัตถุที่ไดรับแจงเทานั้น  โปรแกรมแบบจําลองดังกลาว
จะใหผลการคํานวณออกมาเปนพิกัดของเสนละติจูด (Latitude) และเสนลองจิจูด (Longitude) ซ่ึง
แสดงตําแหนงของวัตถุทุกๆ หนึ่งชั่วโมงตามขนาดชวงเวลาของขอมูลลมที่ปอนเขาไป เชน ถา
ตองการจะดูการเคลื่อนที่ของวัตถุในชวง 12 ช่ัวโมงก็จะตองใสขอมูลลมเขาไป 12 ช่ัวโมง เปนตน 
 

2.2.1 การกําหนดคาพารามิเตอรของแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน 
ในกรณีที่นําแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตันมาใชกับนานน้ําไทย จะตองมีการกําหนด

ขอบเขตพื้นที่การทํางานของแบบจําลองใหม โดยกําหนดใหแบบจําลองมีพื้นที่การทํางาน
ครอบคลุมทะเลไทยทั้งฝงอาวไทยและฝงอันดามัน ซ่ึงมีอาณาเขตตั้งแตเสนละติจูดที่ 6 องศาเหนือ 
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ไปจนถึงเสนละติจูดที่ 14 องศาเหนือ และเสนลองจิจูดที่ 97 องศาตะวันออกถึงเสนลองจิจูดที่ 105 
องศาตะวันออก แสดงรายละเอียดดังรูป 2.4 [3] 
 

14N

12N

10N

8N

6N
97E 99E 101E 103E 105E  

 

รูป 2.4  พื้นที่การทํางานของแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตันในทะเลไทยทั้ง 2 ฝง 
 

การกําหนดคาพารามิเตอรของแบบจําลองจะเริ่มจาก การกําหนดพื้นที่ในการทํางาน
ของแบบจําลอง จากนั้นโปรแกรมจะอานคาขอมูลอุณหภูมิผิวหนาน้ําทะเล ขอมูลความเค็ม ขอมูล
สมุทรศาสตรของสภาพทองทะเลและชายฝง รวมไปถึงขอมูลลมจากฐานขอมูลของโปรแกรม ตาม
ขอบเขตพื้นที่การทํางานที่ไดกําหนดไว 
 

2.2.2 การเตรียมขอมูลลมใหกับแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน 
ขั้นตอนของการเตรียมขอมูลลมใหกับแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน [3] เร่ิมจากทํา

การขอและดาวนโหลดขอมูลลมจากแบบจําลองพยากรณ Naval Operational Global Atmospheric 
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Prediction System (NOGAPS) ของนาวีสหรัฐอเมริกา (U.S. Navy) ผานทางเว็บไซตของหองสมุด
ส่ิงแวดลอมมาสเตอรตามที่อยู URL:http://mel.dmso.mil โดยจะตองกําหนดเลือกชวงระยะเวลาของ
ขอมูลตามที่ตองการ และเลือกใชขอมูลลมที่ระดับความสูง 10 เมตรเหนือระดับผิวหนาน้ําทะเล 
ความละเอียดขอมูลที่ไดรับจะใหรายละเอียดทุกๆหนึ่งตารางกริด หรือทุกๆ 1 องศาของเสนละติจูด
และเสนลองจิจูดทั่วโลก ซ่ึงเสนละติจูดจะอยูในสวนของซีกโลกเหนือ-ใตอยางละ 90 เสนและที่
ศูนยสูตร (Equator) อีก 1 เสน รวมเปน 181 เสน สวนเสนลองจิจูดจะอยูในสวนของซีกโลก
ตะวันออกและซีกโลกตะวันตกอยางละ 180 เสน รวมเปน 360 เสน ทําใหมีขนาดของมิติขอมูล
ทั้งหมดเทากับ 181×360 ตารางกริด ตามจํานวนของเสนละติจูดและเสนลองจิจูดตามลําดับ แสดง
รายละเอียดดังรูป 2.5 จากนั้นจะปอนขอมูลดังกลาวใหกับโปรแกรม ซ่ึงโปรแกรมจะอานขอมูลลม
และนําไปใชเฉพาะในสวนที่ไดกําหนดขอบเขตการทํางานไวเทานั้น 
 

 
 

รูป 2.5  รายละเอียดขอบเขตของขอมูลลมจากหองสมุดสิ่งแวดลอมมาสเตอร 


