
บทที่ 5 สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 

5.1 สรุปผลการวจิยั 

วทิยานิพนธ์น้ีนาํเสนอการออกแบบอตัราขยายป้อนกลบัสําหรับการขบัเคล่ือนมอเตอร์เหน่ียวนาํแบบ

ไร้เซนเซอร์วดัความเร็วโดยใช้ตวัสังเกตเต็มอนัดบัแบบปรับตวัเป็นไปตามวตัถุประสงค์ของกล่าว

วทิยานิพนธ์คือ 

1. พฒันาวิธีการสร้างระบบขบัเคล่ือนมอเตอร์เหน่ียวนาํแบบไร้เซนเซอร์วดัความเร็วโดยใชต้วัสังเกต

เตม็อนัดบัแบบปรับตวัในการประมาณค่าตาํแหน่งและความเร็วโรเตอร์ 

2. นาํเสนออตัราขยายป้อนกลบัของตวัสังเกตท่ีมีความง่าย โดยใช้ค่าความเร็วประมาณเพียงตวัเดียว

โดยท่ีระบบประมาณยงัคงมีเสถียรภาพตลอดทุกยา่นการทาํงาน 

3. นาํเสนอสมการทัว่ไป (Closed-from solutions) สําหรับการออกแบบอตัราขยายป้อนกลบัของตวั

สังเกตในเชิงฟังก์ชันของค่าพารามิเตอร์ของมอเตอร์ โดยท่ีระบบประมาณยงัคงมีเสถียรภาพอยู่

ตลอดเวลา ภายใตเ้ง่ือนไขจริงบวก (PR Conditons) 

4. นาํเสนอตวัสังเกตเต็มอนัดบัแบบปรับตวัในการประมาณค่าตาํแหน่งและความเร็วโรเตอร์ โดยใช้

วธีิการของ Lyapunov ในการวเิคราะห์การมีเสถียรภาพของระบบประมาณ 

ซ่ึงทั้งการจาํลองและทดสอบการทาํงานของระบบยนืยนัถึงความถูกตอ้งถึงผลการวเิคราะห์ทางทฤษฏี 

 
5.2 ข้อเสนอแนะ 

เน่ืองจากในทางปฏิบติัแลว้ผลกระทบของความผิดพลาดการประวิงเวลา (Dead time) ของการสวิตช์

ในอินเวอร์เตอร์ท่ีไม่เป็นอุดมคติทาํให้แรงดนัท่ีจ่ายให้กบัมอเตอร์มีความคลาดเคล่ือนไปจากค่าท่ีควร

จะเป็น ซ่ึงส่งผลใหค้วามสามารถสมรรถนะในการควบคุมลดลง ดงันั้นในการพฒันาลาํดบัต่อไป ควร

ชดเชยถึงผลของการประวงิเวลาน้ีดว้ย 

  

 


