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บทคดัยอ่ 

 

วิทยานิพนธ์น้ีนําเสนอวิธีการขบัเคล่ือนมอเตอร์เหน่ียวนาํแบบไร้เซนเซอร์วดัความเร็วโดยใช้ตวั

สังเกตเต็มอนัดับแบบปรับตวั ซ่ึงในวิทยานิพนธ์จะนําเสนอการวิเคราะห์หาเง่ือนไขจาํเป็นและ

เพียงพอของการมีเสถียรภาพของตวัสังเกตเต็มอนัดบัแบบปรับตวั เพื่อให้ไดก้รอบทัว่ไปสําหรับการ

ออกแบบอตัราขยายป้อนกลบัของตวัสังเกต จากนั้นจะนาํเสนอรูปแบบสมการทัว่ไปของอตัราขยาย

ป้อนกลบัท่ีทาํใหต้วัสังเกตมีเสถียรภาพ และง่ายในทางปฏิบติั โดยระบบประมาณนั้นยงัสอดคลอ้งกบั

การมีเสถียรภาพในช่วงกวา้งและเสถียรภาพในช่วงแคบอีกดว้ย ซ่ึงผลการจาํลองการทาํงานและผล

การทดลองจริง ยนืยนัถึงความถูกตอ้งของแนวคิดท่ีนาํเสนอ 

 

 

คาํสาํคญั : การขบัเคล่ือนมอเตอร์เหน่ียวนาํแบบไร้เซนเซอร์วดัความเร็ว / เสถียรภาพ / ตวัสังเกตเต็ม

อนัดบัแบบปรับตวั / อตัราขยายป้อนกลบั 

 

 

 

 

 

 

 

 


