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ผลการทดสอบเทียบกบัสัญญาณพลัส์ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



94 
 

Time (s)

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

R
o
ll
 a

n
g
le

 (
d
e

g
)

-4

-3

-2

-1

0

1

2

3

4

Time (s)

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

P
it
c
h
 a

n
g
le

 (
d
e

g
)

-4

-3

-2

-1

0

1

2

3

4

 

ผลการทดสอบการควบคุมมุมเอียงตวัในสภาวะไม่มีลมปะทะ 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.1 ผลการทดสอบขั้นตอนท่ี 1 การควบคุมมุมเอียงตวัในสภาวะไม่มีลมปะทะ 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะจากทางดา้นหนา้ 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.2 ผลการทดสอบขั้นตอนท่ี 2 กรณีท่ีมีลมปะทะจากทางดา้นหนา้ 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะจากทางดา้นซา้ย 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.3 ผลการทดสอบขั้นตอนท่ี 2 กรณีท่ีมีลมปะทะจากทางดา้นซา้ย 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 2 m/s 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.4 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 2 m/s 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 2 m/s 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.5 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 2 m/s 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 3 m/s 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 1                        สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 2 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.6 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 3 m/s 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 3 m/s 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.7 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 3 m/s 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 4 m/s 
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.8 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นหนา้ดว้ยความเร็วลม 4 m/s 
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ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 4 m/s  
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สัญญาณพลัส์เซอร์โวมอเตอร์ตวัท่ี 3 

รูปที ่ง.9 ผลการทดสอบกรณีท่ีมีลมปะทะต่อเน่ืองจากทางดา้นซา้ยดว้ยความเร็วลม 4 m/s  
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