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fSheetmeta’ 8 mm

299 3-1 wuuiasaieaas

3.3.2.2 svuuitlatasfinetiy

sruudlndesfinetivasarsaanainaasneauindn  nvuualiiinznadiniuldau
6 ATND NINURILTTULANEA(Pneumatic) aenukuulildnszusnanuuugaInia(Double

. . | ° o = Pz o | ) -
acting air cylinders)a U914 6 NTLUAN FazealiAuunaedlasarad anniefaungnslunin
a o N v 41 oy
732 daudarevesinugu aiulasmznesanang mamdeuniiineantegnguaILa
&IN13N19UF9E PLC (Programmable Logic Control)

Tasemzneinanmwdnueiunu 1 fadwas Badadwdunseugldmasusonang
aanuuulfiiauiaiannsaldifdiuainnenaauinangg 180 Tadwwns Nt luiAsasna
o o Py a o oy A @ ° v 4 ‘ L '
futihuau Seilnfasiaunatesdasdinatudn uazinvualiian Slay eccentricity (A1 “e”)

YBIATRINDBENAIDENIUIALBNHATNINNGA 1

Air cylinder\\ Shaft guidey

Heald shaft
AN
Mouting plate.

A7 32 wuuszuudledeadumnetin



33

3.3.2.3 sruudadudnana

L4 '
<

d; ¥ ¥ ¥ t &' ¥ o 1 -3 alay k2 1
e ldsruudadudraneassrremeiinfetsauindn Fduadaulvotien

-4 o

dudeu amnsomuaudasnanlunisdadusensliing §ideasesnuuudoutitndusiog
wauuwszuuasuuulnssuensuiinaasnadwiaiussuuiiadesietiu Ineldfiugy

o 9 Ao w - Y v . - %
‘Il’r]\‘m?:U‘r]ﬂa;UVl’mu’WlLﬂumummuﬂusluﬁ‘zuummumﬂwwmLﬂﬁ"ﬂle’ﬂLLUUﬂﬂudﬂluﬁﬂ

Unfiily msdadusirevailunuuidunss(double picks) Wwasanlidsdadudieanse

9

1
1 e vy v 4

] k4 1 b 74 ¥ A = [ §74 ¥ o
il ludeadudinatiu uaslnalnduibudrensnsufinfrunsednn dnwuznng

q

aanuuuaziiludsuansluning 3-4

TN RIE ATHE MUAT QTR

3.3.2.6 sEULNITNLLEUF BN .
P ar Y 9y ) - Y o
Wewnszuuitlndeuduinetiy  uazsvuududuinensredrTesmetinsesng

o R

PIAAN  Mufesziuandn  ilaliiniginaurainmmicuaenndesiy  §34ea9
Aualisiuisdinsedeuiszuunsznunihinianudeassuuandadupeniy  neld
- v N S 9 v '
nszuenanaesTiagemsuLugesiougy  waiudwdeuidindanssnudusinevauay
nezeanwduAN NMIALANTIIAMINWIIANITILUAS seuuiindesietiuszuud
Y v 1 ¥ Y 1 ¥ o 1'% o o o 1 24 1
Wuknaws  uszszuunsevududinans  Liinanuaenafesiuniudgdnsmimeditounig

PLC(Programmable Logic Control) ~ fnituzaasszuulsznaufiadudiuaanini 3-5



34

Reed holder
Air cylinder

py 2y )
NINN 3-5 LLUU?:;UUﬂ?xVIUL@uﬂ']EWN

3.3.2.5 sruuAaEfneEiy
v & tﬂ‘ ¥ o [ < 9 o o
ArAAnsIfnetivaauATaInetiifmatnsruaian  eenwuulinneuduiusinens
fudhsnisdontinresszuudoutin unudoudreniainmannan qud Tnadvusum
P ¥ - Ve a o Y] Ny Y
wnuaufredunaunaduiuauanaraniiiy 60 Bsdwns auiaduduguenatindou
} % 1 o a a s :/’ o o k24 b3 s 2 ]
Faewindy 130 HsAwms  USusednsnisraamiuensnisdouin  dsumaubaveau
dusnalifaanslfussssazaaugeuesruinietiuianglfu(Adjuster screws)

'
o =

ANHOLEIRITEULUAZNTRAGUTUAININT 3-6

Adjuster screw Speed control motror

Back rest

Warp beam

P P
NINN 3-6  LULTSULARIELAUANEIEU



35

3.3.2.4 szuudioutin
k74 v d; ¥ o 1 =3 4 (=] ¥ b2
nmstinufinreassamedinfataawiagn  Avueeenuuudlusruusicusduuy
Negative  fdiaunumandauiinigndumnsefsanameiineilrunsaiiasanntineiiu
£ ¥ ¥ -1 ¥ % d’l ‘e -1 o
fiauvuwandiaufindities AuEalunisiauinTuesiuANIFMyUTaL AR B WAN
£ 4 & o ¥ o [l |7 74 % o 1
fiaulin - [snuualiivfuauunuiuduineresasnisdiuauilunisnnmyuaes
nawmef HIuNNgARILANAYNMEA(speed control)  EAdERMUATUALELEAUENAN
& vy wya a a a4 Ly oy [
annaadiouiin1im 60 Nndwums wbailisgnnasdioufinyuasusaunuies 1 seu azldtinens
188.5 fawn? wandauinanmnnan dadavenu inaiiunistianiy
sruvdumadauinfiunameduuuaiuanANEy(Speed  control  motor)
ANIFY 90-1600 sausaund Meusaniugaadnsng 50:1 1idnsme 1.8:11  anwoue

sessruLuazmMsRnsaiiudgli Anszassscuuuaznsiiasadudanini 3-7

o Yy v
DANN 3-7  BULTXUBNIUNN

3.3.3 MIASINATESHIUULL

waiaInNMseanuuLATeIefindaetwawmdn  uasdindudowsne ) Awi

oSy 2 vy v < Y e o o o =
aanuuuBuies  AglfairaAtewmelinfAetnuIAENAINILL  ANEUZAINIWR 3-8
(Lilfusnsganupuuazginsniszuuanliluuuy) o erasdfiinmsimnssudae 2

(RuFiy) NMAATAdanssAe AngAdINsINAAns inanensumaluladsanpaio?



36

Let-off system

Picking system

Take-up system
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