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รายการสัญลกัษณ์ 

 

, ,an bn cnV V V  = แรงดนัไฟฟ้าเฟสเทียบจุดต่อร่วมนิวทรอล  

, ,a b cE E E  = แรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบัในแต่ละเฟส 

, ,a b cI I I  = กระแสไฟฟ้าเฟส 

R  = ความตา้นทานขดลวดมอเตอร์ 

L  = ความเหนี�ยวนาํขดลวดมอเตอร์ 

sL  = ความเหนี�ยวนาํขดลวดสเตเตอร์แต่ละเฟส 

M  = ความเหนี�ยวนาํร่วมระหว่างเฟส 

eK  = ค่าคงที�แรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบั 

m  = ความเร็วรอบทางกลของมอเตอร์ 

( )af  , ( )bf  , ( )cf   = ฟังก์ชั�นที� ขึ� นกับตําแหน่งมุมโรเตอร์ซึ� งมีการ

กระจายตวัเป็นรูปสี�เหลี�ยมคางหม ู

E  = ค่าสูงสุดของแรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบั 

eT  = แรงบิดมอเตอร์ 

eP  = กาํลงัไฟฟ้าของมอเตอร์ 

LT  =  แรงบิดของโหลด 

J  = โมเมนตค์วามเฉื�อยของมอเตอร์ 

B  = สมัประสิทธิ� แรงเสียดทานของมอเตอร์และโหลด 

P  = จาํนวนขั�วแม่เหลก็ของโรเตอร์ 

  = มุมการเคลื�อนที�ของโรเตอร์ 

1Q , 3Q , 5Q  = สวิทชอ์ิเลก็ทรอนิกส์ชุดบนวงจรอินเวอร์เตอร์ 

2Q , 4Q , 6Q  = สวิทชอ์ิเลก็ทรอนิกส์ชุดล่างวงจรอินเวอร์เตอร์ 

zcpT  = เวลาจุดผ่านศูนยข์องแรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบั

แต่ละจุด 

zcpT  = ระยะเวลาระหว่างจุดผา่นศนูยข์อง

แรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบัแต่ละจุด 

cmtT  = เวลาจุดที�ทาํคอมมิวเตชั�นแต่ละจุด 

cmtT  = ระยะเวลาระหว่าง เวลาจุดที�ทาํคอมมิวเตชั�นแต่

ละจุด  

nV  = แรงดนัไฟฟ้าจุดนิวทรอล 

, ,a b cV V V  = แรงดนัไฟฟ้าเฟสเทียบจุดร่วมกราวด ์
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aV  , bV  ,  cV   = แรงดนัไฟฟ้าเฟสในช่วงคอมมิวเตชั�น 

nV   = แรงดนัไฟฟ้าจุดนิวทรอลในช่วงคอมมิวเตชั�น 

ncV   = แรงดนัไฟฟ้าคร่อมขดลวดเฟส C ในช่วงคอมมิว

เตชั�น 

D  = ดิวตี�ไซเคิลช่วงนาํกระแสไฟฟ้า 

cmpD  = ดิวตี�ไซเคิลขณะช่วงคอมมิวเตชั�น 

reduceD  = ดิวตี� ไซเคิลช่วงจ่ายแรงดนัไฟฟ้าผา่นขดลวดของ

มอเตอร์ทั�ง 3 เฟส 

abV  = แรงดนัไฟฟ้าระหว่างเฟส A กบฺัเฟสB 

Vdc  =  แรงดนัแหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสตรง 

oI  = กระแสไฟฟ้าที�จ่ายใหม้อเตอร์ 

onR  = ความตา้นทานของสวิตชอ์ิเลก็ทรอนิกส์กาํลงัช่วง

นาํกระแสไฟฟ้า 

pK  = อตัราขยายเชิงสดัส่วน (Proportional gain) 

iT  = เวลาอินทิกรัล (Integral time)   

dT  = เวลาอนุพนัธ ์(Derivative time) 

( )u t  = สญัญาณควบคุมที�ส่งใหต้วัระบบ 

( )e t  = ความผดิพลาดระหว่างค่าอา้งอิง กบัค่าจริงที�วดั 

cT  =  แรงบิด cogging 

mW  =  พลงังานร่วม (Coenergy) 

ct  = ช่วงเวลาคอมมิวเตชั�น 

Vd  = แรงดนัตกคร่อมฟรีวิลลิ�งไดโอด (free-wheeling 

diode) ช่วงนาํกระแสไฟฟ้า   

oV  = แรงดนัไฟฟ้าเฟสที�วดัหาจุดผา่นศนูย์

แรงเคลื�อนไฟฟ้าตา้นกลบั 

oE  = แรงเคลื�อนไฟฟ้าต้านกลับเฟสที�ว ัดหาจุดผ่าน

ศนูย ์

% rippleT  = เปอร์เซ็นตก์ารกระเพื�อมแรงบิดมอเตอร์ 

peak peakT   = ผลต่างระหว่างค่าสูงสุดกับค่าตํ�าสุดของแรงบิด

มอเตอร์ 

avgT  = แรงบิดมอเตอร์เฉลี�ย 

N = ความเร็วรอบทางกลของมอเตอร์ 
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Ton = ช่วงเวลาที�สวิตชน์าํกระแสไฟฟ้า 

T = คาบเวลาทางไฟฟ้า 

f = ความถี�ทางไฟฟ้า 

 


