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บทคดัยอ่ 

 

ปัจจุบันมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปรงถ่าน (BLDC Motor) ถูกนํามาใช้อย่างกวา้งขวางในงาน

อุตสาหกรรม และเครื�องใชไ้ฟฟ้าภายในบา้น เนื�องจากมีประสิทธิภาพสูง ความหนาแน่นพลงังานสูง

และการซ่อมบาํรุงนอ้ย อยา่งไรก็ตามการขบัเคลื�อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปรงถ่านตอ้งการการ

ตรวจจบัตาํแหน่งโรเตอร์ซึ�งทาํให้ต้นทุนของระบบโดยรวมเพิ�มสูงขึ�น อีกทั�งการขบัมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสตรงไร้แปรงถ่านทาํใหเ้กิดการกระเพื�อมแรงบิดมอเตอร์ การกระเพื�อมแรงบิดมอเตอร์ที�เกิดขึ�น

ในการขบัเคลื�อนมอเตอร์ดว้ยวิธีดั�งเดิมเป็นสาเหตุให ้เกิดการแกว่งของความเร็วรอบมอเตอร์ ซึ�งส่งผล

ให้เกิดเสียงรบกวนและเกิดการสั�นของมอเตอร์  เพื�อแก้ไขปัญหาเหล่านี� วิทยานิพนธ์นี� เสนอการ

ขบัเคลื�อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปรงถ่านแบบไร้ตวัตรวจจบัตาํแหน่งโรเตอร์พร้อมทั�งลดการ

กระเพื�อมแรงบิดมอเตอร์ โดยวิธีที�นําเสนอประกอบด้วย 2 วิธี คือ การขับเคลื�อนมอเตอร์ด้วย

กระแสไฟฟ้าแบบแบบควาซิ-สแควร์ที�มีการชดเชยช่วงเวลาคอมมิวเตชั�น และการขบัเคลื�อนมอเตอร์

ดว้ยกระแสไฟฟ้าแบบควาซิ-ไซน์ ทั�งผลจาํลองและผลทดลองถกูนาํเสนอเพื�อยนืยนัผลสาํเร็จของการ

ลดการกระเพื�อมแรงบิดมอเตอร์โดยใชว้ิธีที�นาํเสนอ เมื�อเปรียบเทียบกบัการขบัเคลื�อนมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสตรงไร้แปรงถ่านแบบดั�งเดิม 
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Abstract 

 

Nowadays, the brushless dc (BLDC) motors are widely used in industrial applications and home 

appliances due to their high efficiency, high power density and low maintenance.  However, the 

BLDC motor drive requires a position sensor which increases the price of overall system. In 

addition, the BLDC motor drive produces torque pulsation. Torque pulsation produced in the 

conventional BLDC motor drive system causes speed oscillating, leading to acoustic noises and 

observable vibration in machines. To solve these problems, this thesis proposed a sensorless drive 

of BLDC motor with torque ripple minimization. The proposed method consists of two methods; 

BLDC motor drive with quasi-square phase currents compensated during commutation time and 

BLDC motor drive with quasi-sinusoidal phase currents. Both simulation and experimental results 

have been presented to validate the reduction of torque ripple using the proposed method, 

comparing with the traditional BLDC motor drive. 
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