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3.3.1.2  การเลอืกขนาดของ Inverter 
อินเวอร์เตอร์ (Inverter) เป็นอุปกรณ์แปลงไฟชนิดหน่ึงท่ีแปลงไฟสลบัท่ีมีความถ่ีและแรงดนัคงท่ีไป
เป็นไฟสลบัท่ีมีความถ่ีและแรงดนัขนาดต่าง ๆ แหล่งจ่ายไฟท่ีป้อนเป็นอินพุตของอินเวอร์เตอร์จะเป็น
แหล่งจ่ายไฟสลบัทัว่ไปท่ีมีรูปซายน์ แต่เอาทพ์ตุของอินเวอร์เตอร์จะมีรูปคล่ืนแตกต่างจากรูปซายน์ 
จากหลกัการทาํงานของอินเวอร์เตอร์ ซ่ึงจะผลิตรูปคล่ืนขาออกท่ีผิดปกติจะเก่ียวพนัไปถึงการเลือก
มอเตอร์และอุปกรณ์รอบขา้ง การวดักระแสแรงดนั ดงันั้น การทาํความเขา้ใจต่อการทาํงานของวงจร
ต่างๆ ในอินเวอร์เตอร์จึงเป็นเร่ืองสาํคญั 
 
3.3.1.3   หาประสิทธิภาพของอนิเวอร์เตอร์ 
 อินเวอร์เตอร์เป็นอุปกรณ์แปลงไฟตรงเป็นไฟสลบั ซ่ึงสามารถหาประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์ได้
จากสมการท่ี 3.1 

 

      
( ) OUT OUT

IN OUT loss

P P
Efficiency

P P P
  

    (3.1) 
 
 

3.3.1.4  รูปแบบทีเ่ลอืกใช้ 

ผูว้ิจยัตดัสินใจเลือกใช้อินเวอร์เตอร์สําเร็จรูปคล่ืนแบบไซน์พลัซ์วิดท์มอดดูเลชัน่คอลโทรล (Sine 

Wave PWM Control)  ในการควบคุมระบบโซล่าเซลล ์เพราะไดรู้ปไซน์ท่ีบริสุทธ์ิสวยงาม และมี
ประสิทธิภาพสูง อนัเน่ืองมาจากฮาร์โมนิคท่ีลาํดบัตํ่า ๆ ออกมามีขนาดตํ่ากวา่อินเวอร์เตอร์แบบอ่ืน ๆ 

 

3.3.1.5   พกิดัของอนิเวอร์เตอร์ มีดังต่อไปนี ้

 -  พิกดักาํลงัเอาตพ์ตุของระบบโซล่าเซลล ์ท่ีสามารถใชไ้ดก้บัอินเวอร์เตอร์ คือ ตั้งแต่  
0.1-1.5 kW 
 -  Phase    :  Single  phase 
 -  Voltage range   :  220V – 240V 
 -  Frequency   :  50/60 Hz 
 -  Rate output capacity  :  2.7 kVA 
 -  Rate output current  :  6.4 A 
 -  Output frequency rage  :  1 – 120 Hz 
 -  Required power supply capacity :  3.1 kVA 
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3.3.1.6  การคาํนวณกาํลงัไฟฟ้าและจํานวนของแผงโซล่าเซลล์ 
การคาํนวณกาํลงัไฟฟ้าและจาํนวนของแผงโซล่าเซลล ์ในระบบ สามารถคาํนวณไดจ้ากสมการท่ี 3.2 
 
       Pcell = Pload / 4     (3.2) 
 
โดยท่ี  Pcell  :  กาํลงัไฟฟ้าของโซล่าเซลลท่ี์ควรติดตั้ง 
 Pload  :  ความตอ้งการพลงังานไฟฟ้าในหน่ึงวนั 
 4  :  คือจาํนวนชัว่โมงท่ีมีแสงแดดเฉล่ียในหน่ึงวนั 
 
ตอ้งการใชโ้หลดท่ีมีกาํลงัไฟฟ้ารวม 100 W เป็นเวลา 8 ชม./วนั จะตอ้งใชโ้ซล่าเซลลท่ี์มีกาํลงัไฟฟ้า
เอาทพ์ทุเท่ากบั 
 
      Pcell = (100W x 8 hr.) / 4 
                      = 800 / 4 = 200W 
 
เพราะฉะนั้นตอ้งใชโ้ซล่าเซลลท่ี์กาํลงัไฟฟ้าเอาทพ์ทุรวม 200W 
 
3.3.1.7  การคาํนวณหาค่าจํานวนของแผงโซล่าเซลล์ ในระบบ สามารถคาํนวณได้จากสมการ 
 
จาํนวนของแผงโซล่าเซลล ์=  กาํลงัไฟฟ้าเอาทพ์ทุรวมของโซล่าเซลลท่ี์ตอ้งใช ้  (3.3) 
                                            กาํลงัไฟฟ้าของโซล่าเซลล ์1 แผง 
                      =  200 W / 500 W 
                                = 4 แผง 
 
3.3.1.8  การเลอืกขนาดของ Solar Charge Controller 
ตอ้งเลือก Solar Charge Controller ท่ีสามารถรองรับกระแสไดม้ากกว่ากระแสท่ีจ่ายออกมาจากแผง 
โซล่าเซลล ์เน่ืองจากแผงโซล่าเซลลท่ี์ทดสอบน้ีสามารถจ่ายกระแสไฟฟ้าไดสู้งสุด 2.9 A จึงตอ้งใช ้
Solar Charge Controller ท่ีสามารถรองรับกระแสไดม้ากกวา่ 2.9 A (แสดงในรูปท่ี 3.6 และ 3.7) 
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ณระยะเวลาท่ีที
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วดท่ีสัมพนัธ์
 จะมีประสิท
ขนาดเส้นผา่

   E1 x 10    
 4.44 f Ø m 

0 x 100,000,0
44 x 50 x 64,

0 รอบ 

อแบบกรงกระ

าดมอเตอร์ คื
์กบัความเร็วใ
ธิภาพในการ
ศูนยก์ลางขอ

 

000 
500 

 

ะรอก 

คือ จาํนวนรอ
ในการหมุนข
รเปล่ียนพลงัง
องเส้นลวดคาํ
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อบของเคร่ือง
ของกงัหนั นํ้า
งานประมาณ
านวณไดจ้าก

(3.5) 

ง
า
ณ 
ก



  
 

 

 

 

 

ขนาดเสน้ผ่
            
                   
จะไดข้นาด
 

ผูว้ิจยัไดอ้อ
มีแม่เหลก็ถ
กาํเนิดไฟฟ้
เมเจอร์เป็นก
 

าศูนยก์ลางขอ
                      
                     
ของลวดทอง

กแบบโดยใช้
ถาวร จาํนวน 
าทาํจากไมมี้ค
การต่อแบบส

รูปที ่

รูปที ่3.11  ก

องเสน้ลวด (c
                     
                     
แดงขนาด เบ

ชล้วดขนาด เบ
12 กอ้น วางส
ความกวา้ง 30 
สไปแรล (ดงัแ

 

 3.10  แบบร่า

การต่อขดลวด

cir.Mil)  = 45
              = 45
               = 2,
บอร์ 17  

บอร์ 17 จาํนวน
สลบัขั้วบวกขั้
 เซนติเมตร ป
แสดงในรูปท่ี 

 

งเคร่ืองกาํเนิด

ดอาร์เมเจอร์แ

50 m² x ขนาด
50 x 5 แอมป์แ
250 (เปิดเทีย

น 12 ขด แต่ละ
ขั้วลบ บนแผน่
ประกบห่างกนั
 3.11) 

 

ดไฟฟ้า 

 

แบบสไปแรล

ดกระแสท่ีตอ้ง
แปร์ 
บค่าในตาราง

ะขดจะพนัขด
นเลซิลวงกลม
น 10 เซนติเมต

 

ล 

งการ            

งขนาดลวดทอ

ดลวดจาํนวน 
ม โครงสร้างข
ตร และการต่
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  (3.6) 

องแดง) 

 210 รอบ และ
ของชุดเคร่ือง
อขดลวดอาร์

ะ
ง
ร์


