
 

บทคดัยอ 

งานวิจัยฉบับน้ี ผูวิจัยนําเสนอการตรวจจับสเปคตรัมแบบใหมเพ่ือทําการลดเวลาในการทํางานของ

เครือขายคอกนิทีฟสําหรับการสื่อสารของระบบสมารทกริด ระบบคอกนิทีฟไดรับความสนใจเปนอยางมากใน

การที่จะนํามาประยุกตใชในการสื่อสารของระบบสมารทกริด เน่ืองจากระบบคอกนิทีฟเปนระบบที่สามารถ

แกปญหาความไมเพียงพอในการใชงานสเปคตรัม โดยระบบคอกนิทีฟจะทําการหาชวงสเปคตรัมที่ผูใชหลัก

ไมไดใชงานแลวนําสเปคตรัมที่วางนั้นมาใชในการสงขอมูลสื่อสาร องคประกอบหลักของระบบคอกนิทีฟประ

กอบดวย ผูใชหลักและผูใชรอง ผูใชหลัก คือ ผูใชสเปคตรัมที่ไดรับอนุญาตในการเขาใชงาน สวนผูใชรอง คือ 

อุปกรณของระบบคอกนิทีฟที่เขาใชงานสเปคตรัมของผูใชหลักเม่ือสเปคตรัมไมไดถูกใชงาน ระบบคอกนิทีฟมี

ฟงกชันการทํางานหลักอยู 4 ฟงกชันไดแก การตรวจจับสเปคตรัม การจัดการสเปคตรัม การยายสเปคตรัม 

และการแบงการใชงานสเปคตรัม โดยเงื่อนไขหลักของระบบคอกนิทีฟคือ ผูใชรองจะตองไมสรางการรบกวน

การใชงานสเปคตรัมของผูใชหลักอยางเด็ดขาด ซ่ึงฟงกชันที่จะปองกันการรบกวนของผูใชรองตอผูใชหลัก คือ 

ฟงกชันการตรวจจับสเปคตรัม ดังนั้น ในงานวิจัยฉบับน้ีจึงมุงเนนที่จะออกแบบการตรวจจับสเปคตรัมแบบใหม

ที่ใชเวลาในการทํางานต่ําและมีประสิทธิภาพในการทํางานดกีวาเทคนิคการตรวจจับเสปคตรัมทีมี่อยูในปจจุบนั 

ในงานวิจัยฉบับนี้ ผูวิจัยไดนําเสนอการตรวจจับสเปคตรัมแบบใหมทั้งหมด 4 ชนิด โดยแตละชนิดมี

รายละเอียดดังตอไปน้ี ชนิดที่ 1 การตรวจจับสเปคตรัมอยางเร็วโดยการใชระบบพิกัด วิธีนี้จะทําการแยก

สเปคตรัมของผูใชหลักชนิดตางๆใหไปอยูในระบบพิกัดแบบใหม แลวนําลักษณะที่อยูในพิกัดแบบใหมนี้ไปทํา

การตรวจหาการมีหรือไมมีการใชงานสเปคตรัมของผูใชหลัก ซ่ึงวิธีที่นําเสนอนี้สามารถตรวจสอบการใชงาน

สเปคตรัมไดอยางมีประสิทธิภาพอีกทั้งยังใชเวลาในการตรวจจับที่เร็วกวาวิธีเดิมๆ อีกดวย ชนิดที่ 2 การ

ตรวจจับพลังงานแบบปรับคาเงื่อนไข 2 คา วิธีน้ีเปนการตรวจจับแบบบอด คือ ไมจําเปนตองทราบขอมูลของ

ผูใชหลักในการตรวจสอบการใชงาน ทําใหความซับซอนของการตรวจจับมีคาต่ํา ชนิดที่ 3 การตรวจจับ

สเปคตรัมแบบสองขั้นตอน วิธีนี้จะทําการรวมขอดีของการตรวจจับแบบ ED, MED และ CAV เขาไวดวยกัน 

จากผลการทดลองพบวา การตรวจจับวิธีน้ีมีประสิทธิภาพสูงกวาการตรวจจับแบบ 1 ขั้นตอนปกติ อีกทั้งยัง

สามารถใชงานในสภาพแวดลอมที่มีภาวะสัญญาณรบกวนแบบไมคงที่ไดอีกดวย ชนิดสุดทาย คือ การปรับปรุง

การตรวจจับชนิดที่ 1 โดยทําการปรับปรุงคาตัวแปรบางคา เพื่อที่จะใหการตรวจจับชนิดน้ีสามารถใชงานใน

สภาพแวดลอมที่มีสัญญาณรบกวนแบบไมคงที่และสัญญาณที่เคร่ืองรับยังไดรับผลกระทบจากการสูญเสียคา

พลังงานตามระยะทางอีกดวย  
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