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ตาราง หนา 

 

4.1 ความเร็วในการตอบสนองของวาลวควบคุมแบบระบบเปดโดยไมใชระบบระบาย        32 

 ความรอน  

4.2 ความเร็วในการตอบสนองขาข้ึน (ตารางดานซาย) และขาลง (ตารางดานขวา)   34 

 แบบระบบเปดโดยไมใชพัดลมระบายความรอน    

4.3 ความกวางฮิสเทอริซิสและระยะการเคล่ือนท่ีของโลหะผสมจํารูปท่ีจํานวนรอบตางๆ         41 

 ของ SMA4, SMA5 และ SMA6 

4.4 แบบจําลองทางคณิตศาสตรแบบ NARX             44 

4.5 การเปล่ียนแปลงระยะขจัดการเคล่ือนท่ีและระดับของความลาท่ีถูกตรวจจับโดย        52 

 อัลกอริธึม CUSUM แบบ OSA และ  MPE 

4.6      ผลการเปล่ียนแปลงคาเบตาท่ีจํานวนตางๆ              53 

 


