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Abstract 

 

This paper proposes a design of the output-feedback H∞ fuzzy controller for speed 

control of Brushless DC (BLDC) motors. This type of motors has played an important 

role for high safety industrial applications. BLDC motors have advantages in torque, 

speed, efficiency, and reliability.  However, the existing conventional controllers for 

BLDC motors still have not provided good enough speed and suffered from disturbance 

and nonlinearity. To overcome these problems, an output-feedback H∞ fuzzy controller 

based on an LMI approach is designed for such a system. Finally, the validity of the 

designed approach is demonstrated via simulations. The results show the improvement 

in performances, i.e., transient response and steady state error that certainly guarantee 

the stability of the nonlinear fuzzy system. 

 

 



iii 
 

 

หวัขอ้โครงงานศึกษาวจิยั การออกแบบตัวควบแบบเอชอินฟินิต้ีฟัซซ่ีเอาท์พุทป้อนกลับ
ส าหรับควบคุมความเร็วของมอเตอร์กระแสไฟฟ้าตรงไร้แปลงถ่าน 

หน่วยกิตทั้งหมด     6 
ผูเ้ขียน           นางสาวสาวติรี นาสวสัด์ิ 
อาจารยท่ี์ปรึกษา       รศ. ดร. วฒิุชยั อศัวนิชยัโชติ 
หลกัสูตร          วศิวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต 
สาขาวชิา          วศิวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ 
ภาควชิา          วศิวกรรมอิเล็กทรอนิกส์และโทรคมนาคม 
คณะ            วศิวกรรมศาสตร์ 
ปีการศึกษา         2557 
 

 

บทคดัยอ่ 

งานวจิยัน้ีน าเสนอ การออกแบบการป้อนกลบัเอาทพ์ุท เอชอินฟินิต้ี ดว้ยตวัควบคุมแบบฟัซซ่ี ส าหรับ

การควบคุมความเร็วของมอเตอร์กระแสไฟฟ้าไร้แปรงถ่าน มอเตอร์ชนิดน้ีเป็นท่ีนิยมใช้ในงานดา้น

อุตสาหกรรมท่ีตอ้งการความปลอดภยัสูง  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปลงถ่านมีขอ้ไดเ้ปรียบใน

เร่ืองของความเร็วรอบ แรงบิด และประสิทธิภาพท่ีสูง อยา่งไรก็ตามตวัควบคุมแบบอ่ืนท่ีน ามาใชก้บั

มอเตอร์ไร้แปลงถ่านน้ี ยงัตอบสนองเร่ืองความเร็วยงัไม่ดีพอภายใตข้้อจ ากดับางอย่าง เช่น ภาวะ

โหลดและการไม่เป็นเชิงเส้นของระบบ และเพื่อแก้ใขปัญหาเหล่าน้ีท่ีเกิดข้ึน  การออกแบบการ

ป้อนกลบัเอาทพ์ุท เอชอินฟินิต้ี ฟัซซ่ี คอนโทรลเลอร์ท่ีไดร้วมวิธีการของฟัซซ่ี คอนโทรล และวิธีการ

ของ  เอชอินฟินิต้ี คอนโทรล เขา้ไวด้ว้ยกนับนพื้นฐานวธีิการของ แอลเอม็ไอ สุดทา้ย วิธีการออกแบบ

แสดงใหเ้ห็นถึงตวัอยา่งแบบจ าลอง ผลลพัธ์จากการจ าลองแสดงให้เห็นวา่ระบบมีประสิทธิภาพและมี

การตอบสนองไดเ้ร็วข้ึน  

 

 

 

 

 


