
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก ง 

การสร้างหุ่นยนตสี์�ใบพดั 
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การประกอบหุ่นยนต์สี�ใบพดั 

 
1. เลือกและประกอบโครงของหุ่นยนต์สี� ใบพดัตามแบบที�กาํหนด ผูวิ้จัยไดเ้ลือกโครงสร้างของ 
Tarot รุ่น F450 ดงัในรูป เนื�องจากตวัโครงสร้างทาํมาจากแผ่นวงจรพิมพ์แบบ Epoxy ซึ� งมีความ
เหนี�ยวไม่แตกหกัง่าย อีกทั:งยงัมีราคาไมสู่งมานกั 
 

 
โครงหุ่นยนตสี์�ใบพดัยี�ห้อ Tarot รุ่น F450 

ที�มา http://cdn3.volusion.com/ 
2. เชื�อมต่อสายไฟสําหรับขบัเคลื�อนมอเตอร์ ซึ� งในโครงของหุ่นยนตสี์�ใบพดัแบบนี:ไดเ้ดินลายวงจร
พิมพ์ไวใ้ห้เรียบร้อยแลว้ สามารถเชื�อมต่อไฟฟ้าเขา้กบัมอเตอร์ทั:ง 4 ตวัไดด้ว้ยการต่อสายไปตาม
ตาํแหน่งต่างๆ ในรูป 

 
การเดินสายไฟเพื�อต่อเขา้กบัมอเตอร์ 
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3. ยืดมอเตอร์เขา้กบัแกนของหุ่นยนตสี์�ใบพดัในแต่ละแกนดว้ยน็อต 4 ตวัและรอยสายไฟให้
เรียบร้อยดงัในรูป 
 

 
 

การยืดมอเตอร์เขา้กบัแกนของหุ่นยนตสี์�ใบพดั 
 

4. ประกอบโครงหุ่นยนต์สี�ใบพดัที�ทาํการเชื�อมต่อสายไฟฟ้าเรียบร้อยแลว้ เขา้กบัแกนหุ่นยนต์สี�
ใบพดั จากนั:นติดตั:งตวัตรวจวดั ใหอ้ยู่ตรงจุดศูนยก์ลางของหุ่นยนตสี์�ใบพดัและกาํหนดทิศทางของ
หุ่นยนต์สี�ใบพดัให้ชดัเจน โดยเชื�อมต่อตวัตรวจวดั กบัไมโครคอนโทรลเลอร์ดว้ย I2C ซึ� งมีรองรับ
ไวใ้หใ้นบอร์ดที�เลือกใชแ้ลว้ 
 

 
 

การติดตั:งตวัตรวจวดั บนหุ่นยนตสี์�ใบพดั 
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5. ติดตั:งโครงของหุ่นยนตสี์�ใบพดัดา้นบนพร้อมกบัติดตั:งอุปกรณ์ควบคุมความเร็วมอเตอร์ดงัในรูป 
 

 
 

การติดตั:งโครงของหุ่นยนตสี์�ใบพดัทั:งหมด 
 

สาํหรับการยึดอุปกรณ์ควบคุมความเร็วทั:ง 4 ตวันั:นจะยึดดว้ยสายรัดตามในรูป โดยเดินสายไฟดา้น
ใตแ้กนแต่ละแกนและใชส้ายรัดรัดสายไฟใหตึ้งพอดี 
 

 
 

การติดตั:งอุปกรณ์ควบคุมความเร็ว 
 

สําหรับการต่อสายไฟเขา้มอเตอร์ ซึ� งมอเตอร์ที�เลือกใช้เป็นแบบมอเตอร์ไร้แปรงถ่านจะเชื�อมต่อ
สายไฟสามเสน้เขา้กบัตวัควบคุมความเร็ว (ESC) โดยปกติแลว้ถา้หากต่อสายไฟทั.งสามเส้นเรียงกนั
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จะทาํให้มอเตอร์มุมตามเข็มนาฬิกาซึ� งเป็นมอเตอร์ที�อยู่ในแนวแกน Pitch ส่วนแกน Roll จะตอ้ง
สลบัสายไฟคู่ใดคู่หนึ�งคู่ใดกไ็ดจ้ะทาํใหม้อเตอร์มุมทวนเขม็นาฬิกา 
 

6. ติดตั:ง Shield สําหรับบอร์ด Arduino Mega 2560 R3 ดงัในรูปดา้นล่าง ซึ� งสามารถทําให้บอร์ด 
Arduino เชื�อมต่ออุปกรณ์ภายนอกไดง่้ายขึ:น แลว้จากนั:นติดตั:งบอร์ดทั:งหมดเขา้กบัหุ่นยนตสี์�ใบพดั
ดว้ยสายรัด  
 

 
 

การติดตั:งบอร์ด Arduino Mega 2560 R3 บนหุ่นยนตสี์�ใบพดั 
 

7. การติดตั:งใบพดัเขา้กบัปลายของมอเตอร์ทั:ง 4 ซึ� งตอ้งสังเกตมุม Pitch ของใบพดัใหดี้ทางดา้นซา้ย
จะเป็นใบพดัแบบมุมตามเข็ม ส่วนใบพดัทางดา้นขวาจะเป็นใบพดัที�มุมทวนเข็ม 
 

 
 

หุ่นยนตสี์�ใบพดัที�ประกอบเสร็จสมบูรณ์ 
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ใบพดัแบบมุมตามเข็มและทวนเข็ม 
ที�มา www.arducopter.co.uk 

 


