
บทที่  4 
การออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแส 

 
 ในหัวขอนี้จะกลาวถึง การออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแส ที่
เกี่ยวของกับการวิจัยนี้ โดยเนื้อหาประกอบดวย บทนํา หลักการของวงจรที่นําเสนอ ทฤษฎีและ
หลักการ การออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสและการปรับคาตัวประกอบ
คุณภาพ คาความไวของวงจร การวิเคราะหคุณสมบัติของ OTAs-C ของวงจรที่นําเสนอ และ
บทสรุป 
  
4.1. บทนํา 
 

วงจรกรองสัญญาณหรือวงจรกรองความถี่ (Filter) เปนวงจรพื้นฐานดานโทรคมนาคม 
ระบบเครื่องมือวัดและวงจรอิเล็กทรอนิกสตาง ๆ มากมาย ซ่ึงวงจรเหลานี้มักไดรับการคิดคนและ
พัฒนาวงจรใหมอยางตอเนื่อง ดังเชนวงจรกรองสัญญาณหลายหนาที่ ซ่ึงเปนวงจรกรองความถี่แบบ
หนึ่งที่สามารถทําหนาที่เปนวงจรกรองความถี่แบบตาง ๆ ไดหลายชนิดในวงจรเดียวกัน ซ่ึงไดรับ
ความสนใจอยางกวางขวางโดยมีการนําเสนอมาแลวอยางมากมายในอดีต หลักการพื้นฐานของ
วงจรกรองสัญญาณหลายหนาที่มีอยูมากมายหลายหลักการ แตที่นิยมใชกันอยูก็คือ หลักการใช
วงจรแบบดิฟเฟอเรนชิเอเตอรและแบบอินทิเกรทเตอรมาทําการออกแบบ อาศัยวิธีการแบบ
ไบควอตมาใชเพื่อนําไปสูสมการสงผานของวงจรกรองสัญญาณชนิดตาง ๆ ไดโดยงาย ซ่ึงใน
ปจจุบันการออกแบบและสังเคราะหวงจรกรองสัญญาณจะใหความสําคัญกับวงจรในรูปแบบของ
กระแสมากขึ้น เนื่องจากมีคุณสมบัติที่เดนกวาวงจรในรูปแบบแรงดันอยูหลายประการ คือ มีแบนด
วิดทกวาง ใหผลตอบสนองทางความถี่ไดสูง ใชแรงดันไฟเลี้ยงต่ําและออกแบบวงจรไดงายโดยใช
อุปกรณจํานวนนอย โดยเปนผลทําใหคากําลังไฟฟาสูญเสียต่ําจึงเหมาะสําหรับนํามาสรางเปนวงจร
รวม ดวยเหตุผลนี้จึงเปนปจจัยที่สําคัญที่ทําใหเกิดการพัฒนาออกแบบวงจรที่ทํางานในรูปแบบ
กระแสมากขึ้น ซ่ึงนักวิจัยสวนใหญใหความสนใจในหลักการดังกลาวและเลือกใชอุปกรณแอกทีฟ
มาชวยในการออกแบบ เชน วงจรออปแอมป (OA) วงจรขยายความนํา (OTA) วงจรกระแสแตกตาง 
(CDBA) และวงจรสายพานกระแส (CCII) เปนตน 
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4.2. หลักการของวงจรที่นําเสนอ 
 

ฟงกชันการสงผาน (Transfer Function) ของวงจรกรองความถี่ ( )sT  จะเปนตัวกําหนด
ชวงผานและชวงหยุดของความถี่ ในชวงผานมักเรียกชวงนี้วา แถบผาน (Pass-Band) และในชวง
ลดทอนมักเรียกชวงนี้วา แถบหยุด (Stop-Band) ซ่ึงในทางอุดมคติชวงแถบผานจะมีคาของ 
( ) 1=sT และชวงแถบหยุดจะมี ( ) 0=sT  ดวยรูปแบบของแถบผานและแถบหยุดนี้ทําใหเกิดเปน

วงจรกรองความถี่พื้นฐาน 4 แบบ คือ วงจรกรองความถี่ต่ําผาน (Low-Pass Filter) วงจรกรองความถี่
สูงผาน (High-Pass Filter) วงจรกรองแถบความถี่ที่ตองการผาน (Band-Pass Filter) และวงจรกรอง
แถบความถี่ที่ตองการออก (Band-Reject Filter) ในการวิเคราะหวงจรกรองความถี่หลายหนาที่ 
(Universal Filter) เปนวงจรกรองความถี่ที่มีรูปสมการฟงกชันการสงผานเปนฟงกชันแบบไบควอต
เดรตริก (Biquadratic Function) หรือเรียกสั้น ๆ วา ฟงกชันแบบไบควอต ซ่ึงมีรูปแบบของสมการ
มาตรฐานดังนี้ 
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เมื่อ 0ω  คือ คาความถี่ของโพล (Pole Frequency), 210 ,, aaa  คือ สัมประสิทธิ์ของจํานวน

เศษ และ Q  คือ คาควอลิตี้แฟกเตอรของโพล (Pole Quality Factor) คาความถี่ 0ω  และคา Q  จะ
กําหนดตําแหนงของโพล ตามสมการ 
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จากฟงกชันไบควอตเดรตริกขางตน สามารถที่จะใหฟงกชันเปนวงจรกรองความถี่ต่ําผาน 

วงจรกรองความถี่สูงผาน วงจรกรองแถบความถี่ที่ตองการผาน วงจรกรองแถบความถี่ที่ตองการ
ออก และวงจรกรองแถบความถี่ผานทุกความถี่ ไดจากฟงกชันการสงผานเดียวกันโดยกําหนดจาก
สัมประสิทธิ์ของจํานวนเศษ ซ่ึงเปนตัวกําหนดคาทรานสมิสชั่นซีโร (Transmission Zero) ของวงจร
กรองความถี่อันดับสอง ซ่ึงสามารถใชเปนตัวกําหนดชนิดของฟงกชันของวงจรกรองความถี่ได 

วงจรกรองความถี่หลายหนาที่ รูปแบบกระแสชนิดสามอินพุทหนึ่งเอาทพุท ที่ใช
โครงสรางดิฟเฟอเรนชิเอเตอรสามารถปรับคาตัวประกอบคุณภาพไดอยางเปนอิสระทาง
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อิเล็กทรอนิกส ในหัวขอวิจัยนี้ไดนําเสนอหลักการของฟงกชันการถายโอนแบบไบควอตที่ไดจาก
วงจรกรองความถี่ต่ําผาน ซ่ึงมีการทํางานในลักษณะของวงจรดิฟเฟอเรนชิเอเตอร คือ มีการทํางาน
คลายกันกับวงจรกรองความถี่สูงผาน ในกรณีความถี่สูงอัตราขยายจะสูงขึ้น เพื่อชดเชยกับการ
ตอบสนองทางความถี่ของอุปกรณแอกทีฟและเมื่อสรางเปนวงจรกรองความถี่จึงทําใหเกิดการ
เสถียรภาพทางความถี่สูงที่ดีขึ้นสําหรับการชดเชยใหกับแบนดวิดทของอุปกรณแอกทีฟ โดยวงจรที่
นําเสนอในงานวิจัยนี้มีโครงสรางไมซับซอนและยุงยากจากวิธีการออกแบบดวยเทคโนโลยีของ
ซีมอส 
  
4.3. ทฤษฎีและหลักการ 
 

 4.3.1  สมการไบควอตเดรติก 
  สมการไบควอตเดรติกเปนสมการทางคณิตศาสตรแบบหนึ่งที่ใชชวยในการ

วิเคราะหวงจรทางไฟฟาผลลัพธที่ไดวิเคราะหอยูในรูปของฟงกชันอันดับที่สอง จากการวิจัยที่
นําเสนอไดใชสมการตั้งตนของวงจรกรองความถี่ต่ําผาน (Low-Pass Filter: LPF) และอาศัย
หลักการของฟงกชันการถายโอนแบบไบควอตเดรติกมาชวยในการวิเคราะหสมการตั้งตนดังกลาว 
สําหรับฟงกชันการถายโอนของวงจรกรองความถี่ต่ําผาน (LPF) มีคาดังสมการที่ (4.3) 
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ปรับคาของสมการที่ (4.3) ใหอยูในรูปโครงสรางของวงจรดิฟเฟอเรนชิเอเตอร ได

ดังสมการที่ (4.4) คือ  
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นําสมการที่ (4.4) มาทําการออกแบบบล็อกไดอะแกรมตามหลักการที่นําเสนอ ดัง

ภาพที่ 4.1  
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ภาพที่ 4.1  บล็อกไดอะแกรมตามหลักการทีน่ําเสนอ 
 
 4.3.2  วงจรโอทีเอหลายเอาทพุทแบบซีมอส 
   วงจรโอทีเอหลายเอาทพุทแบบซีมอสพื้นฐาน (Basic CMOS Multiple Output - 
Operational Transconductance Amplifier: CMOS MO-OTA) ดังภาพที่ 4.2 มีคุณสมบัติโดยให
เอาทพุทเปนกระแสและอินพุทเปนแรงดัน [17] สามารถเขียนสมการความสัมพันธระหวางอินพุท
และเอาทพุทดังสมการที่ (4.5) และจากสมการที่ (4.5) คาทรานสคอนดัคแตนซ (gm) นั้น สามารถ
ปรับคาไดทางอิเล็กทรอนิกสจากการปรับคากระแสไบอัสของโอทีเอ (IB) 
 

 

 

ภาพที่ 4.2  วงจรโอทีเอหลายเอาทพุทแบบซีมอสพื้นฐาน 



 53 

 สมการความสัมพันธระหวางอินพุทและเอาทพุทมีคาเปน 
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 4.3.3  วงจรดฟิเฟอเรนชิเอเตอร 
   จากหลักการในการออกแบบบล็อกไดอะแกรมดังภาพที่ 4.1 การสังเคราะหวงจร
กรองความถี่ สําหรับงานวิจัยนี้ ซ่ึงใชวงจรดิฟเฟอเรนชิ เอเตอรแบบไม สูญเสีย  (Lossless 
Differentiator) ที่สรางจากวงจรขยายความนํา OTAs แบบหลายเอาทพุทและตัวเก็บประจุแบบตอ
กราวด แสดงไดดังภาพที่ 4.3 และมีฟงกชันการถายโอนเปนดังสมการที่ (4.6) 
 

 
 

ภาพที่ 4.3  วงจรดิฟเฟอเรนชิเอเตอรแบบไมสูญเสีย 
 

สมการความสัมพันธระหวางอินพุทและเอาทพุท มีคาเปน 
 

                       
1min

O

g
sC

i
i

=                            (4.6) 

 
4.4. การออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาท่ีรูปแบบกระแส 
 

 จากหลักการของบล็อกไดอะแกรมตามหลักการที่นําเสนอในภาพที่ 4.1 และวงจรดิฟเฟอ
เรนชิเอเตอรแบบไมสูญเสียในภาพที่ 4.3 ไดถูกนํามาสังเคราะหเปนวงจรกรองความถี่หลายหนาที่
รูปแบบกระแสที่นําเสนอในการวิจัยนี้แสดงดังภาพที่ 4.4 โดยมีฟงกชันการถายโอนดังสมการที่ 
(4.7) ซ่ึงจะเห็นไดวาคาทรานคอนดัคแตนซของ gm3 ไมมีผลตอกระทบกับสมการที่ (4.7) เนื่องจาก
ถูกหักลางกันหมดจากสมการที่ (4.6) 
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ภาพที่ 4.4  วงจรกรองความถี่หลายหนาทีรู่ปแบบกระแสที่นําเสนอ 
 

ฟงกชันการถายโอนของวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสที่นําเสนอในภาพที่ 
4.4 สามารถแสดงดังสมการที่ (4.7) และ (4.8) ตามลําดับ  
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พิจารณาเทยีบกับรูปแบบของสมการไบควอดเดรติกดังสมการที่ (4.9) คือ 
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ตัวแปรที่เกี่ยวของ ωp และ Qp มีคาเทากับ 
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จากสมการที่ (4.7) – (4.8) สามารถสรุปเปนเงื่อนไขของการกรองความถี่หารูปแบบ คือ 

(HPF, LPF, BPF, BRF และ APF) ไดดังนี้  
 
การกรองความถี่สูงผาน (HPF) เมื่อกําหนดให Iin2 = Iin3 = 0 และ Iin1 = Iin  
การกรองความถี่ต่ําผาน (LPF) เมื่อกําหนดให Iin1 = Iin2 = 0 และ Iin3 = Iin  
การกรองความถี่ที่ตองการผาน (BPF) เมื่อกําหนดให Iin1 = Iin3 = 0 และ Iin2 = Iin  
การกรองความถี่ที่ตองการออก (BRF) เมื่อกําหนดให Iin2 = 0 และ Iin1 = Iin3 = Iin  
การกรองผานทุกความถี่ (APF) กําหนดโดย Iin1 = Iin2 = Iin3 = Iin 

 
หรือสามารถเขียนเปนฟงกชันการถายโอนของวงจรกรองความถี่ทั้งหารูปแบบในวงจร

เดียวกันตามที่นําเสนอ สรุปไดดังนี้ 
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สําหรับกรณีของวงจรกรองความถี่สูงผาน(HPF) วงจรกรองความถี่ต่ําผาน (LPF) และ

วงจรกรองผานทุกความถี่ (APF) จะตองกําหนดใหคาทรานสคอนดัคแตนซ gm1 = gm2 = gm4 = gmQ = 
gm และคาของตัวเก็บประจุ C1 = C2 = C เมื่อ (QP = 1) สวนในกรณีของวงจรกรองความถี่ที่ตองการ
ผาน(BPF) และวงจรกรองความถี่ที่ตองการออก (BRF) นั้นตองกําหนดใหคาทรานสคอนดัคแตนซ 
gm1 = gm2 = gm4 = gm และคาของตัวเก็บประจุ C1 = C2 = C และจากสมการที่ (4.10) ในการปรับ
คาความถี่ตอบสนอง ωp สามารถทําไดโดยการปรับคาอัตราขยายของ OTAs ทั้งสอง ซ่ึงถา OTAs 
ทั้งสองมีคาเทากันจะเห็นไดวาการควบคุมความถี่ตอบสนองωp จะมีความเสถียรมากยิ่งขึ้น 

สวนในกรณีการปรับคาตัวประกอบคุณภาพ Qp จากสมการที่ (4.11) นั้นสามารถที่จะปรับ
คาตัวประกอบคุณภาพไดอยางเปนอิสระโดยไมมีผลกระทบตอคาความถี่ตอบสนอง ωp ทําไดจาก
การปรับคา กระแสไบอัสของ OTA1 หรือ OTAQ โดยปรับจาก IB1 หรือ IBQ ดังกลาว 
 
4.5. คาความไวของวงจร 
 

ส่ิงที่สามารถยืนยันประสิทธิภาพของวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสชนิด
สามอินพุทหนึ่งเอาทพุท ที่ใชโครงสรางดิฟเฟอเรนชิเอเตอรสามารถปรับคาตัวประกอบคุณภาพได
อยางเปนอิสระทางอิเล็กทรอนิกสที่นําเสนอ คือ คาความไวของวงจร (Circuit Sensitivity) ทีม่ผีลตอ
อุปกรณประเภทแอกทีฟหรือแพสซีฟกับผลของความถี่ตอบสนอง ( P

xSω ) และคาตัวประกอบ
คุณภาพ ( PQ

xS ) เมื่อ (x) คือ อุปกรณแอกทีฟหรือแพสซีฟของแตละตัว ซ่ึงสามารถสรุปไดดังตารางที่ 
4.1 ดังนี้ 
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ตารางที่ 4.1  คาความไวของอุปกรณแอคทฟีหรือแพสซฟี 

x  P
xSω  PQ

xS  

1mg  0 1 

2mg  0.5 0.5 

4mg  0.5 -0.5 

mQg  0 -1 

1C  -0.5 -0.5 

2C  -0.5 0.5 

 
4.6. การวิเคราะหคุณสมบัติของ OTAs-C ของวงจรที่นําเสนอ 
 

การวิเคราะหคุณสมบัติของ OTAs-C ในดานของผลกระทบเชิงที่ไมเปนอุดมคติ ใช
สําหรับฟงกชันถายโอนของวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสชนิดสามอินพุทหนึ่ง
เอาทพุทที่ใชโครงสรางดิฟเฟอเรนชิเอเตอรสามารถปรับคาตัวประกอบคุณภาพไดอยางเปนอิสระ
ทางอิเล็กทรอนิกสตามที่ไดมีการนําเสนอ จากการวิเคราะหโดยใชรูปแบบทั่วไปของวงจรสัญญาณ
ขนาดเล็กของ OTAแสดงไดดังภาพที่ 4.5 
 

( ) ( )00 1 τsgsg mm −≈

 
 

ภาพที่ 4.5  รูปแบบทั่วไปของวงจรสัญญาณขนาดเล็กของ OTA 
 

จากภาพที่ 4.5 คุณสมบัติโดยท่ัวไปของวงจรสัญญาณขนาดเล็กของ OTA คือ มีความ
แตกตางระหวางขั้วของอินพุททั้งสองจากคาความจุของ (Cd และ Cc) สวนที่เอาทพุทก็จะเกิดจากคา
ความจุ (Co) คาความตานทาน (Ro) และคาทรานสคอนดัคแตนซ   (gm) โดยที่คาของทรานสคอนดัค
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แตนซจะสงผลกระทบตอคาของความถี่ตอบสนอง  โดยผลกระทบดังกลาวจะสงผลตอ
คาพารามิเตอรที่โพลตาง ๆ โดยสรุปไดเปน 
 

        ( ) ( ) ( )ssC
g

ssC
g

sX
ii

mi

pii

pimi
i τω

ω
+

≈
+
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1

 ; ...3,2,1=i             (4.18) 

         
เมื่อคาของ ωp คือ คาพารามิเตอรโพลอันดับที่สองของ OTAs-C และ τ = 1/ωp ที่ยาน

ความถี่ ω << ωp ดังนั้นคาพารามิเตอรโพลของ OTAs-C มีคาดังสมการที่ (4.19)  
 

    ( ) ( )s
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และเมื่อนําสมการที่ (4.7) และ (4.8) มาทําการวิเคราะหในเชิงไมเปนอุดมคติดวยสมการที่ 

(4.19) สามารถวิเคราะหไดเปน 2 กรณี คือ กรณี Q = 1 และ Q >> 1 ซ่ึงสามารถดูวิธีการวิเคราะหได
จาก (ภาคผนวก ข) 
 
4.7. บทสรุป 
 

ในบทนี้ไดกลาวถึง การออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสชนิดสาม
อินพุทหนึ่งเอาทพุทที่ใชโครงสรางดิฟเฟอเรนชิเอเตอร สามารถปรับคาตัวประกอบคุณภาพไดอยาง
เปนอิสระทางอิเล็กทรอนิกส โดยประกอบดวยหลักการของวงจรกรองความถี่หลายหนาที่ซ่ึงอาศัย
สมการของฟงกชันการถายโอนแบบไบควอตเดรตริกที่ไดมาจากวงจรกรองความถี่ต่ําผาน (LPF) 
ซ่ึงเสมือนกับคุณลักษณะการทํางานของวงจรดิฟเฟอเรนชิเอเตอรคือมีการทํางานเหมือนกับวงจร
กรองความถี่สูงผาน เชนในกรณีความถี่สูง อัตราขยายจะสูงขึ้น เพื่อชดเชยกับการตอบสนองทาง
ความถี่ของอุปกรณแอกทีฟและเมื่อถูกสรางเปนวงจรกรองความถี่ จะทําใหเกิดการเสถียรภาพทาง
ความถี่สูงที่ดีขึ้นสําหรับการชดเชยใหกับแบนดวิดทของอุปกรณแอกทีฟ การออกแบบการทํางาน
ของวงจรที่นําเสนอมาจากวงจรโอทีเอหลายเอาทพุทแบบซีมอสพื้นฐาน (CMOS MO-OTA) ซ่ึงจะ
มีคุณสมบัติโดยใหเอาทพุทเปนกระแสและอินพุทเปนแรงดัน โดยมีการสังเคราะหวงจรกรอง
ความถี่สําหรับงานวิจัยนี้จากวงจรดิฟเฟอเรนชิเอเตอรแบบไมสูญเสีย (Lossless Differentiator) ที่
สรางจากวงจรขยายความนํา OTAs แบบหลายเอาทพุทและตัวเก็บประจุแบบตอกราวด ผลการ
ออกแบบวงจรกรองความถี่หลายหนาที่รูปแบบกระแสชนิดสามอินพุทหนึ่งเอาทพุทที่ใชโครงสราง
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ดิฟเฟอเรนชิเอเตอร สามารถปรับคาตัวประกอบคุณภาพไดอยางเปนอิสระทางอิเล็กทรอนิกส 
ในทางทฤษฎีไดมีการวิเคราะหในรูปของฟงกชันการถายโอนความถี่ทั้งหารูปแบบในวงจรเดียวกัน 
พบวาสามารถใหสมการตาง ๆ ของวงจรกรองความถี่ไดครบทั้งหารูปแบบ รวมถึงคาของสมการใน
การปรับคาตัวประกอบคุณภาพไดอยางเปนอิสระจากคาความถี่ตอบสนองอีกดวย และวงจรที่
นําเสนอในงานวิจัยนี้จะมีโครงสรางที่ไมซับซอนและยุงยาก จากวิธีการออกแบบดวยเทคโนโลยี
ของซีมอสจึงทําใหวงจรที่นําเสนอเหมาะสําหรับการสรางเปนวงจรรวมตอไป 
 


