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 แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที ่........2......... 
ช่ือวชิา กลศาสตร์วศิวกรรม1 สอนคร้ังที ่......1......... 
ช่ือหน่วย ระบบแรง(Force  Systems) ช่ัวโมงรวม ......12....... 

ช่ือเร่ือง การรวมแรง จ านวนช่ัวโมง ......3.... 
1.สาระส าคัญ 
1.การรวมแรงสามารถรวมแรงไดห้ลายวธีิ ดงัน้ี 
   1.1 วธีิรูปส่ีเหล่ียมดา้นขนานแทนแรง 
   1.2  วธีิรูปสามเหล่ียมแทนแรง 
   1.3  วธีิรูปหลายเหล่ียมแทนแรง 
2.การแตกแรงหรือแยกแรงสามารถแตกแรงในลกัษณะแตกแรงออกเป็นสองแรงยอ่ยท่ีตั้งฉากซ่ึง
กนัและกนั 
3.แรงในสามมิติเป็นการแตกแรงใน 3 แกนท่ีตั้งฉากซ่ึงกนัและกนัคือ แกน x,yและ z 
3.1การรวมแรงในสามิติ ใชห้ลกัการเดียวกบัการรวมแรงใน 2 มิติ โดยแตกแรงเป็นแรงยอ่ยในแกน 
x,y และz เสียก่อน  แลว้จึงรวมแรงยอ่ยในแต่ละแกน และหาแรงลพัธ์ในท่ีสุด 
จุดประสงค์ทัว่ไป 
1.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัการรวมแรง 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1.รวมแรงดว้ยวธีิส่ีเหล่ียมดา้นขนานแทนแรงไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

2.รวมแรงดว้ยวธีิสามเหล่ียมดา้นขนานแทนแรงไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.แตกแรงตามแนวแกน x และ y ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

4.ค านวณหาแรงลพัธ์ของแรงต่างๆจากการแตกแรงไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

5.ค านวณหาทิศทางของแรงลพัธ์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

6.แตกแรงตามแนวแกน x , y และ z ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

7.ค านวณหาแรงลพัธ์ของแรง 3 มิติไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

8.ค านวณหาทิศทางของแรงลพัธ์ 3 มิติไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
3.เนือ้หา  ใบความรู้ท่ี1. 
4.กจิกรรมการเรียนรู้ 
4.1ทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่2 เร่ืองระบบแรง 
 4.2 ขั้นน า 
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 แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที ่........2......... 
ช่ือวชิา กลศาสตร์วศิวกรรม1 สอนคร้ังที ่......1......... 
ช่ือหน่วย ระบบแรง(Force  Systems) ช่ัวโมงรวม ......12....... 

ช่ือเร่ือง การรวมแรง จ านวนช่ัวโมง ......3.... 
4.2.1ครูอธิบายเพื่อปรับพื้นฐานในเร่ืองแรง คุณลกัษณะของแรง  ระบบแรง  ชนิดของแรง  และ 
หลกัการ เบ้ืองตน้ของแรงและแรงในสามิติ 
4.2.2ครูแจง้หวัขอ้ท่ีจะเรียนในคร้ังท่ี 1. 
4.2.3ครูแจง้จุดประสงคใ์นการเรียน 
4.2.4ครูอธิบายและแนะน าเทคนิค KWDL ใหน้กัศึกษาทราบแต่ละตวัอกัษรหมายถึงอะไร และ
นกัศึกษาตอ้งท าอะไรบา้ง 
4.3ขั้นสอน 
4.3.1ครูใหน้กัศึกษาแบ่งกลุ่มกลุ่มละ 3 คนโดยคละความเก่ง  ปานกลาง  และอ่อน 
4.3.2ครูแจกใบความรู้ท่ี 1. 
4.3.3ครูอธิบายเน้ือหาในใบความรู้ท่ี 1 
4.3.4ครูและนกัศึกษาร่วมกนัค านวณเพื่อแกโ้จทยปั์ญหาจากตวัอยา่งโดยใชร่้วมกบัตาราง KWDL 
4.3.5ครูและนกัศึกษาช่วยกนัสรุปเน้ือหาในบทเรียน 
4.3.6ครูมอบหมายใหแ้ต่ละกลุ่มท าแบบฝึกหดัท่ี 1-1,1-2,1-3และ 1-4 
4..3.7ครูและนกัศึกษาร่วมกนัเฉลยแบบฝึกหดัท่ี 1-1,1-2,1-3และ 1-4 โดยใชต้ารางKWDL 
5.ขั้นการวดัผลประเมินผล 
    5.1วธีิการวดัผลประเมินผล 
5.1.1ทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี1(1-1,1-2,1-3และ 1-4) 
    5.2 เคร่ืองมือทีใ่ช้ในการวดัผลประเมินผล 
5.2.1แบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี1(1-1,1-2,1-3และ 1-4) 
    5.3 เกณฑ์การประเมิน 
5.3.1ความถูกตอ้งของวธีิท าในแต่ละจุดๆละ 1 คะแนน 
6.ส่ือการเรียนรู้ 
    6.1ใบความรู้ท่ี 1. 
    6.2แผนผงั KWDL         6.3แบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี1(1-1,1-2,1-3และ 1-4) 
7.เอกสารอ้างองิ 
สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  กลศาสตร์วศิวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 2,กรุงเทพ : ว.เพช็รสกุล, 
2547. 
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สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  รวมข้อสอบ  กลศาสตร์วิศวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 1,
กรุงเทพ :  
ว.เพช็รสกุล, 2552. 
   เสกสรร   ศรียศ  กลศาสตร์วศิวกรรม 1  พิมพค์ร้ังท่ี 1,กรุงเทพ : ศูนยส่์งเสริมอาชีวศึกษา
,2550. 
   วรีศกัด์ิ  กรัยวิเชียร,ธีระยทุธ  สุวรรณประทีป และสมาน  เจริญกิจพลูผล  กลศาสตร์วิศวกรรม
ฉบับเสริมประสบการณ์  พิมพค์ร้ังท่ี 1 ,กรุงเทพ : เมด็ทรายพร้ินต้ิง, 2539. 
   วชัรินทร์  วทิยากุล  กลศาสตร์วศิวกรรม  สถิตยศาสตร์,พิมพค์ร้ังท่ี1,กรุงเทพ : ฟิสิกส์เซ็น
เตอร์,2535. 
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 แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที ่........2......... 
ช่ือวชิา กลศาสตร์วศิวกรรม1 สอนคร้ังที ่......2......... 
ช่ือหน่วย ระบบแรง(Force  Systems) ช่ัวโมงรวม ......12....... 

ช่ือเร่ือง  เวคเตอร์ จ านวนช่ัวโมง ......3.... 
1.สาระส าคัญ 
   เวคเตอร์มีหวัขอ้ในการเรียนรู้ คือ เวคเตอร์ในระบบพิกดัฉาก,เวคเตอร์หน่ึงหน่วย,ขนาดของ
เวคเตอร์,ทิศทางของเวคเตอร์,การบวกและการลบเวคเตอร์,เวคเตอร์ระบุต าแหน่ง,เวคเตอร์ของแรง
ในทิศทางของเส้น,ผลคูณสเกลาร์,ผลคูณเวคเตอร์และผลคูณระหวา่งสามเวคเตอร์ โดยเฉพาะอยา่ง
ยิง่ในการน าเวคเตอร์ในระบบพิกดัฉากมาใชจ้ะช่วยลดปัญหาในการมองภาพสามมิติไดอ้ยา่งมาก 
จุดประสงค์ทัว่ไป 
1.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัเวคเตอร์ 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1.ค านวณหาเวคเตอร์หน่ึงหน่วยไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

2.ค านวณหาขนาดของเวคเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.ค านวณหาทิศทางของเวคเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

4.ค านวณหาเวคเตอร์ของแรงในทิศทางของเส้นไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.เนือ้หา  ใบความรู้ที่2. 

4.กจิกรรมการเรียนรู้            4.1ขั้นน า 
4.1.1ครูแจง้หวัขอ้ท่ีจะเรียนในคร้ังท่ี 2. 
4.1.2ครูแจง้จุดประสงคใ์นการเรียน 
4.1.3ครูอธิบายและแนะน าเทคนิค KWDL ใหน้กัศึกษาทราบแต่ละตวัอกัษรหมายถึงอะไร และ
นกัเรียนตอ้งท าอะไรบา้ง 
  4.2ขั้นสอน 
4.2.1ครูใหน้กัศึกษาแบ่งกลุ่มกลุ่มละ 3 คนโดยคละความเก่ง  ปานกลาง  และอ่อน 
4.2.2ครูแจกใบความรู้ท่ี 2. 
4.2.3ครูอธิบายเน้ือหาในใบความรู้ท่ี 2  
4.2.4ครูและนกัศึกษาร่วมกนัค านวณเพื่อแกโ้จทยปั์ญหาจากตวัอยา่งโดยใชร่้วมกบัตาราง KWDL 
4.2.5ครูและนกัศึกษาช่วยกนัสรุปเน้ือหาในบทเรียน 
4.2.6ครูมอบหมายใหแ้ต่ละกลุ่มท าแบบฝึกหดัท่ี 2-1 
4..2.7ครูและนกัศึกษาร่วมกนัเฉลยแบบฝึกหดัท่ี 2-1โดยใชต้ารางKWDL 
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ช่ือหน่วย ระบบแรง(Force  Systems) ช่ัวโมงรวม ......12....... 

ช่ือเร่ือง  เวคเตอร์ จ านวนช่ัวโมง ......3.... 
5.ขั้นการวดัผลประเมินผล 
    5.1วธีิการวดัผลประเมินผล 
5.1.1ครูแจกแบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี2(2-1) ใหน้กัศึกษาแต่ละคนเพื่อแกโ้จทยปั์ญหา 
    5.2 เคร่ืองมือทีใ่ช้ในการวดัผลประเมินผล 
5.2.1แบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี2(2-1) 
    5.3 เกณฑ์การประเมิน 
5.3.1ความถูกตอ้งของวธีิท าในแต่ละจุดๆละ 1 คะแนน 
6.ส่ือการเรียนรู้ 
    6.1ใบความรู้ท่ี 2. 
    6.2แผนผงั KWDL  
   6.3แบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี2( 2-1) 
7.เอกสารอ้างองิ 
    สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  กลศาสตร์วศิวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 2,กรุงเทพ : ว.เพช็รส
กุล, 2547. 
    สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  รวมข้อสอบ  กลศาสตร์วิศวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 1,
กรุงเทพ :  
ว.เพช็รสกุล, 2552. 
   เสกสรร   ศรียศ  กลศาสตร์วศิวกรรม 1  พิมพค์ร้ังท่ี 1,กรุงเทพ : ศูนยส่์งเสริมอาชีวศึกษา,2550. 
   วรีศกัด์ิ  กรัยวิเชียร,ธีระยทุธ  สุวรรณประทีป และสมาน  เจริญกิจพลูผล  กลศาสตร์วิศวกรรม
ฉบับเสริมประสบการณ์  พิมพค์ร้ังท่ี 1 ,กรุงเทพ : เมด็ทรายพร้ินต้ิง, 2539. 
   วชัรินทร์  วทิยากุล  กลศาสตร์วศิวกรรม  สถิตยศาสตร์,พิมพค์ร้ังท่ี1,กรุงเทพ : ฟิสิกส์เซ็นเตอร์
,2535. 
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 แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที ่........2......... 
ช่ือวชิา กลศาสตร์วศิวกรรม1 สอนคร้ังที ่......3......... 
ช่ือหน่วย ระบบแรง(Force  Systems) ช่ัวโมงรวม ......12....... 

ช่ือเร่ือง โมเมนต ์ จ านวนช่ัวโมง......3..... 
1.สาระส าคัญ 
1.1โมเมนต ์ คือความพยายามของแรงท่ีจะหมุนวตัถุรอบจุดหรือรอบแกนๆหน่ึงเป็นปริมาณ
เวคเตอร์ 
2.จุดประสงค์ 
จุดประสงค์ทัว่ไป 
1.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัโมเมนต ์

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1.ค านวณหาโมเมนตเ์ทียบเท่าไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

2.ค านวณหาโมเมนตร์อบจุดโดยใชเ้วคเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.ค านวณหาโมเมนตร์อบแกนโดยใชเ้วคเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.เนือ้หา  ใบความรู้ท่ี3. 
4.กจิกรรมการเรียนรู้ 
   4.1ขั้นน า 
4.1.1ครูแจง้หวัขอ้ท่ีจะเรียนในคร้ังท่ี 3. 
4.1.2ครูแจง้จุดประสงคใ์นการเรียน 
4.1.3ครูอธิบายและแนะน าเทคนิค KWDL ใหน้กัศึกษาทราบแต่ละตวัอกัษรหมายถึงอะไร และ
นกัเรียนตอ้งท าอะไรบา้ง 
4.2ขั้นสอน 
4.2.1ครูใหน้กัศึกษาแบ่งกลุ่มกลุ่มละ 3 คนโดยคละความเก่ง  ปานกลาง  และอ่อน 
4.2.2ครูแจกใบความรู้ท่ี 3. 
4.2.3ครูอธิบายเน้ือหาในใบความรู้ท่ี3 
4.2.4ครูและนกัศึกษาร่วมกนัค านวณเพื่อแกโ้จทยปั์ญหาจากตวัอยา่งโดยใชร่้วมกบัตาราง KWDL 
4.2.5ครูและนกัศึกษาช่วยกนัสรุปเน้ือหาในบทเรียน 
4.2.6ครูมอบหมายใหแ้ต่ละกลุ่มท าแบบฝึกหดัท่ี3-1,3-2 และ 3-3 
4..2.7ครูและนกัศึกษาร่วมกนัเฉลยแบบฝึกหดัท่ี 3-1,3-2 และ 3-3 โดยใชต้ารางKWDL 
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5.3.1ความถูกตอ้งของวธีิท าในแต่ละจุดๆละ 1 คะแนน 
6.ส่ือการเรียนรู้ 
    6.1ใบความรู้ท่ี 3. 
    6.2แผนผงั KWDL  
   6.3แบบทดสอบยอ่ยคร้ังท่ี3(3-1,3-2 และ 3-3) 
7.เอกสารอ้างองิ 
    สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  กลศาสตร์วศิวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 2,กรุงเทพ : ว.เพช็รส
กุล, 2547. 
     สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  รวมข้อสอบ  กลศาสตร์วศิวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 1,
กรุงเทพ :  
ว.เพช็รสกุล, 2552. 
   เสกสรร   ศรียศ  กลศาสตร์วศิวกรรม 1  พิมพค์ร้ังท่ี 1,กรุงเทพ : ศูนยส่์งเสริมอาชีวศึกษา,2550. 
   วรีศกัด์ิ  กรัยวิเชียร,ธีระยทุธ  สุวรรณประทีป และสมาน  เจริญกิจพลูผล  กลศาสตร์วิศวกรรม
ฉบับเสริมประสบการณ์  พิมพค์ร้ังท่ี 1 ,กรุงเทพ : เมด็ทรายพร้ินต้ิง, 2539. 
   วชัรินทร์  วทิยากุล  กลศาสตร์วศิวกรรม  สถิตยศาสตร์,พิมพค์ร้ังท่ี1,กรุงเทพ : ฟิสิกส์เซ็นเตอร์
,2535. 
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1.สาระส าคัญ 
1.1แรงคู่ควบคือแรงสองแรงท่ีมีขนาดเท่ากนั กระท าอยูใ่นระนาบเดียวกนัมีทิศทางขนานกนัแต่
ตรงกนัขา้มและไม่อยูใ่นแนวเส้นตรงเด่ียวกนั 
1.2การรวมแรงและแตกแรงท่ีขนานกนั  เราสามารถรวมแรงท่ีขนานกนัใหเ้หลือเพียงแรงๆเดียว 
หรือแตกแรงๆเดียวออกเป็นหลายแรงท่ีขนานกนั หรือแตกแรงๆเดียวเป็นแรงๆเดียวกบัแรงคู่
ควบ  โดยท่ีการรวมแรงหรือแตกแรง จะไม่ท าใหผ้ลของแรงเหล่านั้นต่อวตัถุท่ีถูกกระท า
เปล่ียนแปลงแต่อยา่งใด 
1.3ระบบแรงและแรงคู่ควบ  แรงหลายแรงท่ีกระท าบนวตัถุสามารถรวมเหลือเพียงแรงๆเดียว  
แรงๆเดียวมีผลเหมือนแรงหน่ึงแรงท่ีกระท าผา่นจุดๆหน่ึงบวกกบัแรงคู่ควบ และแรงคู่ควบ
หลายคู่อาจรวมกนัเป็นแรงคู่ควบเพียงคู่เดียว 
2.จุดประสงค์ 
จุดประสงค์ทัว่ไป 
1.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัแรงคู่ควบ 

2.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัการรวมแรงและแตกแรงท่ีขนานกนั 

3.มีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัระบบแรงและแรงคู่ควบ 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1.ค านวณหาแรงคู่ควบเทียบเท่าไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

2.ค านวณหาโมเมนตล์พัธ์และทิศทางของโมเมนตล์พัธ์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.รวมแรงและค านวณหาทิศทางของแรงท่ีขนานกนัไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

4.ค านวณหาระบบแรงเทียบเท่าของแรงและแรงคู่ควบไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

3.เนือ้หา  ใบความรู้ท่ี4. 
4.กจิกรรมการเรียนรู้            4.1ขั้นน า 
4.1.1ครูแจง้หวัขอ้ท่ีจะเรียนในคร้ังท่ี 4. 
4.1.2ครูแจง้จุดประสงคใ์นการเรียน 
4.1.3ครูอธิบายและแนะน าเทคนิค KWDL ใหน้กัศึกษาทราบแต่ละตวัอกัษรหมายถึงอะไร และ
นกัเรียนตอ้งท าอะไรบา้ง 
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2547. 
สิริศกัด์ิ   ปโยธรสิริ  รวมข้อสอบ  กลศาสตร์วิศวกรรม  ภาคสถิตยศาสตร์  พิมพค์ร้ังท่ี 1,กรุงเทพ :  
ว.เพช็รสกุล, 2552. 
เสกสรร   ศรียศ  กลศาสตร์วิศวกรรม 1  พิมพค์ร้ังท่ี 1,กรุงเทพ : ศูนยส่์งเสริมอาชีวศึกษา,2550. 
  วรีศกัด์ิ  กรัยวิเชียร,ธีระยทุธ  สุวรรณประทีป และสมาน  เจริญกิจพลูผล  กลศาสตร์วิศวกรรม
ฉบับเสริมประสบการณ์  พิมพค์ร้ังท่ี 1 ,กรุงเทพ : เมด็ทรายพร้ินต้ิง, 2539. 
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