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������	
	�� (Remote Sensing) ����ก������ !�"#"$ก% ���#&'�  �(�ก��

��� ��#�)��*�+  ��,�
�%#�  -%")�%.)��*�+/��ก���01/2��3%�ก�4# ก01 0*&5 6�7
��4  -%"
.��ก8ก��9+ -%2 
���� ��,��"�+/2��3% �:#ก���01/2��3%
07
;<2�5.ก�9+��4��$:2$.�0�=0�ก016�7
��4 
 0*&5�.>����# ����.��ก8ก��9+
07
 ? �:#��)0#,59��10*�/��,%�4
-�@��%Aก$BB>��.C
��4�;
ก��$:2��
/��/2��3% 3 %0กE9" ,�� <@ �,%�4
 (Spectral) �3.����09K�
/�� 0*&51
6�7
�%ก (Spatial) 
-%"ก���.%�4#
-.%�*��<@ �� %� (Temporal) �:#����,
�,  �(�ก�� ก�� ��,��"�+ -%"ก��.�"� %=%
/2��3%��4�%�ก�%�# �(�ก��:2 #ก0
 (:���)�� :� �����, 2533; ��6� ��@� �)+, 2543; �5�Q� ���,�ก5%, 2548; 
���
0ก��
60S
���,�
�%#�� ก�)-%"Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2547; Lillesand, 
Kiefer, & Chipman, 2008) 

 

�ก!�ก
�7 ���
0ก��
,9"ก���ก�� �!0#-�@�<�*� (2540) #0�$:2ก%@� &'�ก��)'กE�

���:2�
������	
	�� @� �.C
ก��)'กE���4�ก�4# ก01,@�6%0���
-�@��%Aก$BB>���4�"�2�
��ก��!�ก 0*&5 
	'4�$:2��!�ก-�%@�ก���
�:6%0���
!�ก: �����*#+ ������!�ก:� ���#���� �:#6%0���
1���@ 

!"&3ก:3:ก%�
 1���@ 
!"&3ก�@�=@�
6�7
=� %�$. -%"6%0���
1���@ 
!"�"�2�
ก%01/'7

�3@<07
1��#�ก�) 	'4�������	
	��!"�ก�4# /2��ก01/1 
ก��/��6%0���
 3 .�"ก�� ,�� ก��:3:ก%�
 
(Adsorption) ก���@�=@�
 (Transmission) -%"ก���"�2�
 (Reflection) 

 
Wilkie and Finn (1996) ก%@� &'�ก��)'กE����:2�
������	
	�� @� �.C
ก�"1 
ก��

;
ก��*� ! 0:/2��3%�:#.��)!�กก���0�=0� 0*&5�.>����# 	'4��,��4�����-%" �(�ก��*� ! 0:
�@ 
;�d@�0ก;<2ก�"1 
ก�����Be��ก�+����,��6� �*��+;
ก��$:2��/��/2��3% ก�� ��,��"�+
.�"� %=% $.!
&'�ก��-.%-%"*�, ��/2��3% 
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!�ก, �����#��4��=32;�2
�#���ก�4# ก01 ������	
	�� $ 2�#@���%�ก�%�#
07
 �����&
��5., �����#$:2 @� ���#&'� ��,�
�%#�/��ก��;�2$:2��	'4�/2��3%��4 �ก�4# ก01 0*&5��4�#3@
1
6�7
=� �%ก!�กก���กA1/2��3%!�ก�"#"$ก% �:#��4�,��4��*� ! 0:
07
$�@��ก���0�=0�ก01 0*&5
�.>����#�:#*�� 
�ก!�ก
�7 #0�� �$.&'�ก�"1 
ก��*@�� ? *07�-*@ก��$:2��/��/2��3% 
ก�� ��,��"�+.�"� %=% $.!
&'�ก��-.%-%"*�, ��/2��3% �:#/2��3%��4$:2��!�ก�,��4��*� ! 0:
�.C
/2��3%��4$:2!�กก��60S
���,�
�%#��:#;<2,%�4
-�@��%Aก$BB>���4�.C
*2
ก���
�:/���0�����4�@�
�����"�2�
���/2��,��4��10
�'ก/2��3% �:#/2��3%��4$:2
�7!"�#3@;
�3./��*0 �%/ ������4���#ก @� 
/2��3%Q�6:� ���#� (Satellite Imagery) 	'4�ก��%0��.C
��4
�#�;<2;
.h!!510
 
 
ก
�����
�� �������
	!�
����������
	 

 
ก��60S
���,�
�%#����:2�
������	
	��
07
-1@�$:2�.C
 2 �"#" ,�� �"#"-�ก

�ก�:/'7
ก@�
.i 6.). 2503 �.C
ก��
��/2��3%Q�6&@�#�����ก�)/� -:����;<2;
ก��.8�10*���

�07���: -%"�"#"�%0����4�*07�-*@.i 6.). 2503 �.C
*2
�� ���4���ก��
��Be%+�<
�:*@�� ? ��;<2
�#@��*@��
�4�� -%"��ก��10
�'ก/2��3%�:#;<2<@ �,%�4
��
B����:, ���2�
 (Thermal Infrared) 
-%"<@ �,%�4
$��,�� B (Microwave) �:#;
.i 6.). 2515 ���0K�����ก�$:2���ก���@�:� ���#� 
ERTS (Earth Resource Technology Satellite) �6�4����� !��06#�ก�(���<�*�/'7
�3@ ��,!�
�.C
,�07�-�ก -%";
Q�#�%0�$:2��ก���.%�4#
<�4��.C
 Land Satellite-LANDSAT 	'4���, �������&
;
ก��10
�'กQ�6/��6�7
=� �%ก�5ก ? 18  0
 -%"����#%"���#:Q�6 (Resolution) 79 ��*� !'����;�2
��ก��60S
�:� ���#���4;<2;
ก������ !�#@��*@��
�4��*07�-*@
07
�.C
*2
�� (��6� ��@� �)+, 2543) 

 
!
ก�"�04���,�
�%#�
�7$:2-6�@$.�3@#5��.-%"����*��%�#�� *2
.i 6.). 2513 !'�$:2���4�

��ก��)'กE����:2�
� ก�) �:#ก��!0:*07���,+ก��� ก�)#5��. (European Space Agency: 
ESA) 	'4����@ 
�@ �;
ก��60S
����:2�
� ก�)ก01���0K�����ก� !
ก�"�04�;
.i 6.). 2529 $:2��
ก���@�:� ���#� SPOT-1 /'7
�3@ ��,!� 
01 @��.C
:� ���#����� !��06#�ก�: �-�ก/��#5��.
�:#, ���@ �����"� @���&�10
� ก�)-�@�<�*�v�04��)�ก01.�"��)�1%�#�#� -%"$:2��ก��60S
�
*@���!
ก�"�04���ก���@�:� ���#� SPOT-4 /'7
;
.i 6.). 2541 �:#��ก%2��&@�#Q�6��4�����&
10
�'ก/2��3%;
<@ �,%�4
*������A
�"11�%�#<@ �,%�4
 (Multispectral) ��4����#%"���#:Q�6 20 ��*� 
-%"�"11<@ �,%�4
�:�#  (Panchromatic) ��4����#%"���#:Q�6 10 ��*� �����&�,!�10
�'ก/2��3%
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	7����4�:���5ก 26  0
 -%"�����&.�01�5�ก%2��;�2���$.���:2�
	2�#����/ � :0�
07
�3.-11-
 &@�#Q�6
!'�$�@,���4 !�ก,59��10*�;
ก��.�01�5�ก%2��$:2
�7 <@ #���;�2�����&&@�#Q�6	7��;
1��� 9;:
1��� 9�
'4�$:2&�4/'7
 	'4���.�"�#<
+;
ก��
�����.��#1���#1�6�4�:3%0กE9"ก���.%�4#
-.%���4�ก�:/'7

�#@��� :��A  �����01,59��10*�/��ก%2��10
�'ก/2��3%;
:� ���#� SPOT-4 	'4����07���: 4 -1
:+ 
(Band) ;
�"11�%�#<@ �,%�4

07
 (��6� ��@� �)+, 2543; �5�Q� ���,�ก5%, 2548; ���
0ก��

60S
���,�
�%#�� ก�)-%"Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2547) ����#%"���#::0�
�7 
 
-1
:+ 1 �����&�"�2�
-��;
<@ �,%�4
���/�#  ��4��, ��#� ,%�4
 0.5-0.59 $��,���*� 
-1
:+ 2 �����&�"�2�
-��;
<@ �,%�4
��-:� ��4��, ��#� ,%�4
 0.61-0.68 $��,���*� 
-1
:+ 3 �����&�"�2�
-��;
<@ �,%�4
��
B����:;ก%2 ��4��, ��#� ,%�4
 0.79-0.89 $��,���*� 
-1
:+ 4 �����&�"�2�
-��;
<@ �,%�4
��
B����:,%�4
�07
 ��4��, ��#� ,%�4
 1.58-1.75 $��,���*� 

 
�:#;
-1
:+ 1 2 	'4��.C
<@ �,%�4
��4*������A
$:2 -%"-1
:+ 3 
07
 �����&
����;<2

;
ก��)'กE�6�<6��9 ก��*�:*��:2�
ก���กE*� ก���.%�4#
-.%�.x�$�2 � �&'�.��ก8ก��9+
����
ก�"!ก (���
0ก��
60S
���,�
�%#�-%"� ก�)Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2551) 

 
.h!!510
$:2��ก��60S
�:� ���#�;�2���"11ก��10
�'ก/2��3%��4����#%"���#:�<��6�7
��4

�3�/'7
 �0
$:2-ก@ :� ���#� GeoEye-1 	'4�$:2�01ก��60S
�!�ก National Geospatial-Intelligence 
Agency (NGA) &3ก�@�/'7
�3@ ��,!����4� 0
��4 6 ก0
#�#
 6.). 2551 ����#%"���#:Q�6 0.41 ��*� 
;
�"11<@ �,%�4
�:�#  -%"��#%"���#:Q�6 1.65 ��*� ;
�"11�%�#<@ �,%�4
 (���
0ก��
60S
�
��,�
�%#�-%"� ก�)Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2552; GeoEye, 2009) 

 
.�"��)$�#$:2�/2��@ ��,��ก������ !��06#�ก�(���<�*�:2 #:� ���#�/����,+ก��

1�����ก��1�
-%"� ก�)-�@�<�*����0K�����ก� (National Aerospace Administration-NASA) 
���4� 0
��4 14 ก0
#�#
 6.). 2514 (��6� ��@� �)+, 2543) �:#ก��.x�$�2�.C
�
@ #��
-�ก
��4 ���4�
��/2��3%���:2�
������	
	����;<2;
ก������ !6�7
��4.x�$�2/��.�"��) ���4� 0
��4  
16 �ก��,� 6.). 2516 (.�"��,+ (0��".�%", 2547) !�ก
07
;
.i 6.). 2524 .�"��)$�#
$:2ก@�*07��&�
��01�0dd�9:� ���#�Q�,6�7
:�
/'7
��4�/*%�:ก�"10� ก�5���6���
,� �6�4��01/2��3%
�:#*��!�ก:� ���#� &���.C
�&�
��01�0dd�9:� ���#�-�@�-�ก;
���<�#*" 0
��ก�z�#�;*2 
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-%"
�ก!�ก
�7#0�$:2��ก��.�01.�5��&�
��01�0dd�9:� ���#�;�2�����&�01/2��3%!�ก:� ���#�
��4����#%"���#:�3�$:2:2 # (�5 ��#+  �13%#+�)�EK+, 2536; ��6� ��@� �)+, 2543) -%"���4� 0
��4 
1 *5%�,� 6.). 2551 .�"��)$�#$:2�@�:� ���#� THEOS (Thailand Earth Observation 
Satell ite) /'7
�3@ ��,!�!�กK�
�@�!� :�����#��
� (Yasny) .�"��)��60
(�0K�0��	�# 
	'4��.C
:� ���#��6�4�ก������ !��06#�ก�(���<�*�: �-�ก/��.�"��) �:#�����&
��Q�6��4$:2
!�ก:� ���#���;<2.�"�#<
+;
:2�
ก��1�����!0:ก���%�ก�%�#��/��6�4�ก��60S
�.�"��) 
Q�#;*2, ���@ ����:2�
��,�
�%#�� ก�)-%"ก��.�"#5ก*+;<2�"� @���0K1�%$�#-%"�0K1�%
v�04��)� 	'4��.C
:� ���#���4�� ��,!��0�60
(+ก01: �����*#+ (Sun-synchronous) .�"ก�1:2 #
ก%2��&@�#Q�6/� -:�� (Panchromatic Telescope) ��4����#%"���#:Q�6 2 ��*� �:#��-
 ก 2��
;
ก��&@�#Q�6  22 ก��%��*�  -%"ก%2��&@�#Q�6�%�#<@ �,%�4
 (Multispectral Camera) 
!��
 
 4 <@ �,%�4
 ��4����#%"���#:Q�6 15 ��*� �:#��, ��ก 2��;
ก��&@�#Q�6 90 ก��%��*� 
���&�
�, 1,5�-%"�01�0dd�9:� ���#� THEOS *07��#3@��4����Q�)����<� !0�� 0:<%15�� -%"���4�
 0
��4 3 *5%�,� 6.). 2551 $:2&@�#Q�6,�07�-�ก�6�4����ก���:��1ก�������
/��ก%2��&@�#Q�6 
1��� 9�ก�"Q3�กA* (��#%"���#:Q�6 15 ��*�) -%"1��� 9��:ก"*";�d@ -%"��:ก"*"
2�# 
	'4��#3@���:2�
*" 0
*ก/���ก�"Q3�กA* (��#%"���#:Q�6 2 ��*�) (���
0ก��
60S
���,�
�%#�
-%"� ก�)Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2551) 

 
 "#$���%
��	����&�'
�!
������ 
 

��13�9+ ก��*�.�"#3�, �
5<�* �0*
�5 ��9, -%" (�*��� ก0d!
6~กE+ (2550) $:2ก%@�  @� 
:� ���#� (Satellite) �.C
�5.ก�9+��4�
5E#+��2��/'7
-%"&3ก�@�/'7
$.�3@� ก�) �:#�� 0*&5.�"��,+
�z6�"1���#@�� 	'4�%0กE9"ก��;<2��
/��/��:� ���#�!"��, ��-*ก*@��ก0
��ก$. 
�<@
 :� ���#����� !��06#�ก��%ก :� ���#��5*5
�#� ��#� -%":� ���#���5��)��*�+ 
�:#/2��3%Q�6:� ���#��<��*0 �%/
07
�.C
=%��4��!�กก��*� ! 0:,@�ก���"�2�
-��/��6%0���

-�@��%Aก$BB>���4-=@��ก��!�ก 0*&5������4�.ก,%5�:�
 �����&-1@�$:2�.C
 2 -11 (��6� ��@� �)+, 
2543) ,�� 

 
1. Passive Remote Sensing �ก�:!�ก,@�ก���"�2�
-��!�ก 0*&5������4�.ก,%5�

6�7
=� �%ก��4$:2!�กก���@�=@�
6%0���
/��: �����*#+����-�%@�ก���
�:6%0���
*��(���<�*� 
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�@ 
;�d@�0ก
�#�
��6%0���
;
<@ �,%�4
��4��, ��#� *07�-*@ 0.4-0.7 $��,���*� 	'4��.C
<@ �,%�4

��4�����A
$:2 -%"<@ �,%�4
��
B����: �:#:� ���#��@ 
;�d@
�#�
��<@ �,%�4
��%@�
�7��;<2;
��

���:2�
������	
	�� �<@
 :� ���#� SPOT :� ���#� LANDSAT �.C
*2
 

 
2. Active Remote Sensing �ก�:!�ก,@�ก���"�2�
-��!�ก 0*&5������4�.ก,%5�

6�7
=� �%ก��4$:2!�กก���@��0���!�ก�5.ก�9+��4�
5E#+��2��/'7
$.#0� 0*&5<
�:
07
 ? *0 �#@���,��4�� 0:
<
�:
�7 $:2-ก@ �"11��:��+ 

 
�07�
�7Q�6:� ���#��.C
Q�6��4�ก�:!�กก��-.%�6%0���
;�2�#3@;
�3./��/2��3%

�<��*0 �%/-%"�กA1/2��3%;
�3.-11��4!"-�:���ก���.C
Q�6$:2 �:#!0:�กA1/2��3%;
�3./��ก��: 
(Grid) ����*����*0 �%/��4��!5:�2�����*��-
 *07�-%"-
 
�
 ���#ก @� !5:Q�6 (Pixel) 	'4��.C

�@ 
��4�%Aก��4�5:/��Q�6��4��,@��
'4� ? .�"!��!5:Q�6
07
 ? (���
0ก��
,9"ก���ก�� �!0#-�@�<�*�, 
2540) 	'4�/'7
�#3@ก01�,��4��10
�'ก/2��3% (Sensor) ��4��ก-11�������01:� ���#�-*@%"<
�:
��4��, ��-*ก*@��ก0
��ก$. 
�ก!�ก
�7-%2 �"1110
�'ก/2��3%#0���/2�!��ก0:;
���4��, �������&
;
ก��10
�'ก/
�:/�� 0*&5 �:#�z6�" 0*&5/
�:�%Aก��4�5:��4�����&�����A
$:2 �:#:� ���#�
-*@%": �
07
!"&3กก���
:;�2��ก��10
�'ก:2 #!��
 
-%"�":01/��<@ �,%�4
��4-*ก*@��ก0
 
	'4�, ��-*ก*@��/���":01<@ �,%�4
��4�����&*� ! 0:$:2���#ก @� , ��%"���#:�<��6�7
��4 (Spatial 
Resolution) �:#:� ���#���4��, �������&*� ! 0:;
�":01/��<@ �,%�4
��4-*ก*@��ก0
��กก @�
!"��,@�, ��%"���#:;
�<��-����กก @� (��6� ��@� �)+, 2543; Wilkie & Finn, 1996) 	'4�.h!!510

�7
�"1110
�'ก/2��3%�<��*0 �%/$:2&3ก60S
�;�2��/
�:/�� pixel /��/2��3%;�2��/
�:�%Aก&'� 0.41 ��*� 
;
/2��3%Q�6:� ���#� GeoEye-1 (GeoEye, 2009) 	'4�!"���;�2�����&10
�'ก/2��3%;�2��, ��%"���#:
��ก/'7
$.:2 # 

 
�5�<0# �0*
�����6�)+ (2539) $:2ก%@� �ก�4# ก01,59Q�6/��:� ���#�$ 2 @�/'7
�#3@ก01

%0กE9"/���"1110
�'ก/2��3% �:#�����&6�!��9�$:2!�ก��#%"���#:/��Q�6:� ���#�
��4-*ก*@��ก0
 	'4���#%"���#:/��Q�6:� ���#������&-1@�$:2 4 �@ 
 $:2-ก@ 

 
1. ��#%"���#:�<��<@ �,%�4
 (Spectral Resolution) ���#&'� <@ ��@��/��, ��#� ,%�4


�
'4� ? ;
-&1-�@��%Aก$BB>���4�,��4����������&*� ! 0:$:2 &2�<@ �,%�4
��4�,��4�������&10
�'ก$:2
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��<@ �ก 2�� -�:� @�Q�6
07
����#%"���#:�<��<@ �,%�4
��4�#�1ก @� �<@
 �,��4��10
�'ก/2��3%
/��:� ���#� SPOT ;
�"11/� -:�� ;�2��#%"���#:�<��<@ �,%�4
�"� @�� 0.61-0.68 $��,���*� 
	'4����"#"�@��/����#%"���#:�<��<@ �,%�4
��4-,1ก @��,��4��10
�'ก/2��3%/��:� ���#� LANDSAT-5 
;
�"11/� -:�� ;�2��#%"���#:�<��<@ �,%�4
�"� @�� 0.52-0.90 $��,���*�  

 
2. ��#%"���#:�<��6�7
��4 (Spatial Resolution) ���#&'� ��#%"���#:Q�,6�7
:�


��4��/
�:6�7
��4�%Aก��4�5:��4:� ���#������&*� !!01-#ก��#%"���#:����, ��-*ก*@��$:2 �<@
 
/2��3%��4����#%"���#: 20 ��*� ���#&'� ;
-*@%"!5:Q�6!"-�
6�7
��4 20×20 ��*�1
6�7
=� �%ก 
-*@��,@�ก���"�2�
� ��6�#� 1 ,@� 	'4�*0 �%//����#%"���#:�<��6�7
��4#�4���,@�
2�##�4�-�:�&'�
, ��%"���#:�<��6�7
��4�3� �<@
 ;
#5,���4�-�ก/2��3%Q�6:� ���#� LANDSAT-1 ��4����#%"���#:
�<��6�7
��4��@�ก01 79 ��*� 	'4�����#%"���#:*4��ก @�Q�6:� ���#�;
.h!!510
 �0
$:2-ก@ /2��3%Q�6
:� ���#� GeoEye-1 ��4����#%"���#:�<��6�7
��4��@�ก01 0.41 ��*� ;
�"11 Panchromatic 

 
3. ��#%"���#:�<��� %� (Temporal Resolution) ���#&'� , ��&�4/��<@ �� %�

��4�,��4��10
�'ก/2��3%�����&10
�'กQ�6;
6�7
��4�:�# ก0
 �<@
 :� ���#� SPOT-4 �����&�,!�
ก%01��10
�'ก/2��3%	7��1��� 9�:��$:2�5ก ? 26  0
 ;
/9"��4:� ���#� LANDSAT-7 �,!�ก%01��
10
�'ก/2��3%	7��1��� 9�:���5ก ? 16  0
 	'4�:� ���#� LANDSAT !"����#%"���#:�<��� %���กก @�
:� ���#� SPOT 

 
4. ��#%"���#:�<����*��0��� (Radiometric Resolution) ���#&'� *0 �%//2��3%

��4!"��$:2;
-B>�/2��3%/��-*@%"-1
:+,�� !��
 
1�* (Bits) ��4-#ก-#"$:2;
ก��10
�'ก6%0���
 
�<@
 ก��10
�'ก6%0���
;
�3. 8 1�* (Bits) ���#&'� ��,@�*0 �%/;
-B>�/2��3%��4����#%"���#:$:2 
28 ,@� ���� 256 ,@� �:#��,@�$:2*07�-*@ 0-255 ��ก10
�'ก6%0���
;
�3. 7 1�* *0 �%/;
-B>�/2��3%
!"��,@� 27 ,@� ������,@�$:2*07�-*@ 0-127 	'4�ก��10
�'ก6%0���
;
�3. 8 1�*!"��, ��%"���#:/��
��
����กก @�ก��10
�'ก6%0���
;
�3. 7 1�*  
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ก
�(�����������&�'
�!
������ 
 
�����01/07
*�
��4;<2;
ก��.�"� %=%/2��3%Q�6:� ���#� (Image Processing) 

�6�4�ก��!0:!��-
ก.�"�Q� 0*&5������4�.ก,%5�:�

07
 �����&-1@�$:2ก 2�� ? �.C
 ก��-.%*�, ��
:2 #��#*� (Visual Interpretation) 	'4�, ��&3ก*2��/��ก�� ��,��"�+/2��3%
�7/'7
�#3@ก01, ���32 
.�"�1ก��9+ , ��<��
�d -%", ��,52
�,#ก016�7
��4
07
 ? -%"ก�� ��,��"�+/2��3%:2 #�,��4��,��6� �*��+ 
(Digital Image Processing) 	'4���)0#�.�-ก��,��6� �*��+;
ก��.�"� %=%/2��3% �:#��)0#
�%0กก���32!0ก 0*&5 (Objective Recognition) ;
ก��.�"� %=%/2��3%�07���� �(�ก��
07
 
.�"ก�1:2 #.h!!0#��4
����;<2�.C
�%0ก�ก9�+��4���,0d 8 .�"ก�� (���
0ก��
60S
���,�
�%#�
� ก�)-%"Q3������
��) (��,+ก�����<
), 2547) .�"ก�1:2 # 

 
1. , ���/2�/����-%"�� (Tone/Color) �.C
�":01, ��-*ก*@��/��, ���/2�/����

�
'4� ? /'7
�#3@ก01,@�ก���"�2�
<@ �,%�4
 ก������5�ก01-�� *%�:!
ก�����#�*0 /�� 0*&5 �<@
 .x�$�2�'1
�����/�# �/2� �@ 
.x��.�@�����!�� �.C
*2
 

2. /
�: (Size) /
�:/�� 0*&5��4.��ก8;
Q�6/'7
�#3@ก01, ��%"���#:/��Q�6 
������*���@ 
/��Q�6��4.��ก8;
�3./��, ��ก 2�� , ��#�  ����6�7
��4 �<@
 , ��-*ก*@��
�"� @��-�@
7��-%",%�� 6�7
��4.x�(���<�*�ก01� 
.x� �.C
*2
 

3. �3.�@�� (Shape) �3.�@��/�� 0*&5��%0กE9"�.C
�3.�z6�"*0 �:#��!�.C
�3.�@��
��4��4������ (Regular) �������3.�@��$�@��4������ (Irregular) �<@
 �
��1�
 6�7
��4
�/2�  ,%��
<%.�"��
 -�@
7�� �/�4�
ก0ก�กA1
7�� �.C
*2
 

4. �
�7�Q�6 (Texture) ����, ���#�1 %"���#:/��=�  0*&5 �0
�.C
=%��!�ก
, ����4������/�� 0*&5��4� �ก0
�#3@ ����, ��*@��
�4��/��,@�ก���"�2�
 �<@
 � 
#��6���
���
�7�Q�6��4%"���#:�
�4��!�ก��/
�:, ���3�;ก%2�,�#�ก0
 �.C
*2
 

5. �3.-11 (Pattern) ,�� %0กE9"ก��!0:���#�*0 /�� 0*&5��4.��ก8�:@
<0:�"� @��
, ��-*ก*@��*��(���<�*�-%"��4���4�
5E#+��2��/'7
 �<@
 , ��-*ก*@���"� @��-�@
7�� %��,%�� 
ก01,%��<%.�"��
 �.C
*2
 

6. , ���3�-%"��� (Height and Shadow) ���/�� 0*&5��, �����,0d;
ก��6�!��9�
, ���3� -%"�5�/��: �����*#+ �<@
 ���1��� 9�/������
2�=� ���/����� �.C
*2
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7. ��4*07� (Site) ����*��-�
@�/�� 0*&5��461*��(���<�*� �<@
 6�7
��4.x�<�#�%

611��� 9<�#vh���"�%
7���@ �&'� 

8. , ���ก�4# 60
 (Association)  0*&51���#@����, ���ก�4# 60
ก01��4�- :%2����4
 ? 
�<@
 1��� 9��4��*2
$�2/'7
�#3@�.C
ก%5@� ? �0ก�.C
��4*07�/����3@12�
 �.C
*2
 

 
;
ก��-.%Q�6�6�4�!��-
ก 0*&5$:2:�-%"&3ก*2��
07
 �0ก/'7
�#3@ก01��,+.�"ก�1*@�� ? 

:0���4ก%@� ��-%2 /2��*2
�#@��;:�#@���
'4������%�# ? �#@��$.6�2�� ? ก0
 *��, ��#�ก�@�#
-%"��*���@ 
��4-*ก*@��ก0
$. 

 
 �����01/07
*�
;
ก��.�"� %=%/2��3%Q�6:� ���#�:2 #�"11,��6� �*��+
07
 

��6� ��@� �)+ (2543) $:2-1@�/07
*�
��ก�.C
 5 /07
*�
 �:#����#%"���#::0�*@�$.
�7 
 
1. ก���*��#�ก�� (Preparation) �.C
/07
*�
��4=32 �!0#���ก��!0:��Q�6��4*2��ก��;<2

�����01ก�� ��,��"�+/2��3% �:#�%��กQ�6;
<@ � 0
-%"� %���4.��)!�ก������������.ก,%5�

2�#��4�5: � �&'���ก���%��ก~:3ก�%��4!"���ก��)'กE���4$�@ก@�;�2�ก�:.hd��*@��0dd�9
;
ก��10
�'กQ�6:� ���#� 

 
2. ก��.�5�-*@�/2��3%ก@�
ก�� ��,��"�+ (Pre-Processing) �.C
ก��.�01/2��3%

;�2��, ������"��ก@�

��$. ��,��"�+ �:#ก��-ก2$/���:2�
�0��� (Radiometric Correction) 
	'4��.C
ก��.�01-ก2=%�0
�
�4����!�ก, ��$ /���,��4�� 0: �:#���ก��.�01-ก2�5�/��: �����*#+
-%"%0กE9"Q3��.�"��)-%"ก��.�01-ก2�0dd�9�1ก 
!�ก1��#�ก�) -%"ก��-ก2$/���:2�

��/�,9�* (Geometric Correction) �.C
ก��.�01-ก2, ��=�:6%�:��4�.C
�"11	'4������&���
�#$:2
%@ ��
2��0
�
�4����!�ก*0 :� ���#� -%", ��=�:6%�:��4$�@�.C
�"11�0
���#&'�, ��=�:6%�:
��4�ก�:/'7
$�@�����
ก0
-%"$�@��@�ก0
;
-*@%"Q�6 -%"$�@�����&���
�#%@ ��
2�$:2 �0
������*5
��!�กก�����*0 -%", ���3�/��:� ���#� 

 
3. ก���
2
/2��3% (Image Enhancement) �.C
ก��.�01.�5������
2
,59Q�6

/��/2��3%;�2�:@
<0:/'7
ก@�
��4!"
���� ��,��"�+ �6�4�<@ #;�2ก��*�, ��.�"�Q� 0*&5*@�� ? 
��, ���": ก� :��A -%"��, ��&3ก*2����ก#�4�/'7
 ��,
�,/��ก���
2
/2��3%�����&-1@���ก$:2�.C
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ก���
2
�z6�"!5: (Point Operation) -%"ก���
2
1��1��� 9/��Q�6 (Local Operation) �@ 
;�d@

�#�;<2 �(�ก��#�:�":01�����;�2�#3@;
6��0#��4ก 2����4�5:!
�*A�<@ � 

 
4. ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3% (Image Classification) �.C
ก��-1@�����!��-
ก

!5:Q�6��4��,59��10*�ก���"�2�
-��,%2�#ก0
��ก�.C
ก%5@�����.�"�Q� �6�4���4!"-1@�-#ก
��4�.ก,%5�:�
*@�� ? ��4-�:�;
/2��3%:� ���#���ก!�กก0
 -1@��.C
 3  �(��%0ก:0�
�7 

 
4.1 ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%-11ก��ก01:3-% (Supervised Classification) 

�.C
 �(�ก��!��-
ก/2��3%Q�6�:#.�"ก�1:2 # ก���%��ก6�7
��4*0 �#@�� (Training Area) /��.�"�Q�
��4�.ก,%5�-*@%".�"�Q���4=32 ��,��"�+/2��3%*2��ก��!��-
ก ;
ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%�1�7��*2

�:#ก��,0:�%��ก�ก9�+/��ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3% -%2 ���ก��ก���
:,@�����&�*�/��-*@%".�"�Q�
��4!";<2;
ก��!��-
ก/2��3% �6�4�;<2�.C
*0 -�
/2��3%,@�ก���"�2�
-�������01ก��!��-
ก.�"�Q�
/2��3%/��6�7
��4�07���:*��,@�����&�*�!�ก6�7
��4*0 �#@�� !�ก
07
���ก�� ��,��"�+/2��3%�07�Q�6 
-%"� �ก%5@�<07
.�"�Q�/2��3%��4,%2�#ก0
�/2�:2 #ก0
�.C
%��:01�5:�2�# ;
ก��ก���
: Training Area 
, ��%��ก*0 �#@����4��, ���%�ก�%�#-%"$�@���#�$.���;:����
'4� �6�4���4!"$:2*0 -�
/��6�7
��4
$:2�#@��&3ก*2�� �:#�04 $.-%2 , ��%��ก.�"��9 30-40 *0 �#@�� �6�4������&,��
 9,@�����&�*�$:2 
����;<2*0 �#@��.�"��9 10 ��@�/��!��
 
-1
:+��4;<2;
ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%;
-*@%",�07� 
	'4�;
-*@%"*0 �#@��, �.�"ก�1:2 #�#@��
2�# 3×3 !5:Q�6 (Congalton & Green, 1999) 
�����01��,
�,��4
�#�;<2;
ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%-11ก��ก01:3-%���#3@ 3 <
�: (��6� ��@� �)+, 
2543; Lillesand, Kiefer, & Chipman, 2008) ,�� 

 
- ก��!��-
ก.�"�Q�-11�"#"�@��*4���5: (Minimum Distance to Means 

Classifier) �.C
ก��!��-
ก��4�@�#��4�5: ��/07
*�
��4$�@	01	2�
 -%"�����&�����
$:2��A ��4�5: �:#��/07
*�

;
ก�������
,�� ก��,��
 9,@��z%�4#/��,@� Digital Number (DN Value) /��/2��3%-*@%"<
�:
!�ก/2��3%6�7
��4*0 �#@��!�ก�5ก<@ �,%�4
 	'4�,@��z%�4#��4$:2
�7���#ก @� �Mean Vector� !�ก
07

��ก�"1 
ก��
��!��
 
!5:Q�6�07���:��4�#3@;
/2��3%��4
����!��-
ก!0:;�2�#3@;
<07
/2��3%��4�#3@;ก%2 
Mean Vector /��<07

07
 ? �@ 
-
 /�1�/*/��/2��3% (Data Boundary) !"&3กก���
:;�2�#3@��1 
Mean Vector &2���ก!5:Q�6;:��4*ก�#3@
�ก/�1�/*!"&3ก!��-
ก;�2�.C
 �Unknown� ( �
�*� �=@�
�,, 
2531; ��6� ��@� �)+, 2543) 
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- ก��!��-
ก.�"�Q�-11��4��%�4#�,3@/
�
 (Parallelepiped Classifier) 
�.C
 �(�ก��!��-
ก!5:Q�6��ก�:#ก��ก���
:,@� Digital Number *4���5:-%"�3��5:/��-*@%"-1
:+ 
����;<2,@��@ 
�1�4#��1
��*�K�
 �.��#1�����
ก��
��ก��1��4��%�4#�$. ����1 ? <07
/2��3%
;
/2��3%�
@ #*0 �#@�� �:#!5:Q�6��4*2��ก��!��-
ก!"&3ก!��-
ก*��ก%5@���4*ก�#3@;
/�1�/*
/��ก��:��4��%�4#��
'4� ?  �(�
�7��/2�!��ก0:,�� &2�/�1�/*/����4��%�4#�	2�
�01ก0
 !"���;�2�ก�:
, ��#�ก;
ก��*0:��
;!;
ก��!0:ก%5@�����.�"�Q�/��!5:Q�6 @�*2��ก��;�2�#3@;
ก%5@�
����.�"�Q�;: 	'4�ก����%�4��ก0
/����4��%�4#�
�7����ก���ก�:/'7
�3�ก01/2��3%��4�����0�60
(+�3� (High 
Correlation) ������4��,@�, ��-.�.� 
�@ ��3� (High Covariance) (��6� ��@� �)+, 2543) 

 
- ก��!��-
ก.�"�Q�-11, ��
@�!"�.C
$.$:2�3 ��5: (Maximum 

Likelihood Classifier) �:#��6� ��@� �)+ (2543) ก%@�  @� ก��!��-
ก.�"�Q�
�7�.C
 �(���4��
, ��&3ก*2����ก��4�5: -*@;<2� %�;
ก��,��
 9
�
��ก���4��.��#1���#1ก01 �(�ก����4
 �����01
 �(�ก��
07
��ก��,��
 9 Mean Vector ,@�, ��-.�.� 
 -%",@����0�60
(+/��<@ �,%�4

��4
����;<2;
ก��!��-
ก.�"�Q�/��<07
/2��3%!�ก/2��3%*0 �#@�� �:#*07��#3@1
���*�K�
��4�(�1�# @� 
<07
/2��3%!"*2����ก��ก�"!�#*0 �.C
-11.ก*� (Normal Distribution) 	'4�ก��ก�"!�#*0 
/��!5:Q�6��1 ? ,@��z%�4# �����&�(�1�#$:2:2 #�~E��, ��
@�!"�.C
 (Probability Function) 
�����01/2����#;
ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%<
�:
�7,�� ;<2� %�;
ก��,��
 9��ก �:#�z6�"�#@��#�4�
&2������
ก01/2��3%�%�#<@ �,%�4
 ����/2��3%��4��ก%5@�,@��"�2�
-����4-*ก*@��ก0
!��
 
��ก 

 
4.2 ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%-11$�@ก��ก01:3-% (Unsupervised Classification) 

ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3% �(�
�7�0ก!";<2;
ก�9���4$�@��/2��3%�6�#�6�;
6�7
��4��4���ก��!��-
ก ����$�@��
, ���32, ���,#<�
;
6�7
��4��4)'กE� �
�4��!�ก�.C
ก��-1@�!��
 
ก%5@�/07
*2
��4*2��ก��!��-
ก 
�:#$�@*2�����1&'�<
�:����.�"�Q�/��ก%5@���4*2��ก��!"!��-
กก@�
 �6�4�;�2,��6� �*��+
���ก��,��
 9�:#;<2��,
�,ก��� �ก%5@����ก��!0:ก%5@���4,%2�#ก0
�#3@:2 #ก0
 �:#,@�ก���"�2�

<@ �,%�4
�07���:/���5ก!5:Q�6!"&3ก*� !��1�6�4���, ���0�60
(+����&�*� -%"� �ก%5@�
*��, ��,%2�#,%'�ก0
/��ก%5@�����.�"�Q�*��!��
 
��4=32!��-
กก���
: -%"���4��.�-ก��
:���
�
ก��!0:ก%5@�/��/2��3%:0�ก%@� -%2  =32 ��,��"�+!'�ก���
:;
Q�#�%0� @�;
/2��3%-*@%"ก%5@�
��4�.�-ก��!��-
ก��
07
;
Q�,6�7
:�
,���"$� �����01��,
�,��4
�#�;<2ก0
��ก,�� ก��� �ก%5@�
-11 ISODATA (Iterative Self-organizing Data Analysis) �.C
 �(���4;<2�"#"����<��<@ �,%�4
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��4�07
��4�5:�"� @�����<�ก�6�4�ก���
:ก%5@�-%"!��-
ก!5:Q�6�5ก!5:6�2�� ? ก0
 	7�� ? �%�#��1 
-%";
-*@%"��1!"��ก��,��
 9,@�����&�*�/'7
��;��@ � ��07���ก��!��-
กก%5@�/'7
��;��@
�5ก��1!
ก�"�04�$:2,@��&�*��� 4:���4� 5: -%"&2���ก!��
 
ก%5 @���$�@��กก @�,@��� 4ก���
:$ 2 
�����"#"�@���"� @��ก%5@���,@���กก @���4ก���
:  �(�
�7!"&�� @�/07
*�
;
ก��!0:ก%5@�$:2���A!
��13�9+-%2  

 
4.3 ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%�:#;<2�"11=32�<�4# <�d (Expert System) 

�.C
�"11��4;<2 �(�ก���"��, ���32-%".�"�1ก��9+�/2�$.;<2ก01�"11,��6� �*��+ �:#�z6�"�#@��#�4�
, ���32�ก�4# ก01ก��.�"� %=%-%" ��,��"�+Q�6 ��4��ก��;<2�"11.>�
ก%01�6�4�*� !��1
-%".�"���
=%/��ก�� ��,��"�+ -%", ���32�ก�4# ก01 0*&5��4!" ��,��"�+ �6�4�<@ #;�2=32 ��,��"�+/2��3%
�����&*0:��
;!$:2:�#�4�/'7
 

 
5. ก�� 0:, ��&3ก*2��/��ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3% (Classification Accuracy 

Assessment) �.C
ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2��/��/2��3%��4$:2!�กก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%
ก01/2��3%!�����4$:2!�กก������ !Q�,�
������/2��3%!�กQ�6&@�#�����ก�) �6�4�;<2�.C
K�

;
ก���2�����*� !��1,@�, ��&3ก*2��/��ก�� ��,��"�+/2��3% (Congalton & Green, 1999) �:#
��ก��6�!��9�,@�, ��&3ก*2��;
 3 �":01 ,�� ,@�, ��&3ก*2��;
�":01=32=%�* (Producer�s Accuracy) 
,@�, ��&3ก*2��;
�":01=32;<2 (User�s Accuracy) -%",@�, ��&3ก*2���:#� � (Overall Accuracy)  

 
ก
�(���"ก%)*+����������
	*�!�
�%,
	 � 

 
�����01/2��3%��4$:2!�กก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%!�กก��.�"#5ก*+;<2������	
	��
07
 

��6� ��@� �)+ (2543) $:2���ก��-1@�%0กE9"*��, �������&;
ก��
����;<2��
;
:2�
*@�� ? 
�
�4��!�ก/2��3%���:2�
������	
	���.C
/2��3%��4���"116�ก0: (Coordinate System) -%"��
, ���0
��0#*@���*5ก��9+ ���;�2�����&
����.�"#5ก*+;<2;
��
�%�#:2�
�:#�����&
-1@���ก�.C
 2 .�"�Q��%0ก,�� 

1. !0:����.C
-=
��4�z6�"���4�� (Thematic Map) �.C
ก��
��/2��3%Q�6������.C
-=
��4
�z6�"���4����4*2��ก�� �<@
 -=
��4.x�$�2 -=
��4:2�
ก���กE*� �.C
*2
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2. ก��
��/2��3%������	
	��$.;<2�@ �ก01�"11����
��)Q3��)��*�+ (Incorporating 
Remote Sensing Data into a GIS) �
�4��!�ก/2��3%���:2�
������	
	��<@ #���;�2/2��3%
��, ���0
��0#/'7
 ;
/9"�:�# ก0
/2��3%����
��)Q3��)��*�+!"<@ #�
2
��#%"���#:/��/2��3%
;�2�:@
<0:#�4�/'7
 ���;�2ก��-.%Q�6�@�#-%"��!�6�4�, ��&3ก*2����ก/'7
 �:#/2��3%��4
����
� ��/2�:2 #ก0
��!��!�ก�%�#-�%@� -%"$�@!��ก0:;
���4�� �(�ก��� ��/2�:2 #ก0
 �<@
 ก��)'กE�
/���:�)0ก:�� �6<�!�0� (2544) $:2
��/2��3%����
��)Q3��)��*�+	'4�.�"ก�1$.:2 #/2��3%/�1�/*
ก��.ก,��� ���
7�� ��2
���,�
�,� %0กE9", ���3�Q3��.�"��) �/*!��-
กก��;<2.�"�#<
+��4:�

.x�$�2 <07
,59Q�6%5@�
7�� -%"<5::�
 ��;<2�@ �ก01/2��3%Q�6&@�#:� ���#� LANDSAT-5 TM 
.i 6.). 2532, 2537 -%" 2542 �6�4�<@ #;
ก��*0:��
;!���4��ก��.�"���
, ������"��
/��ก��;<2.�"�#<
+��4:�
;
6�7
��4%5@�
7��,%��ก5# ����Q�ก5#15�� !0�� 0:.�"! 1,���/0
(+ 
 

ก
�%���$��ก
��(������(�	ก
�*+�(����+�)���!
� 
 

ก��*� !��1ก���.%�4#
-.%�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
 (Change Detection) �.C
ก��
:���
�
ก���6�4�*2��ก�����1&'�ก���.%�4#
-.%�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
;
ก��16�7
��4�
'4� ? 
	'4�ก��.�"#5ก*+;<2/2��3%Q�6:� ���#��<��*0 �%/�6�4�ก��*� !��1ก���.%�4#
-.%�
ก��;<2.�"�#<
+��4:�

07
 �.C
ก���.��#1���#1,@�ก���"�2�
-��/��<@ �,%�4
;
�%�#<@ �� %� 
�6�4�-#ก6�7
��4��4��ก���.%�4#
-.%���4�.ก,%5�1
6�7
:�
  (Land Cover) �"� @��Q�6
	'4�*@��<@ �� %�ก0
 �����01ก��*� !��1ก���.%�4#
-.%������&-1@�*���"#"� %�
/��.��ก8ก��9+ ,�� .��ก8ก��9+;
<@ �� %��07
 ? �<@
 ก��.ก,%5�/��
7��-/A� 6�7
��4
7���@ � 
-%".��ก8ก��9+��4�ก�:�.C
�"#"� %�
�
 �<@
 ก��/#�#*0 /������� ก��15ก�5ก6�7
��4.x�$�2 
�:#ก�"1 
ก��)'กE�ก��*� !��1ก���.%�4#
-.%�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
�@ 
;�d@�0ก
�#�;<2
<
�:/�� Sensor ��4�.C
<
�:�:�# ก0
 ก��10
�'ก/2��3%�:#;<2, ��%"���#:�<��6�7
��4��@�ก0
 
<@ �,%�4
��4���ก��10
�'ก (Spectral Band) -%";
��1.i��4;ก%2�,�#�ก0
 �:#
�#�;<2/2��3%Q�6
��4� �#
��1��!1����;ก%2�,�#� 0
�:�� �6�4�%:, ��-*ก*@��/���5�: �����*#+ -%"~:3ก�% 
(Jensen, 1981, �2��&'�;
 �
5��9+ �0���6�
�<, 2543) 
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���
$%
ก���ก�$+��� 
 
�����01, �����#/���%!��*�ก���ก��<04
 (Logistic Regression) 
07
 ก0%#�  �
�<#+10d<� 

(2548) -%" )���6Ad ��06#+�
<0# (2545) $:2ก%@� $ 2 @� ก�� ��,��"�+, ��&:&�#�%!��*�ก
�����%!��*�ก���ก��<04
�.C
ก��)'กE�, ���0�60
(+�"� @��*0 -.�����"ก01*0 -.�*�� �:#��ก��
��4-�:�, ���0�60
(+�"� @��*0 -.�����"-%"*0 -.�*��$�@$:2�#3@;
�3.�<����2
 -%2 
����ก��
, ��&:&�#��4$:2$..�"��9����6#�ก�9+,@�*0 -.�*�� 	'4��@ 
;�d@�0ก;<2ก01*0 -.�*����4�.C

*0 -.��<��,59Q�6 �:#�����&-1@�*��%0กE9"/��*0 -.�*��$:2 2 -11 ,�� 

 
1. Binary Logistic ;<2 ���4 �*0 -.�*���.C
*0 -.���4��,@�$:2 �6�#� 2  ,@ � 

(Dichotomous Variable) �:#��4,@�/��*0 -.�
07
$�@�����&1�ก$:2 @�,@�/��*0 -.�;:��,@�
��กก @�ก0
 �<@
 ;
ก������ !!��
 
.�"<�ก�-11-#ก*���6)
07
$:2��ก��ก���
:*0 -.�;�2�.C
 
�6)<�# =0 -%"�6)�d�� =1 �.C
*2
 

 
2. Multinomial Logistic ;<2���4�*0 -.�*���.C
*0 -.���4��,@��#@��
2�# 3 ,@� 	'4�

�����&-1@���ก�.C
 2 ก%5@� :0�
�7 
 
 - Nominal Logistic �.C
ก��-1@�ก%5@�/��*0 -.�*����ก�.C
ก%5@� ? �:#

$�@�����&1�ก$:2 @�ก%5@�;:��,@���กก @�ก0
 �<@
 ก������ !ก�!ก�����4<�1���#�� @���:#��4
ก��-1@�.�"�Q�/��ก�!ก���
0 7
�����&-1@���ก$:2�.C
 ก�!ก���ก����กก��%0�ก�# =1 
ก�!ก���:3����0)
+ =2 ก�!ก���ก���@�
�
0���� =3 ก�!ก���ก��
�
 =4 �.C
*2
 

 
 - Ordinal Logistic �.C
ก��-1@�ก%5@�/��*0 -.�*����ก�.C
%��:01 	'4������&

1�ก$:2 @�%��:01$�
��,@���ก��4�5: -*@$�@�����&1�ก$:2 @���,@���กก @���@�;: �<@
 ก������ !
&'��":01ก�����@ 
�@ �;
ก��60S
�<5�<
�:#��4 �":01��4$�@���@ 
�@ ��%# =1 ���@ 
�@ ��%Aก
2�# 
=2 ���@ 
�@ �.�
ก%�� =3 ���@ 
�@ ���ก =4 -%"���@ 
�@ ���ก��4�5: =5 �.C
*2
 

 
 
 



18 
 

 
 

�����01��ก���%!��*�ก���ก��<04
����ก��-�:�, ���0�60
(+�"� @��*0 -.�����" 
(X) ก01*0 -.�*�� (Y) ;
�3.��ก���<����2
:0�
�7 

 
Y= β0+ β1X1+ ����. + βiXi+e    (1) 

����          E(Y) = β0+ β1X1+ ����. + βiXi    (2) 

���4� Y   ,�� *0 -.�*�� 
  β0 ,�� ,@�,���4 
  βi  ,�� ,@��0�.�"���(��/��*0 -.���4 i 
  Xi   ,�� *0 -.���4 i 
  e   ,�� ,@�, ��,%�:�,%�4�
 
  E   ,�� ,@�.�"��9 

:0�
07
��ก����4
��$..�"��9,@�*0 -.�*��,�� 
 
P(event) =  e β0+ β1X1+����.+ β iXi+e     (3) 

         1+ e β0+ β 1X1+����.+ β iXi 

 
�
�4��!�ก��ก��, ���0�60
(+�"� @��*0 -.�*��-%"*0 -.�����"$�@$:2�#3@;
�3.�<����2
 

!'���ก��.�01;�2�#3@;
�3.�<����2
�:#ก���
:;�2 
 
Odds Ratio =    P(�ก�:��*5ก��9+)     (4) 

           P($�@�ก�:��*5ก��9+) 
 
�:#��4 Odd Ratio -�:�&'���ก����4!"�ก�:��*5ก��9+�.C
ก�4��@�/����ก����4!"$�@�ก�: 

�<@
 &2�,@� Odd Ratio = 3.0 ���#&'� ��ก����4!"�ก�:��*5ก��9+�.C
 3 ��@�/����ก����4!"$�@�ก�: 
 
�����01;
�:�*��4=@�
��
07
 $:2��ก��.�"#5ก*+;<2 �(�ก�� ��,��"�+�%!��*�ก���ก��<04


;
��
���:2�
ก������ !�"#"$ก%-%"�"11����
��)Q3��)��*�+ �<@
 Cheng and Masser 
(2003) $:2)'กE��3.-11ก���*�1�*/������� 3��
 (Wuhan) ��(��9�0K.�"<�<
!�
 !�ก/2��3%
�<��*0 �%/��4$:2!�กก������ !�"#"$ก% -%";<2�%!��*�ก���ก��<04
;
ก��)'กE�.h!!0#��4
@�!"�����(�6%
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;
ก���*�1�*/������� �:#61 @� �(�ก�� ��,��"�+�%!��*�ก���ก��<04

07
 !";�2,@�, ��&3ก*2��
;
ก��,�:ก��ก���.%�4#
-.%�/��������3�&'��2�#%" 83.0 -%"
�ก!�ก
�7  Azócar et al. (2007) 
	'4����ก��)'กE�ก���.%�4#
-.%�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
;
6�7
��4*�
ก%��/�������%��-���!%�� 
.�"��)<�%� �"� @��.i ,.). 1955-1978 -%"$:2.�"#5ก*+;<2ก�� ��,��"�+�%!��*�ก���ก��<04

;
ก�� ��,��"�+, ���0�60
(+�"� @��ก��/#�#*0 /�������ก01ก���6�4�/'7
/��!��
 
.�"<�ก� 
61 @�=%ก�� ��,��"�+:2 # �(�ก���%!��*�ก���ก��<04

07
 ก��/#�#*0 /�������-%"ก���6�4�/'7

/��.�"<�ก���, ���0�60
(+ก0
�3�&'��2�#%" 95.0 

 
-*@�#@��$�กA*�� !�กก��*� !��ก���-%"��
 �!0#��4�ก�4# /2��
07
#0�$�@61 @�

��ก��)'กE��ก�4# ก01ก��.�"#5ก*+;<2ก�� ��,��"�+�%!��*�ก���ก��<04
ก01/2��3%Q�6:� ���#��<��*0 �%/ 
;
ก�� ��,��"�+!��-
ก.�"�Q�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
������4�.ก,%5�:�
 
 

ก
�%���$�� ,
 �
�-&ก%��	 
 
ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2�� (Accuracy Assessment) �.C
ก��*� !��1

,@�, ��&3ก*2��/��/2��3%��4$:2!�กก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%ก01/2��3%!�����4$:2!�กก������ !
Q�,�
������/2��3%!�กQ�6&@�#�����ก�) �6�4�;<2�.C
K�
;
ก���2�����*� !��1
,@�, ��&3ก*2��/��ก�� ��,��"�+/2��3% (Congalton & Green, 1999) �:#��ก����2���.C
*����
,��
 9,@�, ��=�:6%�: (Error Matrix) �6�4�ก��6�!��9�,@�, ��&3ก*2��;
 3 �":01 ,�� 
,@�, ��&3ก*2���:#� � (Overall Accuracy) /��ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3% ,@�, ��&3ก*2��
;
�":01=32=%�* (Producer�s Accuracy) ���#&'� ,@��2�#%"!�กก��.�"��9.�"�Q�
/���
@ #*0 �#@����4���1.�"�Q���4���ก��!��-
ก�.C
/2��3%.�"�Q�
07
$:2�#@��&3ก*2��
*@��
@ #*0 �#@��/��ก%5@�����.�"�Q�
07
 ? �07���: -%",@�, ��&3ก*2��;
�":01=32;<2 (User�s 
Accuracy) ���#&'� ,@��2�#%"/���
@ #*0 �#@����4&3ก.�"��9�.C
ก%5@�����.�"�Q�
07
$:2
&3ก*2��*@��
@ #*0 �#@����4&3ก.�"��9�.C
ก%5@�����.�"�Q�
07
�07���: (Wilkie & Finn, 1996) 

 
��ก6�!��9�;
�@ 
/��ก���:��1�:#;<2, ��=�:6%�:/��/2��3%��4���ก��!��-
ก

/�:��#$. (Omission Error) 	'4��.C
, ��=�:6%�:��4 �ก�:!�กก��%"� 2
��4!".�"��9
;�2�
@ #*0 �#@����4�.C
ก%5@�����.�"�Q�ก��;<2.�"�#<
+��4:�

07
 ;�2�.C
ก%5@�����.�"�Q�
07
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�@ 
ก���:��1�:#;<2, ��=�:6%�:/��/2��3%��4���ก��!��-
ก�ก�
�� (Commission Error) 
�.C
, ��=�:6%�:��4 �ก�:!�กก��.�"��9ก��;<2.�"�#<
+��4:�
.�"�Q���4
.
�/2���
ก01ก��;<2.�"�#<
+��4:�
.�"�Q���4!��-
ก&3ก*2���/2���:2 # (��13�9+ ก��*�.�"#3�, �
5<�* �0*
�5 ��9, 
-%" (�*��� ก0d!
6~กE+, 2550) 

 

�ก!�ก
�7 ��13�9+ ก��*�.�"#3�, �
5<�* �0*
�5 ��9, -%" (�*��� ก0d!
6~กE+ (2550) 

#0�$:2ก%@�  @��� �(�ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2������&�*���4�����&*� !��1, ��&3ก*2��
/��ก��.�"���
.�"�Q�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
��4;<2;
ก��!0:��2��Bh�ก+<04
��%@�
07
 	'4��.C
/07
*�

/��ก��*� !��1, ��&3ก*2��/��Bh�ก+<04
 (Verification) �:#*� !��1!�ก�
@ #*0 �#@����4;<2
;
ก����2��Bh�ก+<04
��%@�
07
 -%"ก��*� !��1ก��;<2.�"�#<
+$:2!��� (Validation) /��Bh�ก+<04

��4$:2!0:��2��/'7
!�กก���%��ก�
@ #*0 �#@��;
-*@%".�"�Q�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
�#@���5@� 
��.�"���
.�"�Q�ก��;<2.�"�#<
+��4:�
/���
@ #*0 �#@����%@�
�7!�กBh�ก+<04
��4$:2!0:��2��/'7
 

 
�#@��$�กA*�� , ���ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2��;
Q�6� � �(�ก����4
�@ �:2 # 

�6��";
ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2��
07
$�@�����&;<2,@�;:,@��
'4��6�#�,@��:�# $:2 :0�
07
 !'�$:2
��=32��
� �(�ก������*0 <�7 0:, ��&3ก*2����4�.C
Q�6� � $:2-ก@ ,@��0�.�"���(�� Kappa (Kappa 
Coefficient) 	'4��.C
,@���4
�#�;<2ก0
�:#�04 $. �
�4��!�ก$�@6�!��9�&'���ก��/��ก��.��ก8�#3@�@ � 
(��13�9+ ก��*�.�"#3�, �
5<�* �0*
�5 ��9, -%" (�*��� ก0d!
6~กE+, 2550; Wilkie & Finn, 1996) 
�:#,@��0�.�"���(�� Kappa ��4
2�#ก @� 0.4 &�� @��.C
,@���4*4��-%"$�@�����&#���01$:2 �@ 
,@���4�#3@;
<@ � 
0.4-0.8 �.C
,@���4#���01$:2 -%",@���4��กก @� 0.8 �.C
,@���4#���01$:2�3� (Landis & Koch, 1977) 

�ก!�ก
�7 Stehman (1996) ก%@�  @� ;
ก��*� !��1,@�, ��&3ก*2��/��ก��!��-
ก.�"�Q�
/2��3%
07
 �.C
ก�"1 
ก����4!���.C
-%", �*� !��1�%0�!�ก��4$:2��ก��!��-
ก.�"�Q�/2��3%-%2  
�6�4� �.C
ก��.�"���
-%"*� !��1ก��!�� -
ก%0กE9"��4 �.ก,%5�:�
����.�" �Q�
ก��;<2.�"�#<
+��4:�
��4$:2!�ก/2��3%Q�6:� ���#� 
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��.����/0ก1
 
 
!0 �� 0:ก�d!
15 �� *07 ��#3@���*" 0
*ก/��.�" ��)$�# -%"�#3@�@ ��!�ก

ก�5���6���
,�$.�����)*" 0
*ก.�"��9 129 ก��%��*� ��6�7
��4!0�� 0:�07���: 12 %2�
$�@ 
���� 19,483 *����ก��%��*� ��<�#-:
�����)*" 0
*ก*�:*@�ก01.�"��)��Q�66�@� -%"��
��9��/**�:*@�ก01!0�� 0:;ก%2�,�#� :0�-�:�;
Q�6��4 2.1 (���
0ก��
�&�*�!0�� 0:ก�d!
15��, 
2552) $:2-ก@ 

 
��)��
��  *�:ก01 !0�� 0:*�ก-%"!0�� 0:�5�0#(�
� 
��);*2  *�:ก01 !0�� 0:��<15�� 
��)*" 0
��ก *�:ก01 !0�� 0:�56��915��-%"!0�� 0:
,�.K� 
��)*" 0
*ก *�:ก01  ��Q�66�@� 
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Q�6��4 2.1 
��9��/*6�7
��4!0�� 0:ก�d!
15�� 
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%0กE9"Q3��.�"��)/��!0�� 0:ก�d!
15��
07
 �����&-1@�*���Q�6/��6�7
��4:0�
�7 
%0กE9"6�7
��4�����)��
��-%"��)*" 0
*ก ��%0กE9"�.C
Q3�/��%01	01	2�
�0
�.C
*2
ก���
�:
/��-�@
7��-,  ��)*" 0
��ก�z�#���
��-%"1���@ 
�����)��
���.C
��4��1ก 2��;�d@�%01ก01�
�
�/�
�*�7# ? -*@-�2�-%2� �@ 
��)*" 0
��ก�z�#�;*2-%"*�
ก%��/��!0�� 0: �.C
1��� 9��4��1��4��
, ���5:���13�9+����"��;
ก�����ก���กE*� %0กE9"Q3����ก�)�.C
-11�2�
<�7
 �:#;
~:3�2�

!"���59�Q3���3�&'� 40 ��)��	%�	�#� �@ 
�59�Q3���z%�4#*%�:�07�.i.�"��9 27-28 ��)��	%�	�#� 
��.����9, ��<�7
�0�60�(+�z%�4#.�"��9�2�#%" 71-78 -%".����9
7��v
�z%�4# 800-1,200 ��%%���*� 

�ก!�ก
�7 !0�� 0:ก�d!
15��#0�����06#�ก�.x�$�2��4�5:���13�9+-%"��6�7
��4/
�:;�d@�.C
�0
:01 3 
/��.�"��) �:#��6�7
��4.�"��9 7.4 %2�
$�@ -%"��6�7
��4&��,������ก���กE*� 2.5 %2�
$�@ 
(���
0ก��
�&�*�!0�� 0:ก�d!
15��, 2552) 	'4�!�ก%0กE9"Q3��.�"��):0�ก%@� ��4����06#�ก�
���(���<�*��#@���5:���13�9+ ��ก�07�#0��.C
������ก@�-ก@��4��.�" 0*�)��*�+���#@��#� 
�
 	'4�;
�:�*
�,#�.C
������
2�:@�
-%"��ก�����)'ก��,���ก01.�"��)6�@� ���;�2���&�
��4�@�����4# �07����(���<�*�
-%"���.�" 0*�)��*�+�#@���%�ก�%�# ���;�2��
0ก�@�����4# �07�<� $�#-%"<� *@��.�"��)
�:�
����/2����@�����4# ;
!0�� 0:ก�d!
15���6�4���ก/'7
�5ก.i � ��07���#$:2�@ 
;�d@/��!0�� 0:
#0���!�กQ�,�5*���ก����.C
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