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ในปัจจุบนัการขยายตวัของการน าเอาแหล่งพลงังานทดแทนมาผลิตก าลงัไฟฟ้าสูงข้ึนมาก 

ลกัษณะของก าลงัไฟฟ้าท่ีผลิตจากแหล่งพลงังานทดแทนจะมีการเพิ่มข้ึนและลดลงอย่างรวดเร็ว 
ความแปรปวนของระบบไฟฟ้าท่ีมาจากผลกระทบเหล่าน้ี จะส่งผลกระทบกบัคุณภาพและความ
น่าเช่ือถือของระบบไฟฟ้าก าลงั เพื่อท่ีจะรับประกนัคุณภาพและความน่าเช่ือถือของระบบไฟฟ้า    
สัดส่วนของก าลงัไฟฟ้าท่ีผลิตจากพลงังานทดแทนท่ีจ่ายเขา้ไปในกริดจะตอ้งถูกควบคุมอย่าง
เหมาะสม  ซ่ึงสัดส่วนท่ีเหมาะสมสามารถประเมินไดจ้ากอตัราการลาดเอียงก าลงัไฟฟ้า (Power 
Ramp Rate, PRR) โดยท่ีค่าแรกของอตัราการลาดเอียงก าลงัไฟฟ้าท่ีท าให้ความถ่ีของระบบไม่
เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐานของระบบไฟฟ้า จะเรียกว่า อัตราการลาดเอียงก าลังไฟฟ้าวิกฤติ 
(Critical Power Ramp Rate, CPRR) ในงานวิจยัไดน้ าเอาอตัราการลาดเอียงก าลงัไฟฟ้ามาพิจารณา
ออกแบบพลงังานท่ีตอ้งการน้อยสุดจากระบบแบตเตอร่ี  เพื่อท าให้ค่าเบ่ียงเบนความถ่ีในไมโคร  
กริดมีเสถียรภาพ  จากผลการจ าลองอตัราการลาดเอียงก าลงัไฟฟ้าเป็นดชันีท่ีมีประโยชน์อยา่งมาก
ในการประเมินพิกดัก าลงัไฟฟ้าและพลงังานของแบตเตอร่ีเพื่อท่ีจะควบคุมความถ่ีของระบบใหอ้ยู่
ในเกณฑม์าตรฐาน 
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