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บทที่ 5 
 

 วิธกีารศึกษา 
 

ภายใตการศึกษานี้เงื่อนไขสําคัญที่จะสรุปไดวาแบบจําลองที่พัฒนาข้ึนมาสามารถ

นําไปใชเปนแนวทางหรือเปนเคร่ืองมือในการดําเนินนโยบายการเงินไดนั้น ตัวทวีคูณของเงินฝาก 

(Deposit-Multiplier) และตัวทวีคูณของสินเช่ือ(Bank Credit-Multiplier) จะตองสามารถพยากรณ

ได และ/หรือความสัมพันธของเงินฝากและสินเช่ือที่มีตอฐานเงินเปนไปอยางใกลชิดกวา

ความสัมพันธของเงินฝากและสินเช่ือที่มีตอตัวทวีคูณ ดังนั้นการศึกษาจะตองพิจารณา

ความสามารถในการพยากรณพฤติกรรมของตัวทวีคูณของเงินฝากและตัวทวีคูณของสินเช่ือ

ตลอดจนเปรียบเทียบบทบาทของฐานเงินกับตัวทวีคูณในการกําหนดพฤติกรรมของเงินฝากและ

สินเช่ือ 

ถาผลของการทดสอบทางสถิติพบวาตัวทวีคูณนั้นสามารถพยากรณได หรือ

แบบจําลองของตัวทวีคูณที่พัฒนาข้ึนมามีความสามารถในการพยากรณสูง และความสัมพันธของ

เงินฝากและสินเช่ือที่มีตอฐานเงินมีมากกวาความสัมพันธของเงินฝากและสินเช่ือที่มีตอตัวทวีคูณ  

ก็จะสรุปไดวาทั้งสองแบบจําลองที่พัฒนาข้ึนมาเหมาะสมสําหรับการนําไปเปนแนวทางในการ

ดําเนินนโยบายการเงิน  แตถาผลการทดสอบปรากฏในลักษณะตรงกันขามก็คงจะหมายความวา

การใชแบบจําลองนี้ในการดูแลเงินฝากและสินเช่ือไมนาจะเปนแนวทางที่ถูกตองและในกรณีที่การ

ทดสอบแสดงใหเห็นวาตัวทวีคูณของเงินฝากและตัวทวีคูณของสินเช่ือสามารถพยากรณได  แตใน

ขณะเดียวกันตัวทวีคูณทั้งสองดังกลาวก็มีความสัมพันธกับเงินฝากและสินเช่ือมากกวา

ความสัมพันธกับฐานเงิน ในกรณีนี้ก็อาจสรุปไดวาแบบจําลองนี้มีประโยชนในการใชเปนแนวทาง

ในการดูแลเปาหมายเงินฝากและสินเช่ือของธนาคารพาณิชย  แตอีกกรณีหนึ่งถาตัวทวีคูณของเงิน

ฝากและตัวทวีคูณของสินเช่ือไมสามารถพยากรณได  แตความสัมพันธระหวางตัวทวีคูณกับเงิน

ฝากและสินเช่ือมีนอยกวาความสัมพันธระหวางเงินฝากและสินเช่ือกับฐานเงิน  ในกรณีนี้ก็จะสรุป

ไดถึงความมีประโยชนของแบบจําลองในการควบคุมเปาหมายเงินฝากและสินเช่ือของธนาคาร

พาณิชย  
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5.1 สมมติฐานของการศกึษา 
 

สมมุติฐานที่ 1 :  ตัวทวีคูณเงินฝาก(Deposit Multiplier) และตัวทวีคูณสินเช่ือ(Bank-Credit 

Multiplier) ที่ไดจากการพัฒนาแบบจําลองจะสามารถพยากรณอัตราขยายตัวเงินฝากและสินเช่ือ

ในอนาคตได 

สมมุติฐานที่ 2 : ความสัมพันธของเงินฝาก(สินเช่ือ)ตอฐานเงินเปนไปอยางใกลชิดกวา

ความสัมพันธของทั้งสองปจจัยที่มีตอตัวทวีคูณเงินฝาก (ตัวทวีคูณสินเช่ือ) 

 

ตารางที่ 5.1 

สมมติฐานของการศึกษาตัวทวีคูณเงินฝากและตัวทวีคูณสินเช่ือ 

 

 สมมุติฐานที ่2 ถูกตอง สมมุติฐานที ่2 ผิด 

สมมุติฐานที ่1 ถูกตอง แบบจําลองเหมาะสมที่จะนาํ

เปนแนวทางดําเนนินโยบาย

การเงนิได   

(จตุภาคที่ 1) 

แบบจําลองสามารถใชเปน

แนวทางดูแลเปาหมายเงนิฝาก

(สินเช่ือ)ของธนาคารพาณิชย 

(จตุภาคที่ 2) 

สมมุติฐานที ่1 ผิด แบบจําลองสามารถใชควบคุม

เปาหมายเงนิฝาก(สินเช่ือ) 

ของธนาคารพาณิชยได 

(จตุภาคที่ 3) 

แบบจําลองดังกลาวเปน

แนวทางที่ไมถกูตอง 

 

(จตุภาคที่ 4) 

 
ตามทฤษฎีอุปทานของเงินและแนวคิดทางเศรษฐศาสตรตางๆ ตามทีก่ลาวมาในบทที่

แลว แบบจําลองที่ใชในการศึกษาสามารถจําแนกออกเปน 3 สวนหลัก ดังนี ้

1.เพื่อศึกษาผลกระทบของการเปล่ียนแปลงของฐานเงิน ที่มีตอเงินฝาก สินเช่ือ และ

สินเช่ือบวกกลับหนี้สูญและโอนไป AMCs 
 

0 1 2 2ln   ln  ln  DDep m Baseβ β β ε= + + +  
 

0 1 2 2ln   ln  ln  BCBC m Baseβ β β ε= + + +  
 

0 1 2 2ln( _ )  ln  ln  BCBC Addback m Baseβ β β ε= + + +  
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2.เพื่อศึกษาปจจัยที่กําหนดพฤติกรรมขององคประกอบของตัวทวีคูณของเงินฝากและ

ตัวทวีคูณของสินเช่ือ 
 

1 2 3 4 5  oMD Y RI IB Vβ β β β β ε= + + + + +  
 

1 2 3 4 5  oMBC Y RI IL Vβ β β β β ε= + + + + +  
 

3.เพื่อศึกษาผลกระทบของการเคล่ือนยายเงินทุนจากตางประเทศและการขาดดุลเงิน

สดของภาครัฐตอฐานเงิน  ปริมาณเงินฝาก และปริมาณสินเช่ือในระบบธนาคารพาณิชย จึงได

จําแนกเปน 

  - ปจจัยที่กําหนดพฤติกรรมของฐานเงิน  

     0 1 2 3 4 5Base CF G GDP Pβ β β β β ε= + + + + +  
 

  - ปจจัยที่กําหนดปริมาณเงินฝากในระบบธนาคารพาณิชย 

                            0 1 2 3 4 5Dep CF G GDP RIβ β β β β ε= + + + + +  
 

- ปจจัยที่กําหนดปริมาณสินเชื่อในระบบธนาคารพาณิชย 

                            0 1 2 3 4 5 6BC CF G GDP MLR ERβ β β β β β ε= + + + + + +  
 

5.2 การทดสอบทางเศรษฐมิติ  
 

สามารถแบงการวิเคราะหออกเปน 3 ข้ันตอน คือ 1) การทดสอบ Stationary  2) การ

ทดสอบ Co-integration  3) การทดสอบ Error Correction Model  โดยมีรายละเอียด ดังนี้ 

1) การทดสอบ Stationary1   

ในการประมาณคาดวยวิธีกําลังสองนอยที่สุด (Ordinary Least Square) ของขอมูลที่

มีตัวแปรเปนอนุกรมเวลาทางเศรษฐศาสตรมหภาค(Macroeconomic Variables) โดยทั่วไป 

มักจะเกิดปญหา Spurious Correlation เนื่องจากความไมคงตัวของขอมูลจะสรางปญหา

ความสัมพันธที่ไมแทจริงในสมการถดถอยที่ใชในการศึกษา นั่นคือ ตัวแปรมีคุณสมบัติเปน Non-

                                                 
1 รังสรรค หทัยเสรี. “Cointegration and Error Correction Approach: ทางเลือกใหมในการ

ประยุกตใชกับแบบจําลองทางเศรษฐกิจมหภาคของไทย.” วารสารเศรษฐศาสตรธรรมศาสตร ปที่ 13 ฉบับที่ 3 

(กันยายน 2538): 20-51. 
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Stationary คือ ความถี่ คาเฉล่ีย และความแปรปรวนของขอมูลเปล่ียนแปลงไปตามเวลา ซึ่งผล

ประมาณคาที่ไดดวยวิธีกําลังสองนอยที่สุดนั้นคาสถิติ 2R  ที่ไดจะมีคาสูงมาก ขณะท่ีคาสถิติ 

Durbin-Watson มีคาตํ่ามาก คาสถิติที่ไดจึงขาดความนาเช่ือถือ ดังนั้นกอนนําขอมูลไปศึกษาจึง

ตองทําการทดสอบคุณสมบัติดังกลาวของขอมูลกอน เพื่อไมใหเกิดการบิดเบือนในการตีความผล

ทางดานสถิติ หรือเรียกวาการทดสอบ Unit Root หรืออันดับความสัมพันธของขอมูล (Order of 

Integration) ซึ่งจําเปนตองทดสอบวาขอมูลนั้นมีคุณสมบัติ Stationary ที่อันดับขอมูลเทาไร  

โดยอนุกรมเวลาจะมีคุณสมบัติ Stationary ก็ตอเมื่อ 

1)  ( ) ( )t t m xE X E X μ+= =  : คาเฉลี่ย(Mean) มีคาคงที ่

2)  2( ) ( )t t m xVar X Var X σ+= =  : ความแปรปรวน(Various) มีคาคงที ่

3) ( , ) ( , )t t m t m t k m kCov X X Cov X X γ+ + + += =  : ความแปรปรวนรวม (Covariance) มีคาคงที ่

สําหรับ t , k , m โดยที่  2, ,x x kμ σ γ      เปนคาคงที ่

โดยการทดสอบ Unit Root ที่นิยมใชในปจจุบันมี 2 วิธี คือ การทดสอบของ Dickey 

and Fuller (1971,1981) และของ Phillips and Perron (1988)   แตเนื่องจากวิธีการทดสอบของ 

Dickey and Fuller (1971,1981) มักนิยมประยุกตใชกับการศึกษาที่มีจํานวนขอมูลไมมากนัก ใน

การทดสอบ Stationary คร้ังนี้จึงใชวิธีของ Dickey and Fuller  

จากแบบจําลอง First-Order Autoregressive : AR(1) 
 

 1t t tX X uρ −= +      (5.1) 
 

โดยที่ tX  คือ ตัวแปรที่ตองการศึกษา ซึ่งถกูกาํหนดโดยตัวมันเองในชวงเวลาที่ผานมา ( 1tX − ) 

         ρ   คือ คาสัมประสิทธิ์ของตัวแปร 1tX −  หรือสัมประสิทธิตั์วแปรลาชา 

          tu  คือ Error Term 

เนื่องจากอนุกรมเวลาของตัวแปรทางเศรษฐศาสตร สวนใหญจะมีคาบวกมากกวาลบ  

ดังนัน้สมมติฐานหลัก (Null Hypothesis) ที่เหมาะสม คือ 1ρ =  และสมมติฐานรอง (Alternative 

Hypothesis) 1ρ <  

สมมติฐานของ Unit Root Test คือ 

0 : 1H ρ =  หรือ tX  มี Unit Root (Non-Stationary) 

1 : 1H ρ <  หรือ tX  ไมมี Unit Root (Stationary) 
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ถาการทดสอบ Unit Root Test ไมสามารถปฎิเสธ Null Hypothesis หรือการ

ประมาณคา ρ ไมแตกตางจาก 1 อยางมีนัยสําคัญ  แสดงวา tX มีลักษณะเปน Non-Stationary 

ในทางตรงกันขาม ถาการประมาณคา ρ นอยกวา 1 อยางมีนัยสําคัญ แสดงวา tX เปน Stationary 

ตอมา Dickey and Fuller (1981) ไดพัฒนาการทดสอบ Unit Root Test โดยเพิ่ม

คาคงที่และTime Trend ในการอธิบาย tX  เพื่อทดสอบวาตัวแปรนั้นอาจมีคุณสมบัติ Trend 

Stationaryห รือ ไม  และSchwert(1987)ได เ ป ล่ียนแปลง ตัวแปรภายใน เพื่ อขจั ดปญหา 

Autocorrelation โดยไดเพิ่มเทอม Lagged Value ของ First Difference ของ tX  เพื่อแกไข

ปญหา Autocorrelation ของตัวแปรสุม tu ดังสมการนี้ 
 

1 1
1

k

t t t t
t

X a X t X uρ β φ− −
=

= + + + +∑    (5.2) 
 

โดยที ่  a     คือ  คาคงที ่  

  ρ    คือ  คาสัมประสิทธิ ์

  β    คือ  สัมประสิทธิ์ของ Time Trend 

  1
1

k

t
t

Xφ −
=
∑ คือ  ผลกระทบ Autocorrelation ของ tX  ลําดับที่สูงกวา 

  k     คือ  เปนจํานวน Lagged Value ของตัวแปรตามที่ใสเพือ่แกไขปญหา 

Autocorrelation ในตัวแปรสุม  

สมการที่(5.2) เรียกวา Augmented Dickey – Fuller Regression เนื่องจากมีการ

เพิ่ม Lagged Values of First Difference ของ tX เพื่อใหไดคา White Noise Error ที่เหมาะสม 

คือ 2: (0, )tu N εσ  และผลของAutocorrelationอันดับสูงที่เพิ่มเขาไป จะทําใหSerial Correlation 

ของ Residual หมดไป 

จากสมการที ่(5.2) สามารถเขียนสมการใหมได 
 

1 1
1

k

t t t t
t

X a X t X uγ β φ− −
=

Δ = + + + +∑    (5.3) 
 

โดยที ่ 1γ ρ= −  
 

ในการทดสอบ Unit Root Test มีสมมติฐาน คือ 

0 : 0H γ =   หรือ tX  มี Unit Root (Non-Stationary) 

1 : 0H γ <   หรือ tX  ไมมี Unit Root (Stationary) 
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การทดสอบวาอนุกรมเวลา tX  เปน Stationaryหรือไมสามารถดูไดจาก คา t-statistic 

ของสัมประสิทธิ์ตัวแปร 1tX − กับคาวิกฤติในตารางของMackinnon1 (Engle and Granger) โดยถา 

t-statistic ในรูปของ Absolute term มากกวาคาวิกฤติแสดงอนุกรมเวลาของตัวแปร tX มี

คุณสมบัติ Stationary at Level หรือ Integrated อันดับ 0 [ ]: (0)tX I ซึ่งสามารถปฎิเสธNull 

Hypothesis แตถาไมสามารถปฎิเสธ Null Hypothesis ได  แสดงวาอนุกรมเวลาของตัวแปร tX  

ไม Integrated ในอันดับ 0 แตอาจจะIntegratedในอันดับที่สูงกวา ซึ่งสามารถทดสอบ Stationary 

ในอันดับ 1 โดยแบบจําลองที่ใช คือ 
 

2 2
1

1

k

t t i t i t
t

X a X t X uγ β φ− −
=

Δ = + Δ + + Δ +∑    (5.4) 
 

จากสมการ (5.4)  ถาไมสามารถปฎิเสธ Null Hypothesis ไดอาจจะ Integrated ใน

อันดับที่ 2 โดยแบบจําลองที่ใช คือ 
 

3 2 3
1

1

k

t t i t i t
t

X a X t X uγ β φ− −
=

Δ = + Δ + + Δ +∑         (5.5) 
 

ถาไมสามารถปฎิเสธสมมติฐานหลัก (Null Hypothesis)ในสมการที่(5.5) ไดจะตอง 

Integrated ในอันดับที่สูงข้ึน  โดยหากระดับของผลตางลําดับที่ d จนตัวแปร tX เปน Stationary 

หรือ tX  Integrated อันดับที่ d ซึ่งสามารถเขียนในรูปสัญลักษณ คือ [ ]: ( )tX I d   
 

1 1
1

1

k
d d d

t t i t i t
t

X a X t X uγ β φ+ +
− −

=

Δ = + Δ + + Δ +∑    (5.6) 
 

ถาผลการทดสอบ Unit Root ปรากฎวาตัวแปรทุกตัวที่นํามาใชในแบบจําลอง

Stationary [ ](0)I  แลวสามารถนําตัวแปรเหลานั้นไปประมาณคาดวยวิธีกําลังสองนอยที่สุดได 

แตถาพบวาตัวแปรเหลานั้นกลับมีลักษณะเปนNon-Stationary[ ](1)I  วิธีการประมาณคาที่

เหมาะสมกับขอมูลลักษณะนี้คือ การใชวิธี Co-integration 

 

 

 

                                                 
1 Engle, R. F. and Granger, C. W. J. Long-Run Economic Relationship: Reading in 

Cointegration. New York : Oxford University Press, 1991. 
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2.) การทดสอบ Co-integration 

เปนวิธีการศึกษาท่ีเชื่อมโยงความสัมพันธระหวางทฤษฎีเศรษฐศาสตรกับวิธี

การศึกษาทางเศรษฐมิติชวยใหทราบวา ตัวแปรทางเศรษฐกิจต้ังแต2อนุกรมเวลาข้ึนไปมี

ความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาว(Long-run Equilibrium Relationship)หรือไม นั่นคือขอมูลจะ 

Co-integrateกันก็ตอเมื่อการเคลื่อนไหวของขอมูลมีแนวโนมไปทิศทางเดียวกันในระยะยาวและ

เขาสูดุลยภาพ แมวาระยะส้ันอาจมีการเคล่ือนไหวออกจากแนวโนมจากความคลาดเคล่ือนก็ตาม 

โดยไมเกิดปญหา Spurious Relationship ถึงแมวาตัวแปรที่ใชจะ Non-stationary[ ](0)I ซึ่งอาจ

เรียกไดวาเปนการวิเคราะหทางเศรษฐมิติแนวใหมที่ถูกพัฒนาข้ึนในการวิเคราะหขอมูลเวลาที่เปน 

Non-Stationaryไดอยางเหมาะสมตางกับการวิเคราะหทางเศรษฐมิติแบบดั้งเดิมที่การทดสอบ

ขอมูลลักษณะดังกลาวทําใหการประมาณคาบิดเบือนไปจากความเปนจริง 

ในการทดสอบ Co-integration นั้นมี 2 วิธี คือ Two-step Approach ที่นําเสนอโดย 

Engle and Granger (1987) และFull Information Maximum Likelihood (FIML) Approach ที่

เสนอโดยJohansen and Jeselius แตในการศึกษาคร้ังนี้ใชวิธีของEngle and Granger เนื่องจาก

ขนาดของตัวอยางที่นํามาศึกษาคร้ังนี้มีขนาดไมใหญ ซึ่งผลที่ไดจากการศึกษาทั้งสองจึงไม

แตกตางกัน แตวิธีการทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาวที่นิยมและเปนที่รูจักกันดี คือ 

วิธีการทดสอบTwo-Step Approach ของ Engle and Granger(1987) 

โดย Engle and Granger(1987) ไดใหนิยามของ Co-integration1 กลาวคือ ถา tX  

และ tY  เปนอนุกรมเวลา(Time Series) tX และ tY จะถูกเรียกวาเปนCo-integration of Order 

(d,b) นั่นคือ[ ], : ( , )t tX Y CI d b  โดยตัวแปรในเวคเตอร tX และ tY ทุกตัวตองIntegrated ที่อันดับ 

[ ]( )d I d เทากัน และถามีเวคเตอร ( 0)α ≠ ซึ่ง : ( ), 0tZ I d b bα′= − >  เวคเตอรα เรียกวา  Co-

integration Vector โดย d = b จะสามารถหาCo-integration ไดโดยประกอบดวยข้ันตอนหลักๆ 2 

ข้ันตอน คือ 

ข้ันตอนแรก นําตัวแปรที่ Stationary ในอันดับเดียวกันมาประมาณสมการถดถอย

ดวยวิธีกําลังสองนอยที่สุด(OLS) เพื่อหาอนุกรมเวลาของความคลาดเคล่ือน ดังสมการนี้ 
 

t t tY X eα β= + +           (5.7) 

 

                                                 
1 Engle, R. F. and Granger, C. W. J. “Cointegration and Error Correction 

Representation, Estimation, and Testing.” Econometrica 55 (March 1987). 
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โดยที ่ tY   = ตัวแปรตาม 

tX  = ตัวแปรอธิบาย 

 te   = ความคลาดเคลื่อน 

ในการทดสอบ Co-integration จะไมมีการแกปญหาใดๆทั้งส้ิน เชน ปญหาAutocorrelation, 

ปญหา Heteroskedasticity เพราะหากมีการแกไขจะทําใหคาerrorที่ไดไมไดเกิดจาก

ความสัมพันธที่แทจริงของตัวแปรอิสระกับตัวแปรตาม 

ข้ันตอนที่สอง นําคาความคลาดเคล่ือน( te )ที่ไดจากสมการ(5.7)ไปทดสอบวามีลักษณะ 

Stationaryหรือไม ดวยการใชวิธี Augmented Dickey-Fuller Test โดยไมตองใสคาคงที่ และ time 

trend ดังสมการนี้ 
 

1
1

k

t t i t i t
i

e e e uγ φ− −
=

Δ = + Δ +∑     (5.8) 
 

สมมติฐานในการทดสอบ คือ  

0 : 0H γ =  แสดงวา te  มีคุณสมบัติที่เปน Non-Stationary 

1 : 1H γ <   แสดงวา te   มีคุณสมบัติที่เปน Stationary 

นั่นคือถาปฎิเสธสมมติฐานหลัก 0( )H แสดงวาตัวแปรตนมีความสัมพันธเชิงดุลยภาพ

ในระยะยาวกับตัวแปรตาม แตถาไมสามารถปฎิเสธสมมติฐานหลัก  แสดงวามี Unit Root ในคา

ความเคล่ือนหรือตัวแปรตาม ไมมีความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะยาวกับตัวแปรตน 

จากสมการ Augmented Dickey Fuller (ADF) มีพจนของตัวแปร Lag คือ  

1

p
i t ii

Xγ −=
Δ∑ โดยการเพิ่มพจนของตัวแปร Lag เขาไปในสมการเพื่อแกปญหา Autocorrelation 

ของตัวแปรสุม te  โดยคา P แสดงถึงจํานวนของ Lagged Value of First Differences ซึ่งจํานวน 

Lag ที่เหมาะสมนั้น Akaike (1973) ไดคิดคนแนวทางในการหาความยาวของ Lag ที่เหมาะสมข้ึน 

เพื่อขจัดปญหาการประมาณท่ีผิดพลาด โดยเรียกแนวทางนี้วา AIC Criterion ซึ่งมีสูตรในการ

คํานวณ คือ 
 

AIC = 2 2ˆ( )p
pLog

N
σ +  

 

โดย N   =  จํานวนขอมูล 

 2ˆ pσ   =  Variance of residual 

  P =  จํานวน Parameter ที่ประมาณคา 
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 อยางไรก็ตามการใชวิธี AIC Criterion ตาม Akaike เกิดปญหาการประมาณการที่

มากเกินไป (Overestimate) ของคาที่คํานวณได ดังนั้นในป1978 Akaike จึงไดพัฒนาวิธีการหา

ความยาวของLag คือ การพิจารณาจากคา Schwarz’s Bayesian Information Criterion (SIC) ที่

ตํ่าที่สุด ซึ่งคํานวณไดจาก   
 

SIC = 2 2ˆ( )p
InNLog
N

σ +   
 

3.) การทดสอบError Correction Model 

หากผลการทดสอบ Co-integration พบวาตัวแปรแตละตัวในสมการมีความสัมพันธ

เชิงดุลยภาพระยะยาวแลว  เราสามารถสรางแบบจําลองการปรับตัวที่เรียกวา“Error Correction 

Mechanism” ซึ่งหลักการของError Correction Model : ECM คือ แมวาตัวแปรจะมีลักษณะ 

Non-stationary แตถาตัวแปรเหลานั้นมีความสัมพันธในระยะยาวแลว แสดงวามีการแกไขความ

ผิดพลาดในระยะส้ัน เพื่อเขาสูดุลยภาพในระยะยาว โดยรูปแบบการปรับตัวในระยะส้ันของECM

จะคํานึงถึงความคลาดเคล่ือนที่เกิดจากการปรับตัวของตัวแปรตางๆในระยะยาว 1( )te − เขาไปดวย 

ดังนั้นรูปแบบ ECM จึงแสดงไดดังนี้ 
 

0 0 0 1 1 1 1( ) (1 )t t t t tY X X Y uα γ γ γ α− −Δ = + Δ + + − − +            (5.9) 
 

กําหนดให 0 0 1
ˆ /(1 )β α α= − และ 1 0 1 1

ˆ ( ) /(1 )β γ γ α= + −  ดังนั้นจึงจัดสมการ (5.9) ใหมไดดังนี้ 
 

 0 1 1 0 1 1
ˆ ˆ(1 )t t t t tY X Y X uγ α β β− −

⎡ ⎤Δ = Δ − − − − +⎣ ⎦      (5.10) 
 

โดย 1 1 0 1 1
ˆ ˆ

t t te Y Xβ β− − −= − − เรียกวา Error Correction Term และสัมประสิทธิ์ 1(1 )α− ควรมีคา

เปนลบ(-) และมีคามากกวา -1 เพื่อแสดงวาการเบี่ยงเบนจากดุลยภาพในระยะยาวมีคาเล็กลง

เร่ือยๆ จนทําใหคาที่แทจริงปรับตัวเขาสูดุลยภาพในที่สุด 

,t tX Y  คือ  การเปล่ียนแปลงของตัวแปรที่ใชในการศึกษาในเวลา t 

1(1 )α−  คือ  สัมประสิทธิ์ซึง่มีคาอยูระหวาง -1 ถึง 0 

tu  คือ  ตัวแปรสุม ซึ่งมีคุณสมบัติเปน White Noise 

โดยจากสมการขางตนสามารถขยายเพิ่มเติมเพื่อใหครอบคลุมกรณีทีม่ีตัวแปรอิสระ

มากกวา 1 ตัว และมีความลา(Lag) มากกวา 1 ชวงเวลา ไดสมการใหมดังนี ้
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 1 2 1
0
[ ...]

p

t i t i i t i i t i t t
i

Y Y X X EC uα β γ φ λ− − − −
=

Δ = + + Δ + Δ − +∑      (5.11) 
 

โดย 1 0 1 1 1
ˆ ˆ ˆt t tEC Y X eβ β− − −= − − =  หรือ Error Correction Term แบบจําลองที่

แสดงการปรับตัวในระยะส้ันตามรูปแบบ ECM Model มีลักษณะคลายกับแบบจําลองแสดงการ

ปรับตัวในระยะส้ันที่เรียกวา“General-to-Specific Approach” ที่เสนอโดยHendry(1979,1984) 

มีแนวคิดวา ควรปลอยใหขอมูลเปนตัวกําหนดรูปแบบการปรับตัวในระยะส้ันมากที่สุด โดยเร่ิมจาก

กําหนดรูปแบบการปรับตัวในระยะส้ันใหมีลักษณะทั่วไปมากที่สุด(General Model) จากนั้นจึงทํา

การทดสอบทางสถิติเพื่อขจัดตัวแปรที่ไมมีนัยสําคัญทางสถิติออกไปเร่ือยๆ(Test Down) จนได

สมการข้ันสุดทายที่มีคาทางสถิติที่ดีที่สุด และสามารถใชแสดงรูปแบบการปรับตัวในระยะส้ันของ

ตัวแปรได  ซึ่งแสดงใหเห็นถึงการปรับตัวในระยะส้ันของตัวแปรตามจากการเปล่ียนแปลงคาของตัว

แปรอิสระได  โดยหากเกิด Shock ทําใหความสัมพันธระหวางตัวแปรดังกลาวเปลี่ยนแปลงไปจาก

ความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะยาวแลวคาความผิดพลาดดังกลาวจะถูกแกไขใหกลับเขาสูดุลย

ภาพระยะยาว 

การศึกษาเร่ิมจากกําหนดจํานวนความลาชาที่เหมาะสม(Optimal Lags) ของสมการ

ทั่วไป(General Model) จากนั้นจึงใชคาสถิติ t-statistic เพื่อขจัดตัวแปรที่ไมมีนัยสําคัญทางสถิติ

ออกไปเรื่อยๆ อยางไรก็ตามแบบจําลองที่ไดจะตองไมมีปญหาMisspecification ดังนั้นการ

ทดสอบเพื่อขจัดตัวแปรในแตละครั้งจะตองทดสอบความถูกตองของแบบจําลองดวย(Diagnostic 

Test) โดยใช LM Test ทดสอบปญหา Autocorrelation และใช Ramsey RESET Test ทดสอบ

ปญหา Misspecification เพื่อใหไดแบบจําลองที่สามารถอธิบายพฤติกรรมไดดี โดยสัมประสิทธิ์ที่

ประมาณไดมีนัยสําคัญทางสถิติ รวมทั้งไมมีปญหา Autocorrelation และMisspecification ใน

สวนปญหา Heteroskedasticity จะไมทําการทดสอบเนื่องจากขอมูลที่ใชในการศึกษาเปนอนุกรม

เวลา(Time Series) ซึ่งจะไมคอยมีปญหา Heteroskedasticity 

นอกจากนี้การประยุกตใชแบบจําลองตัวทวีคูณเงินฝากและตัวทวีคูณสินเช่ือในการ

เปนแนวทางการดําเนินนโยบายการเงินที่เหมาะสม ยังตองพิจารณาเกี่ยวกับความสามารถในการ

พยากรณ(Forecasting Ability) โดยทดสอบความเหมาะสมของคาพยากรณที่ไดจากแบบจําลอง

ดวยการคํานวณหาคา RMS percentage error และ Theil’s inequality coefficient   

 


