
 

 

 
บทที ่4 

ผลการทดสอบ 
 
การเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK เพื่อการระวงัช้ีและรับรองแนวเขต

ท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย ผูว้ิจยัไดจ้ดัชุดเขา้ส ารวจจ านวน 2 ชุดโดยยึดแนว
ปฏิบติัวิธีการรังวดัออกโฉนดท่ีดินของกรมท่ีดินภายใต้กรอบของกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6  และฉบบั
ท่ี 49 ประมวลกฎหมายท่ีดินวา่ดว้ยการท าแผนท่ีชั้นหน่ึงบญัญติัไวด้งัน้ี 

กฎกระทรวงฉบบัที่ 6 (พ.ศ.2497)  ออกตามในพ.ร.บ.ให้ใช้ประมวลกฎหมายที่ดิน 
พ.ศ.2497  อาศยัอ านาจตามความในมาตรา 15 แห่ง พ.ร.บ  ให้ใชป้ระมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 และ
มาตรา 65 แห่งประมวลกฎหมายท่ีดิน รัฐมนตรีกระทรวงมหาดไทย ออกกฎกระทรวงไวด้งัต่อไปน้ี 

ขอ้ 1  การรังวดัท าแผนท่ีเพื่อออกโฉนดท่ีดินใหก้ระท าได ้2 วธีิคือ(7) 
(1) แผนท่ีชั้นหน่ึง กระท าโดยใช้กลอ้งธีโอโดไลท ์โยงยึดหลกัเขตวดัง่ามมุมภาคของทิศ 

ระยะและค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐานโครงงานแผนท่ี และค านวณเน้ือท่ี โดย
วธีิคณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต 

(2) แผนท่ีชั้นสอง ซ่ึงใชแ้ผนท่ีระวางเป็นหลกั กระท าโดยวดัระยะเป็นมุมฉาก หรือ วดั
ระยะสกดัเป็นรูปสามเหล่ียมจากเส้นหมุดหลกัฐานโครงงานแผนท่ี หรือโดยวิธีจากรูปถ่ายทางอากาศ 
และค านวณเน้ือท่ีโดยวิธีคณิตศาสตร์ หรือโดยมาตราส่วนท่ีดินบริเวณใดควรกระท าโดยวิธีใด ให้
อธิบดีก าหนด 

ขอ้ 2  ท่ีดินในแผนท่ีระวางออกโฉนดท่ีดิน ซ่ึงท าการรังวดัเพื่อออกโฉนดท่ีดินไวแ้ลว้
โดยแผนท่ีชั้ นหน่ึง หรือโดยวิธีแผนท่ีชั้นสอง เม่ือมีความจ าเป็นต้องรังวดัใหม่ ให้รังวดัโดยมี
มาตรฐานเท่าเดิมหรือดีกวา่ 

ขอ้ 3. เพื่อใหเ้ส้นเขตท่ีดินท่ีท าการรังวดัเป็นเส้นตรง ไม่คดไปคดมา ให้เจา้ของท่ีดินทั้ง
สองฝ่าย ท าความตกลงก าหนดเส้นเขตเสียใหม่ ให้เป็นเส้นตรงเส้นเดียวหรือหลายเส้นต่อกนัได ้
เม่ือตกลงกนัประการใด ใหพ้นกังานเจา้หนา้ท่ีท าการรังวดัไปตามนั้น 

 
____________________________ 

(7)กฎกระทรวงฉบบัท่ี 6  (พ.ศ.2497) 
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กฎกระทรวงฉบบัที่ 49 (พ.ศ.2544)  ออกตามใน พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน 
พ.ศ.2497 อาศยัอ านาจตามความในมาตรา 15 แห่ง พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน พ.ศ.2497  
และมาตรา 65 แห่งประมวลกฎหมายที่ดิน รัฐมนตรีกระทรวงมหาดไทย ออกกฎกระทรวงไว้
ดงัต่อไปน้ีให้ยกเลิกความใน  (1)  ของขอ้ 1 แห่งกฎกระทรวงฉบบัที่ 6  (พ.ศ.2497) ออกตามใน
พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 และให้ใชข้อ้ความต่อไปน้ีแทน 

(1) แผนที่ชั้นหน่ึง กระท าโดยใชก้ลอ้งธีโอโดไลท  ์  และเคร่ืองมือวดัระยะ โยงยึด
หลกัเขต วดัง่ามมุมภาคของทิศ หรือใชก้ลอ้งส ารวจแบบประมวลผล หรือการรังวดัดว้ยเคร่ืองรับ
สัญญาณดาวเทียม หรือดว้ยเคร่ืองมือส ารวจประเภทอื่นที่มีความละเอียดถูกตอ้งไม่ต ่ากวา่เกณฑ์
มาตรฐานที่กรมที่ดินก าหนด โดยค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐานแผนที่ของ
กรมท่ีดิน และค านวณพื้นท่ี โดยวิธีคณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต(8) 

 
4.1  การส ารวจรังวดัโฉนดที่ดินด้วยกล้อง Total Station 

ตามกรอบของกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6 และฉบบัท่ี 49 ประมวลกฎหมายท่ีดินว่าดว้ยการ
ท าแผนท่ีชั้นหน่ึงนั้นจะต้องด าเนินการ ส ารวจงานวงรอบก่อนโยงยึดเก็บค่าหมุดมุมแปลงของ
โฉนดท่ีดินซ่ึงแบ่งงานวงรอบออกเป็น 3 ชั้นไดด้งัน้ี 

1)  งานวงรอบชั้น1 (First order traverse) น าไปใชก้บัแผนท่ีชั้น 1 ท่ีวางโครงการตาม
หมุดหลกัฐาน ซ่ึงวดัมาจาก Azimuth ทุกๆ 20 จุด ระยะตอ้งไม่เกิน 10-15 กม. การอ่านมุมตอ้งอ่าน
ดว้ยกลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ฟิลิปดา โดยจะตอ้งอ่านอยา่งนอ้ย 16 Position 

2)  งานวงรอบชั้น2 (Second order traverse) งานท่ีท าออกและเขา้มาบรรจบหมุดหลกัฐาน
แผนท่ีชั้น 1 เพื่อเป็นเส้นโครงงานวงรอบชั้นท่ี 3 ต่อไป ระยะระหวา่งหมุดหลกัฐานของเส้นไม่นอ้ยกวา่
4 กม. และความยาวทั้งหมดไม่ควรเกิน 5 กม. การวดัมุมจะใช้กลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ลิปดา และ
ควรอ่านอย่างน้อย 8-12 position การวดัมุม Azimuth ตอ้งวดัทุก ๆ ช่วงไม่เกิน 40 หมุด 

 
 
 
 
 
 

____________________________ 
(8)กฎกระทรวงฉบบัท่ี 49  (พ.ศ.2544) 
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3)  งานวงรอบชั้น 3 (Thirdorder traverse) เป็นงานท่ีสร้างหมุดหลกัฐานเพื่อเก็บ
รายละเอียดของพื้นท่ี ระยะระหวา่งหมุดหลกัฐานไม่นอ้ยกวา่ 100 ม. และความยาวทั้งหมดของเส้น
โครงงานไม่ควรเกิน 2 กม. แต่ไม่ควรเกิน 4 กม. การวดัมุมจะตอ้งใชก้ลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ลิปดา 
และท าการอ่านอยา่งนอ้ย 4-2 position การวดัมุม Azimuth จะตอ้งวดัทุกๆ ช่วงไม่เกิน 40 หมุด 

มุมภาคทิศ หรือ (Azimuth = Az) จะแบ่งวงกลมออกเป็น 360° ซ่ึงนบัเน่ืองจากแนว 
ทิศเหนือตลอดเวลาในแนวการหมุนตามเขม็นาฬิกา โดย 1˚ = 60' (1 องศา = 60ลิปดา) และ 1' = 60" 
(1 ลิปดา = 60 พิลิปดา)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.1  วธีิการอ่านมุมภาคทิศ Azimuth ของงานวงรอบ 
 

การอ่านมุม Azimuth ของงานวงรอบ 
1)  Forward Azimuth (F. Az) เป็นการบอกมุมภาคทิศไปขา้งหนา้ คือค่ามุมในแนวราบ

ท่ีวดัตามเขม็นาฬิกาจากจุดท่ีสังเกตไปยงัจุดท่ีถูกสังเกต 
2) Backward Azimuth (B. Az) คือค่ามุมในแนวราบท่ีวดัตามเขม็นาฬิกาจากจุดท่ีถูก

สังเกตไปยงัจุดท่ีสังเกต อนัเป็นการบอกมุมภาคทิศกลบัซ่ึงจะต่างกนั 180° เสมอ 
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ภาพที ่4.2  การบอกมุมภาคทิศ Azimuth ของงานวงรอบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.3  การส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 
 

หลงัจากด าเนินการส ารวจวางโครงข่ายงานวงรอบเพื่อถ่ายค่าพิกดักริด UTM ของหมุด
ควบคุม จากเคร่ืองรับสัญญาณ GPS ส าหรับงานวงรอบชั้น 2 จากนั้นจึงตั้งกลอ้ง Total Station ใน
ท่ีน้ีใชย้ีห่อ้Leica รุ่น TS11 อ่านเก็บค่ามุมและระยะทุกหลกัหมุดโฉนดท่ีดินท่ีน ามาวจิยัจนครบทั้ง 6 
กลุ่มตวัอยา่ง มีขอ้มูลจ านวน 16 ค่า แลว้น าค่าท่ีไดม้าท าการประมวลผลค านวณออกมาเป็นค่าพิกดัก
ริด N , E โดยมีค่าดงัน้ี 
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ตารางที ่4.1  ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดัหลกัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 
 

Station 
ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดั 

หลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 

Northing Easting 
GPS-A1 1,991,734.191 462,981.367 

GPS-A2 1,991,700.383 462,952.037 

7ง 6222 1,991,638.732 462,991.478 

7ง 9488 1,991,715.379 463,070.134 

7ง 5839 1,991,753.602 463,030.362 

8ง 4284 1,991,772.457 463,011.247 

8ง 3449 1,991,791.499 462,991.409 

7ง 9315 1,991,846.927 462,932.912 

7ง 7138 1,991,828.747 462,953.060 

8ง 2351 1,991,810.182 462,972.342 

7ง 9004 1,991,772.409 462,855.041 

7ง 2820 1,991,753.033 462,874.407 

7ง 9497 1,991,733.641 462,893.691 

8ง 5499 1,991,715.015 462,913.288 

7ง 9341 1,991,696.117 462,933.008 

8ง 2996 1,991,677.500 462,952.031 

7ง 9614  1,991,734.609  463,050.156 

7ง 8889 1,991,658.394 462,971.782 
 
แลว้จึงน าค่าพ ิกดักริดที ่ไดไ้ปสร้างรูปแผนที่แปลงโฉนดที่ดินดว้ยโปรแกรม 

Autodesk map 2010 เพื่อน าค่าพิกดักริด (UTM) ของต าแหน่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดินและระยะทาง
ระหวา่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน ท่ีไดม้าเป็นตน้แบบในการอา้งอิงเพื่องานวิจยัการส ารวจรังวดัหลกั
หมุดโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK ในล าดบัต่อไป 
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ภาพที ่4.4  แผนท่ีรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station เพื่อหาระยะทางระหวา่งหลกัหมุด 
  
4.2  การส ารวจรังวดัโฉนดที่ดินด้วยดาวเทยีมโดยวธีิ RTK 

ค่าพิกดักริด UTM ของหมุดควบคุมทางราบ GPS ไดรั้บการสนบัสนุนจากส านกังาน
ท่ีดินจงัหวดัเชียงใหม่  สาขาจอมทอง  ให้ท าการถ่ายโอนค่าพิกดักริด UTM ได ้ เพื่อน าค่าพิกดักริด
เข้าไปใช้ยงัใกล้โฉนดท่ีดินท่ีจะท างานวิจัยการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินด้วยดาวเทียมโดยวิธี 
RTK ในคร้ังน้ี 
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ภาพที ่4.5  การถ่ายโอนค่า GPS Control โดยวธีิแบบจลน์ในทนัที (RTK) สร้างหมุดหลกัฐานแผนท่ี
เพื่อความสะดวกรวดเร็วในการท างาน 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่4.6  วธีิการส ารวจรังวดังานแผนท่ีชั้นหน่ึงดว้ยการรังวดัแบบจลน์ในทนัที  (RTK) เพื่อเก็บ 
หลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 

 

 

<10 กม. 
 

 

 

 
 

รับสัญญาณดาวเทียมและคล่ืนวทิย ุ10  วนิาที 
< 3 กม. 

รับสัญญาณดาวเทียมและคล่ืนวทิย ุ3 – 5 นาที 
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จากนั้นจึงติดตั้งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS ชุดท่ี 1 ให้เป็นสถานีฐาน (Base 
station) และติดตั้ งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS ชุดท่ี 2 ให้เป็นสถานีเคล่ือนท่ี (Rover 
station)  ในท่ีน้ีใชย้ีห่อ้ Leica รุ่น GS15, GS10 ตามล าดบัโดยน าสถานีเคล่ือนท่ี (Rover) ไปอ่านเก็บ
ค่าหลักหมุดโฉนดท่ีดินท่ีน ามาวิจัยจนครบทั้ ง 6 แปลงเหมือนเดิมแล้วน าค่าท่ีได้มาท าการ
ประมวลผลค านวณออกมาเป็นค่าพิกดักริด N , E โดยมีค่าดงัน้ี 

 
ตารางที ่4.2  ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดัหลกัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK 
 

Station 
ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดั 

หลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

Northing Easting Elevation MSL (m) 
Base GPS12 1,991,787.355 463,292.925 213.821 

7ง 6222 1,991,638.761 462,991.458 210.350 

7ง 9488 1,991,715.360 463,070.089 211.696 

7ง 5839 1,991,753.572 463,030.322 211.872 

8ง 4284 1,991,772.412 463,011.239 211.990 

7ง 9341 1,991,696.121 462,933.019 210.361 

8ง 2996 1,991,677.528 462,952.025 210.739 

8ง 5499 1,991,715.040 462,913.301 210.255 

8ง 3449 1,991,791.454 462,991.411 212.160 

7ง 9497 1,991,733.650 462,893.719 210.518 

8ง 2351 1,991,810.143 462,972.346 211.712 

7ง 7138 1,991,828.666 462,953.133 211.894 

7ง 9315 1,991,846.877 462,932.958 211.772 

7ง 9004 1,991,772.406 462,855.091 210.444 

7ง 2820 1,991,753.041 462,874.445 210.197 

7ง 8889 1,991,658.431 462,971.767 217.030 

7ง 9614 1,991,734.596  463,050.125  218.139 
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ภาพที ่4.7  แผนท่ีรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK  เพื่อหาระยะทางระหวา่งหลกัหมุด 
 
ตารางที่ 4.3  เปรียบเทียบ Cost, Time, Resource ของเคร่ืองมือเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดิน จ านวน 6 แปลง 
 

เคร่ืองมือส ารวจของ กฟผ. ค่าใชจ่้าย (บาท) ระยะเวลา (วนั) บุคคลากร (คน) 

การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง 
Total Station 

24,500 5 6 

การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียม
โดยวธีิ RTK 

11,100 2 4 
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ภาพที ่4.8  การเขา้เก็บตวัอยา่งแปลงโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

 
หลงัจากนั้นท าการ Rectify ระวางแผนท่ีโฉนดท่ีดินเพื่อปรับแก้ความผิดพลาดหรือ

ความคลาดเคล่ือนทางเรขาคณิตของขอ้มูลเชิงคุณภาพ (Raster) ของแผนท่ีท่ียงัไม่มีระบบพิกดักริด

ใหมี้ระบบพิกดักริดโดยใชจุ้ดควบคุมภาคพื้นดิน (Ground Control Pion) ที่ทราบค่าพิกดักริดแผน
ที่แลว้มาก าหนดค่าพิกดักริดตามมุมภาพ 4 จุด โดยน าค่าพิกดักริดของจุดจากเคร่ืองรับสัญญาณ

ดาวเทียมท่ีไดจ้ากการเก็บขอ้มูลในพื้นที่โดยวิธี RTK แลว้ป้อนค่าพิกดักรีดที่ทราบค่าลงในภาพ 
Raster ผ่านทางโปรแกรม ArcMap Version 9.3 
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ภาพที ่4.9  น าเขา้ระวางโฉนดท่ีดิน 
 
 
 
 

ภาพที ่4.10  Add Control Point เพื่อป้อนค่าพิกดักริด UTM 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.11  Input X and Y ป้อนค่าพิกดักริดทั้ง 4 มุมภาพ 
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ภาพที ่4.12  เลือก Rectify ท่ีแถบ Georeferencing 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4. 13  ก าหนด ช่ือและนามสกุลของไฟลแ์ลว้ Save 
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ภาพที่ 4.14  การน ารูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน  (Vector) ท่ีมีค่าพิกดักริด UTM มาตรวจสอบโดยการ
ครอบรูปบนระวางแผนท่ีของกรมท่ีดินท่ีไดผ้า่นกระบวนการ Rectify แลว้ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 4.15  การน ารูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน  (Vector) ท่ีมีค่าพิกดักริด UTM มาตรวจสอบโดยการ
ครอบรูปบนระวางแผนท่ีของกรมท่ีดิน และบนแผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศของกรมพฒันาท่ีดินท่ีไดผ้า่น
กระบวนการ Rectify แลว้ 


