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��������������ก�����ก (Principle Component Analysis) 
 

 ก��	
��������������ก�����ก (Principle Component Analysis) ��)��*��
�ก���+
,-��	�.�	/���01����23� 4+0ก��5�6���7.8��.�	/��9�:19�6��)�;<�ก�=�3��=
��56�8��.�	/���+
:  
723�  �7.8��.�	/��9�:1/.1��.�	���ก��+6	0��0����>0+��?�86�:@�8��.�	/���+
:*>3:>
�	�:5�:A��B�ก���1��86��5@�:��	:�0@19��������ก���+>0	ก�� *�C��>C,-��	�8��.�	/��*>35�6��82C�
9�:1,�.6��:>,-��	�D:1:�กก	1�.�	/���+
: ��3��?� ก�E>*>3:>.�	/���+
: p  .�	 ,-��	�.�	/��9�:1 
m  .�	 ,�D+6	1� m p≤  
 9�ก��F2กG����C��>CD+6�-�ก��	
��������������ก�����ก:�9=69�ก���	:ก�H1:8��     
.�	/�� 723��-�:�9=65-�����ก��	
��������������ก��5��51	�+6	0ก�� 9�51	�/�ก9=69�ก���	:   
.�	/���HE��A723�:>��กGE���)�.�	/���H1� (Dummy Variable) 8���;����
�,���/��5
3��-��	0
�	�:5�+	ก8����A�ก ��?3��,�ก.�	/��+��ก�1�	:>�	�:5�:A��B�ก���1��86��:�ก,���,ก1�9�6�ก
+
�<M�� Multicollinearity ��ก�-�:����:�E�1�4+0.����,51���9�6ก�����:�E�1�D:1��:��5: 
/��9�51	�*>35����)�ก���	:.�	/���=
���
:�E8����+���	�:A2�A�9,8��ก�H1:.�	�01��.1�
�HE��A.1��O *>3ก-���+ ��?3��,�ก.�	/��8���	�:A2�A�9,.1��HE��A:>,-��	�:�ก���ก��ก��
ก��,�+ก�H1:8��.�	/��*>3�-�:�9=6��,:>�	�:�
+A��+ +����C� ,2��-�ก��	
��������������ก�����ก
:����0Hก.�9=6�A?3�/�1�ก�H1:8��.�	/��*>3:>�	�:5�:A��B�ก��:��	:��)�ก�H1:�+>0	ก�� /�6	,2��-�   
.�	/��9�:1*>3D+6:����:�E�1�9�8�C�.��.1�D� 
 ,�กก��*+5���	�:��:��9�ก��9=6�*��
�ก��	
��������������ก�����ก+6	0
�1�5P
.
 Kaiser-Meyer-Olkin (KMO) ,�กก���-��	EA�	1��1� KMO 8��ก��	
�������
�������ก�����ก8���;����
�,���/��5
3��-��	0�	�:5�+	ก:>�1��*1�ก�� 0.66 /���1� KMO 8��
ก��	
��������������ก�����ก8����+���	�:A2�A�9,8��ก�H1:.�	�01��.1��HE��A.1��O           
*>3ก-���+:>�1��*1�ก�� 0.89 723�.�	/��*�C�5��:>�	�:��:��5:.1�ก���-�:�*-�ก��	
�������
�������ก�����ก 
 9����ก�E>8��ก��	
��������������ก�����ก ��ก�1� Loading 8��.�	/��.1��O  
9��<,,�0�1	:D:1=�+�,�*-�9�6D:15�:��P9�6�	�:�:�0��?�,�+ก�H1:8���<,,�0�1	:D+6=�+�,� ,2�.6��
*-�ก���:H�/ก�8���<,,�0�1	: 4+0	�.PH���5���8��ก���:H�/ก��<,,�0�1	:�?��A?3�*-�9�6          
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�1� loading 8��.�	/��/.1��.�	:>�1��A
3:82C�9��<,,�0�1	:9+�<,,�0�1	:��23� /��:>�1��+��         
9��<,,�0�?3�O ,2�*-�9�6*���	1�.�	/��9+:>51	��1	:ก��.�	/���?3�O .�	9+�6��9��<,,�0�1	:/.1��
�<,,�0 ��?�ก���:H�/ก��<,,�0�1	:�A?3�*>3,�*-�9�6��\�4���5�6��8���<,,�0�1	:D+6=�+�,�             
,�5�:��P9�6�	�:�:�0��?��B
��0�	�:�:�08���<,,�0�1	:/.1���<,,�0D+6 
 9�ก��F2กG����C��>C9=6	
B> Varimax 9�ก���:H�/ก��<,,�0�1	: 4+0	
B> Varimax          
:>	�.PH���5������ก�A?3�9�6.�	/��/.1��.�	:>�1� loading 5@�9��<,,�0�1	:�A>0��<,,�0�+>0	/��:>�1� 
loading .3-�:�ก��?�9ก�6O F@�0�9��<,,�0�1	:�?3�O ��?�ก�1�	D+6	1���)�	
B>*>3*-�9�6:>,-��	�.�	/��
�6�0*>35H+*>3:>�1� loading 5@�9��<,,�0�1	: 1 �<,,�0 ��ก��	
��������������ก�����ก����,�ก   
ก���:H�/ก�8���<,,�0�1	:+6	0	
B> Varimax 8���;����
�,���/��5
3��-��	0�	�:5�+	ก/5+�   
9� .����*>3 �-1 /����+���	�:A2�A�9,8��ก�H1:.�	�01��.1��HE��A.1��O *>3ก-���+/5+�       
9� .����*>3 �-2 723�:>��0����>0++���>C 
 

.����*>3 �-1 
ก��	
��������������ก�����ก8��.�	/���;����
�,���/��5
3��-��	0�	�:5�+	ก 

�������ก�� 
�<,,�0 

1 2 

toilet 0.823 0.022 
air 0.828 0.026 

refig_tv 0.278 -0.783 
elec 0.871 0.160 

sensor 0.524 0.690 
et_sofa 0.165 0.576 

*>3:�: ,�กก���-��	E 
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.����*>3 �-2 
ก��	
��������������ก�����ก8��.�	/���	�:A2�A�9,.1��HE��A.1��O 

 

�������ก�� 
�<,,�0 

1 2 3 4 5 6 

Qroom1 0.645 0.172 0.421 0.095 0.073 -0.039 

Qroom2 0.550 0.261 0.503 0.192 0.067 -0.055 

Qroom3 0.406 0.215 0.536 0.188 0.106 -0.096 

Qroom4 0.170 0.177 0.752 0.115 0.046 0.036 

Qroom5 -0.042 0.048 0.757 0.084 0.014 0.408 

Qdorm1 0.522 0.128 0.482 0.172 0.093 0.024 

Qdorm2 0.407 0.197 0.54 0.018 0.118 0.297 

Qdorm3 0.635 0.278 0.201 0.134 0.016 0.258 

Qdorm4 0.681 0.28 0.105 0.141 0.018 0.034 

Qdorm5 0.220 0.072 0.182 0.096 0.055 0.797 

Qdorm6 0.615 0.111 0.171 0.098 0.033 0.446 

Qdorm7 0.637 0.144 -0.053 0.183 0.126 0.202 

Qdorm8 0.161 0.072 0.165 0.675 0.035 -0.035 

Qdorm9 0.165 0.093 0.124 0.822 -0.021 -0.025 

Qdorm10 0.179 0.12 0.102 0.813 0.021 0.106 

Qdorm11 0.014 0.152 -0.031 0.661 0.232 0.336 

Qdorm12 0.270 0.555 0.061 0.141 0.09 0.412 

Qdorm13 0.312 0.445 0.342 0.200 0.062 0.260 

serv_dorm1 0.289 0.733 0.150 0.093 0.039 0.281 

serv_dorm2 0.233 0.800 0.183 0.095 0.183 -0.015 

serv_dorm3 0.154 0.806 0.159 0.148 0.15 -0.117 

carp1 -0.057 0.067 0.146 0.085 0.853 0.044 

carp2 0.214 0.192 0.140 0.164 0.743 0.040 

carp3 0.080 0.083 -0.071 -0.054 0.798 0.030 

*>3:�: ,�กก���-��	E 
 


