
ใบนนนสสงรนยงนนววจจย

เลขทททรรบ(สวพ)....................................................................................

วรนทททรรบ...............................................................................................
ขอสสงรายงานววจรย มก. ประจจาปปงบประมาณ (1) 2553

(2) ลรกษณะโครงการ เปปนโครงการววจรยเดททยว  รหรส ว -ท(ด)68.53 ชชทอโครงการ การหาคสาคงตรวเฉพาะและปรรบตรตง

กลลองสเตอรวโอ

(3) หรวหนลาโครงการ อ.มวตว รรจานรรรกษษ

(4) หนสวยงาน ภาคววชาววศวกรรมไฟฟฟา คณะววศวกรรมศาสตรษ บางเขน

(5) ประเภทโครงการววจรย โครงการววจรย 3 สาขา โครงการววจรยสาขาววทยาศาสตรษและเทคโนโลยท

(6) รายงานทททสสง รายงานผลการววจรยฉบรบสมบบรณษ (ฉบรบจรวง) จจานวน 8 ชรด พรลอม CD/Diskette 2 แผสน

(7) การเผยแพรสผลงานววจรย ประสงคษใหล สวพ. เผยแพรสไดล

สวพ-ว-4(1)*61120105310135000*
เลขทททเอกสาร: 61120105310135000

ลงชชทอ.............................................................................

( อ.มวตว รรจานรรรกษษ )

หรวหนลาโครงการ

12 พ.ย. 2556



สวพ-ว-4(1)
ใบรจบรนยงนนววจจย

เลขทททรรบ(สวพ)....................................................................................

วรนทททรรบ...............................................................................................
ขอสสงรายงานววจรย มก. ประจจาปปงบประมาณ (1) 2553

(2) ลรกษณะโครงการ เปปนโครงการววจรยเดททยว  รหรส ว -ท(ด)68.53 ชชทอโครงการ การหาคสาคงตรวเฉพาะและปรรบตรตง

กลลองสเตอรวโอ

(3) หรวหนลาโครงการ อ.มวตว รรจานรรรกษษ

(4) หนสวยงาน ภาคววชาววศวกรรมไฟฟฟา คณะววศวกรรมศาสตรษ บางเขน

(5) ประเภทโครงการววจรย โครงการววจรย 3 สาขา โครงการววจรยสาขาววทยาศาสตรษและเทคโนโลยท

(6) รายงานทททสสง รายงานผลการววจรยฉบรบสมบบรณษ (ฉบรบจรวง) จจานวน 8 ชรด พรลอม CD/Diskette 2 แผสน

(7) การเผยแพรสผลงานววจรย ประสงคษใหล สวพ. เผยแพรสไดล

ลงชชทอ.............................................................................

( เจลาหนลาทททสถาบรนววจรยและพรฒนา )

........../........../..........
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รนยงนนผลกนรววจจยฉบจบสมบบรณณ

ททนอทดหนทนววจจย มก.ปปงบประมนณ 2553

รหจสโครงกนรววจจย ว-ท(ด)68.53  

 กนรหนคสนคงตจวเฉพนะและปรจบตจตงกลลองสเตอรวโอ

 Stereo Cameras Parameter Determination and Calibration

หจวหนลนโครงกนร อ.มวตว รทจนนทรจกษณ

หนสวยงนนตลนสจงกจด  ภนคววชนววศวกรรมไฟฟฟน คณะววศวกรรมศนสตรณ บนงเขน

หนสวยงนนหลจก  ภนคววชนววศวกรรมไฟฟฟน คณะววศวกรรมศนสตรณ บนงเขน

  

แหลสงทรน : ทรนอรดหนรนววจรย มก.

สถาบรนววจรยและพรฒนาแหสงมหาววทยาลรยเกษตรศาสตรษ
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แบบรนยงนนผลกนรววจจยฉบจบสมบบรณณ
โครงกนรววจจย (Project)

โครงกนรววจจยททนอทดหนทนววจจย มก. ปปงบประมนณ 2553

สสวนททท 1 ขลอมบลโครงกนรววจจย

1.1  รหรส ว-ท(ด)68.53 ชชทอโครงการววจรย การหาคสาคงตรวเฉพาะและปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ

1.2  ลรกษณะโครงการ เปปนโครงการววจรยเดททยว

1.3  ชชทอหรวหนลาโครงการ  อ.มวตว รรจานรรรกษษ

1.4  หนสวยงานตลนสรงกรด ภาคววชาววศวกรรมไฟฟฟา คณะววศวกรรมศาสตรษ บางเขน

       หนสวยงานหลรก  ภาคววชาววศวกรรมไฟฟฟา คณะววศวกรรมศาสตรษ บางเขน

1.5  ประเภทโครงการ  โครงการววจรย 3 สาขา โครงการววจรยสาขาววทยาศาสตรษและเทคโนโลยท

1.6  ระยะเวลาดจาเนวนงานววจรยตลอดโครงการ 1 ปป    ปปงบประมาณ 2553

1.7  สถานทททดจาเนวนงานววจรย/เกกบขลอมบล 

- คณะววศวกรรมศาสตรษ มหาววทยาลรยเกษตรศาสตรษ 

1.8  งบประมาณรวมตลอดโครงการ 100,000.00 บาท ประกอบดลวย 

 ปปงบประมาณ 2553 ไดลรรบ 100,000.00  บาท 

1.9  วรตถรประสงคษโครงการววจรย 

จากการใชลกลลองสเตอรวโอทททประกอบดลวยกลลองสองตรว หรชอมากกวสา ทททวางอยบสในตจาแหนสงทททไมสขนานกรน กลลอง

แตสละตรวมทความบวดเพทตยนจากเลนสษ และอาจไมสรบลคสาคงทททของกลลอง ทจาการสรลางอรลกอรวททมเพชทอ

1.หาคสาคงทททของกลลอง ใหลไดลคสาเพชทอใชลในการหาความลทกตสอไป

2.แกลไขความบวดเพทตยนของกลลอง ใหลภาพทททออกมามทมวตวตรงกรบความเปปนจรวง

3.ปรรบตรตงกลลองแกลไขการวางตรว ใหลภาพเสมชอนวสาขนานกรน

4.หาจรดทททเหมชอนกรนระหวสางภาพ เพชทอคจานวณหาความลทกของแตสละจรด

1.10  เปฟาหมายผลงานววจรยตลอดโครงการ  

ปปงบประมาณ เดชอนททท ผลงานววจรยทททคาดวสาจะไดล

2553 1-6 อรลกอรวททมโดยครสาว

7-12 อรลกอรวททมทททสมบบรณษ

1.11  สรรปผลการดจาเนวนงานววจรยตลอดโครงการ

- วรตถรประสงคษ (ตามแผน)

    1.ตวดตรตงกลลองสเตอรวโอและเขทยนอรลกอรวททมเพชทอรรบภาพจากกลลองสเตอรวโอ

เขทยนอรลกอรวททมแกลไขความบวดเพทตยนของกลลอง
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เขทยนอรลกอรวททมปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ ทททประกอบดลวยกลลองสองตรว

    2.เขทยนอรลกอรวททมปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ ทททประกอบดลวยกลลองมากกวสาสองตรว

เขทยนอรลกอรวททมจรบคบสจรดทททเหมชอนกรน และหาความลทกจากคบสจรดทททเหมชอน

    3.ประยรกตษอรลกอรวททมทรตงหมดเขลาดลวยกรน

เปรทยบเททยบความคมชรดเมชทอใชลกลลอง 2 ตรวและ 3 ตรว โดยทดสอบระบบกรบวรตถรและฉากหลรงทททมทความแตก

ตสางกรน

    4.ทจารายงานสรรปผล

- เปฟาหมาย/ผลทททคาด (ตามแผน)

    1.อรลกอรวททมปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ ทททประกอบดลวยกลลองสองตรว

    2.อรลกอรวททมปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ ทททประกอบดลวยกลลองมากกวสาสองตรว

และอรลกอรวททมจรบคบสจรดทททเหมชอนกรน และหาความลทกจากคบสจรดทททเหมชอน

    3.อรลกอรวททมทรตงหมด

ผลการทดลอง

    4.รายงานสรรปผล

- ผลการดจาเนวนงาน (ปฏวบรตวไดลจรวง)

   1.เปปนไปตามคาด

   2.เปปนไปตามคาด

   3.ประยรกตษแลลวแตสไมสไดลเปรทยบเททยบความคมชรดเมชทอใชลกลลอง 2 ตรวและ 3 ตรว เพราะไปเนลนเรชทองการ

ประกอบภาพสามมวตวเขลาดลวยกรนมากกวสา

   4.เปปนไปตามคาด

1.12  ผลการดจาเนวนงานววจรยเปปนไปตามแผนหรชอไมส อยสางไร 

- เปลททยนแปลงจากแผนดจาเนวนงานทททเสนอไวล

เปลททยนจากการเปรทยบเททยบความคมชรดระหวสางใชลกลลอง 2 ตรว และ 3 ตรว เปปนการใชลผลจากกลลอง 3 ตรว มา

รวมกรนเปปนภาพภาพเดทยว

1.13  ปปญหา อรปสรรคในการดจาเนวนงาน และแนวทางแกลไข 

มทปปญหาและอรปสรรคดลานววชาการ

- อรลกอรวททมในไลบรารทไมสตรงกรบสมการในเอกสารอลางอวงของไลบรารทดรงกลสาว ทจาใหลตลองใชลเวลาววเคราะหษ

หาสาเหตร

แนวทางการแกลไข

- ไดลทจาการทดลองและปรรบปรรงพารามวเตอรษในอรลกอรวททมแลลว
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1.14   สรรปผลการดจาเนวนงานตามวรตถรประสงคษ 

- บรรลร

1.15  ผลผลวต/สวทงทททไดลจากการววจรย (Outputs) 

- หรวเรชทองววทยานวพนธษ 

(เปปนสสวนหนททง)การโมเดลพชตนผววของวรตถรเพชทอตรวจจรบสวทงกทดขวางสจาหรรบหรสนยนตษ

1.16  จรดเดสนของผลงานววจรย / ผลผลวต / สวทงทททไดลจากการววจรย (outputs)

- สรลางองคษความรบลใหมส/นวรตกรรมททททรนสมรย

ดลานระบบกลลองสเตอรวโอ

- สรลางนรกววจรยหนลาใหมส/พรฒนานรกววจรย

นรกศทกษาปรวญญาโทในโครงการอาจทจางานตสอเปปนนรกววจรย

1.17  การนจาผลการววจรยไปใชลประโยชนษ (Outcomes) 

1. การนจาผลการววจรยไปเผยแพรส/ถสายทอด 

1.1 วารสารววชาการระดรบชาตว/วารสารววชาการระดรบนานาชาตว 

   -

1.2 นจาเสนอในการประชรม/สรมมนาระดรบชาตวและนานาชาตว 

   -

1.3 เผยแพรสผลงานในรบปแบบการจรดนวทรรศการ 

   -

1.4 บทความ 

   -

1.5 จรดอบรมถสายทอด  1 เรชทอง

- หรวขลอหลรกสบตร : การมองเหกนของคอมพววเตอรษ

- วรนททท 18 เม.ย. 2554 ถทง 18 เม.ย. 2554

- สถานททท : อาคารชบชาตว กจาภบ

- กลรสมเปฟาหมาย : นรกศทกษา/นรกศทกษาฝฝกงานตสางชาตว 

- จจานวนผบลอบรม 10 คน 1 ครรตง 

1.6 นจาเสนอทางสชทอผสม 

   -

1.7 ภาครรฐนจาไปใชลกจาหนดแผน/นโยบาย

   -

1.9 อชทนๆ
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   -

2. เปฟาหมายการนจาผลลรพธษ / ผลสจาเรกจทททไดล / หรชอคาดวสาจะไดลจากการววจรยไปใชลประโยชนษ 

1 . ดลานการศทกษา/เสรวมการเรทยนการสอน

- การหาคสาคงทททของกลลอง (Camera Constant Determination) การแกลไขความเพทตยนของกลลอง 

(Distortion Correction) และการปรรบตรตงกลลอง (Calibration) รวมถทงการหาความลทกของภาพจากกลลอง

มากกวสาหนททงตรว (Depth from Disparity)

2 . ดลานการถสายทอดเทคโนโลยท/ฝฝกอบรมแกสกลรสมเปฟาหมาย

- เชสน ถสายทอดเทคโนโลยทใหลกรบนรกววจรย NECTEC

1.18  ผลกระทบ (Impact) ทททเกวดจากการนจาผลการววจรยไปใชล สอดคลลองกรบยรทธศาสตรษดลานใด

- ยรทศาสตรษการบรวหารราชการแผสนดวน (พ.ศ.2548 - 2551)

1 . ยรทธศาสตรษการปรรบโครงสรลางเศรษฐกวจใหลสมดรลและยรทงยชน

 เปฟาประสงคษ  การปรรบโครงสรลางการผลวตเพชทอเพวทมผลวตภาพ และครณคสาของสวนคลาและบรวการบนฐานความรบล 

และความเปปนไทย

- นโยบายและยรทธศาสตรษการววจรยของชาตว(พ.ศ.2551 - 2553)

ยรทธศาสตรษการววจรยททท 1  การสรลางศรกยภาพและความสามารถเพชทอการพรฒนาทางเศรษฐกวจ

กลยรทธษการววจรยททท 3 การพรฒนาประสวทธวภาพการผลวตทางอรตสาหกรรมใหลเอชตอตสอการดจาเนวนธรรกวจอยสาง

ยรทงยชน

แผนงานววจรยททท 1 การววจรยเกททยวกรบการเพวทมประสวทธวภาพการผลวตทางอรตสาหกรรมเปฟาหมาย

1.19  การรรบความครลมครองทรรพยษสวนทางปปญญา

-

1.20  การไดลรรบรางวรล  

-

1.21  งานทททจะทจาตสอไป  

- เสรกจสมบบรณษ

1.22  คจาชทตแจงแพวทมเตวม

-
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ลงชชทอ..........................................................................หรวหนลาโครงการ

(อ.มวตว รรจานรรรกษษ)

12 พ.ย. 2556

1.23  ไดลแนบรายงานผลการววจรยฉบรบสมบบรณษของโครงการ (Project) ตามหรวขลอในสสวนททท 2 มาดลวยแลลว
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สสวนททท 2 รนยงนนผลกนรววจจยฉบจบสมบบรณณ
โครงกนรววจจยททนอทดหนทนววจจย มก. ปปงบประมนณ 2553

โครงการววจรยรหรส ว-ท(ด)68.53

การหาคสาคงตรวเฉพาะและปรรบตรตงกลลองสเตอรวโอ

Stereo Cameras Parameter Determination and Calibration

(1)มมตม รรจานรรรกษษ, 

(1)Miti Ruchanurucks,

                                                                   บทครดยสอ

ในงานววจรยนทตเราจะนจาเสนอการหาภาพสามมวตวสองภาพจากกลลองสามตรว  และนจาเสนอววธทซลอน

ทรบภาพสามมวตวสองภาพดรงกลสาวซททงอยบสบนแกนสามมวตวสองแกนเขลาดลวยกรน  โดยใชลความรบลพชตนฐาน

ของกลลองประเภทสเตอรวโอเพชทอหาความสรมพรนธษของกลลองซลายกรบกลลองกลางซททงพวจารณาบนแกนสาม

มวตวสองแกนทททแตกตสางกรน ไดลแกส การหาคสาคงทททของกลลอง การแกลไขความเพทตยนของกลลอง การปรรบตรตง

กลลอง และการหาความลทกของภาพจากกลลองมากกวสาหนททงตรว ซททงผลทททออกมานรตนจะไดลภาพสามมวตวใน

แกนเดทยวกรน

คจาสจาครญ : การหาคสาคงทททของกลลอง การแกลไขความเพทตยน

                                                               ABSTRACT

In this research, we will present a technique that reconstructs two 3D images from 3 

webcam cameras. Also, we will show a method that overlay the 3D images in different 3D 

coordinates. The method is based on theories of stereo cameras for finding relationship of 

left camera and middle camera which are in the different 3D coordinates. Namely, Camera 

Constant Determination, Distortion Correction, Calibration, and Depth from Disparity. The 

result is a set of 3D point cloud in just one coordinate.
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