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 การพัฒนาระบบคลองอัตโนมัติตนทุนต่ํามีวัตถุประสงคเพื่อใชควบคมุระดับน้ําในคลอง
สงน้ําใหอยูที่ระดับเปาหมาย ขั้นแรกพัฒนาแบบจําลองคลองอัตโนมัติเพื่อทดลองในหองปฏิบัติการ  
ใชประตูยนตที่ใชระบบฝงตัวชวยควบคมุระดับน้ําในคลองรวมกับคอมพิวเตอร ผลการทดลอง 
ไดคาความคลาดเคลื่อน 1.22-2.83 % จากระดับเปาหมาย ขั้นที่ 2 คือการพัฒนาและทดสอบระบบ
คลองอัตโนมัติสําหรับระบบสงน้ําของมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร วทิยาเขตกําแพงแสน และ
ระบบคลองอัตโนมัติสําหรับโครงสงน้ําและบํารุงรักษาสองพี่นอง จ.สุพรรณบุรี กรณีของระบบ
คลองอัตโนมัติกําแพงแสนประกอบดวยคลองสงน้ําสายใหญ (MC) 1 สายและสายซอย 1 สาย 
(1L-MC) ติดตั้งประตูยนตเพือ่ควบคุมระดบัน้ําเฉพาะจุดที่หนาประตูระบายน้าํกลางคลอง MC 
กม.0+725 1L-MC กม. 1+200 และสถานีโทรมาตรวัดระดับน้ําที่คลอง MC กม.2+175 และคลอง 
1L-MC กม. 2+500 การควบคุมปริมาตรน้ําในคลองจากคอมพิวเตอรสวนกลางเพื่อปรับอัตราการ
ไหลของน้ําผานบานประตูปากคลองMC กม.0+000 และประตูปากคลอง L-MC กม.0+000 โดย
ไดทดสอบการทํางานดวยมอื ระหวางวันที่ 10 ตุลาคม 2549 – 3 มกราคม 2551 และการทํางาน
แบบอัตโนมัต ิระหวางวันที่ 4 มกราคม  - 1 มิถุนายน 2551 ผลการทํางานแบบอัตโนมตัิสามารถ
ควบคุมระดับน้ําในคลองไดใกลเคียงกับระดับเปาหมายมีคา RMSE ระหวาง 0.013-0.029 ม.ซ่ึงต่ํา
กวาการควบคมุดวยมือที่มีคา RMSE ระหวาง 0.118-0.295 ม. และการสงขอมูลดวยระบบวิทยุ
ส่ือสารมีความนาเชื่อถือได 89 % กรณีของระบบคลองอัตโนมัติสองพี่นอง ติดตั้งประตูยนตเพื่อ
ควบคุมระดับน้ําเฉพาะจุดทีห่นาประตูระบายน้ํากลางคลอง 5L-2L กม.3+650 กม.9+813 และ กม.
20+300 การควบคุมปริมาตรน้ําในคลองจากคอมพิวเตอรสวนกลางเพือ่ส่ังปรับอัตราการไหลของ
น้ําผานบานประตูปากคลอง 5L-2L กม.0+000 โดยไดทดสอบการทํางานดวยมือ ระหวางวนัที่ 10 
ตุลาคม 2549 – 3 มกราคม 2551 และการทํางานแบบอัตโนมตัิ ระหวางวนัที ่4 มกราคม - 1 มิถุนายน 
2551 ผลการทํางานแบบอัตโนมัติสามารถควบคุมระดับน้ําในคลองไดใกลเคียงกับระดับเปาหมาย
มีคา RMSE ระหวาง 0.178-0.319 ม.ซ่ึงต่ํากวาการควบคมุดวยมือที่มีคา RMSE ระหวาง 0.427-
0.551 ม. และการสงขอมูลดวยระบบวิทยส่ืุอสาร VHF มีความนาเชื่อถือได 87 %  
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