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บทคัดยอ 
 

 ปริญญานิพนธฉบับนี้ นําเสนอการศึกษาเชิงทดลองเรื่องการเก็บเก่ียวพลังงานจากสิ่งแวดลอมดวย
อุปกรณเก็บพลังงานเพียโซอิเล็กทริคแบบรับแรงกระแทก จุดมุงหมายของโครงงานนี้คือสามารถนําพลังงาน
สูญเสียท่ีเกิดข้ึนในรูปแบบการสั่นจากการทํางานของเครื่องจักรมาใชใหเกิดประโยชนได โดยในการทดลอง
มีข้ันตอนในการดําเนินการ โดยเริ่มจากทดสอบโครงสรางของอุปกรณตนแบบท่ีจะประกอบตัวเพียโซบัซ
เซอรเขาไปเพ่ือจะนํามาใชเปนตัวตนแบบตอไป เม่ือไดโครงสรางของอุปกรณตนแบบท่ีเหมาะสมแลวจึงทํา
การทดสอบการแปลงพลังงานของตัวเพียโซบัซเซอร (Piezo Buzzer) เม่ือรับแรงกระแทกจากการสั่นของ
เครื่องจักร จากนั้นจึงทดสอบการเก็บพลังงานจากตัวเพียโซบัซเซอรโดยนําพลังงานไฟฟาท่ีไดจากตัวเพีย
โซบัซเซอรผานวงจรจัดการพลังงานและนําไปสะสมพลังงานดวยตัวเก็บประจุ สุดทายจึงนําพลังงานไปใช
ติดตามสภาพเครื่องจักรโดยในการทดสอบนี้จะติดตามสภาพเครื่องจักรดวยการวัดอุณหภูมิ โดยใชเซ็นเซอร 
และอุปกรณรับสงสัญญาณในการวัดอุณหภูมิ และเปรียบเทียบผลท่ีไดกับการวัดอุณหภูมิดวยเครื่องวัด
อุณหภูมิอินฟราเรด 
 
คําสําคัญ : การเก็บเก่ียวพลังงาน, เพียโซอิเล็กทริค, อุปกรณเก็บเก่ียวพลังงานแบบกระแทก, วงจรจัดการพลังงาน 
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Research Title: Self-Powered System for Machine Condition Monitoring Application 
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ABSTRACT 
 

 This thesis presents energy harvesting using an impact type piezoelectric energy 
harvester to capture waste energy from machine vibrations and convert them into usable 
electrical energy for low power electronic devices. In this work, the concept of impact 
energy harvesting is proposed by utilizing a piezo buzzer as a power generator. Its 
electrical characteristics are evaluated when subjected to impact forces in order to 
examine the harvestable energy performance. Afterward, the power management circuit is 
investigated, which is one specific need to realize fully-functional energy harvesting 
systems. 
 

Keyword : energy harvesting, piezo buzzer, impact type generator, power management circuit 
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แสดงผล                              32 
4.25  รูปสัญญาณจากตัวรับ-สงสัญญาณเม่ือตัวรับสัญญาณใชพลังงานจากสวนแสดงผล 32 
4.26  แผนผังแสดงการทดสอบระบบติดตามสภาพดวยไมโครคอนโทรลเลอร 33 
4.27  รูปแสดงสัญญาณท่ีไดรับบนหนาจอแสดงผลเม่ือใช 9,600 BAUDRATE 33 
4.28  รูปแสดงสัญญาณท่ีไดรับบนหนาจอแสดงผลเม่ือใช 2,400 BAUDRATE 34 
4.29  รูปแสดงการคํานวณชวงเวลาท่ีระบบจําเปนตองใชในการทํางาน 35 
4.30  รูปแสดงการคํานวณกระแสไฟท่ีระบบจําเปนตองใชในการทํางาน 35 
4.31  รูปแสดงการทดสอบระบบฯเม่ือจายไฟใหสวนสงสัญญาณ 36 
4.32  รูปแสดงการทดสอบระบบฯสวนรับสัญญาณและสวนแสดงผล 36 
4.33  รูปแสดงผลการวัดอุณหภูมิ ณ อุณหภูมิหอง (25 ºC) 37 
4.34  กราฟเปรียบเทียบผลการวัดอุณหภูมิระหวางระบบฯและเครื่องวัดอุณหภูมิอินฟราเรด 37 
 
 

 


