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ABSTRACT 

 The objective of this research is to develop a Thai-supported voice-based 

operating application that can use radio signals to control the movement and directions 

of a radio–controlled car (RC car). The Hidden Markov Model technique is applied to 

this application in order to recognize Thai voice commands using the voice 

recognition process. Devices and tools for the system implementation are widely 

available in hardware markets. Additionally, all of the software used in developing the 

system is open source.   

The system operates by transmitting a Thai voice command produced by a 

user to the computer, and then the voice command is converted into a digital signal. 

Next, the computer recognizes the input voice command and transmits the control 

signal to the RC car’s remote control. After that, the digital signal is converted into a 

radio wave. Finally, the RC car performs the movement based on the radio wave 

command. The experiment was conducted using an RC car with five Thai voice 

commands consisting of 1) Stop, 2) Forward, 3) Reverse, 4) Turn Left, and 5) Turn 

Right. The experimental precision was 99.6%, 91.4% and 64.6% in quiet, moderate-

noise, and high-noise environment settings, respectively. 
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บทคดัยอ่ 

วตัถุประสงคข์องงานวจิยัน้ีคือการพฒันาระบบการควบคุมการท างานและบงัคบั
ทิศทางของรถบงัคบัวทิยดุว้ยค าสั่งเสียงภาษาไทย งานวจิยัช้ินน้ีไดน้ าทฤษฎีฮิทเดน มาคอฟ โมเดล 
(Hidden Markov Model) มาใชใ้นกระบวนการรู้จ า (Recognize) ค  าสั่งเสียงภาษาไทย อุปกรณ์ต่างๆ
ท่ีใชใ้นงานวจิยัช้ินน้ีเป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถหาซ้ือไดท้ัว่ไปตามทอ้งตลาด ชุดค าสั่ง (Software) 
ทั้งหมดท่ีใชเ้ป็นชุดค าสั่งท่ีอนุญาตให้แกไ้ขและเผยแพร่ไดอ้ยา่งเสรี (Open source)  

ระบบควบคุมรถดว้ยค าสั่งเสียงท างานโดยเร่ิมตน้รับค าสั่งเสียงภาษาไทยจากผูพ้ดู
มายงัเคร่ืองคอมพิวเตอร์ (Computer) จากนั้นเปล่ียนค าสั่งเสียงใหอ้ยูใ่นรูปของสัญญาณดิจิตอล 
(Digital signal) ต่อมาท าการรู้จ  าค าสั่งเสียงภาษาไทยนั้นและส่งสัญญาณการควบคุมทิศทางของรถ
ไปยงัเคร่ืองบงัคบัวทิยุ (Remote control) จากนั้นสัญญาณดิจิตอลจะถูกแปลงใหเ้ป็นคล่ืนวทิยุ 
(Radio wave) และไปบงัคบัควบคุมทิศทางของรถในท่ีสุด งานวจิยัช้ินน้ีไดจ้ดัท าการทดสอบระบบ
ดว้ยชุดค าสั่งเสียงภาษาไทย 5 ค าสั่ง ประกอบไปดว้ย  1) หยดุ 2) เดินหนา้ 3) ถอยหลงั 4) เล้ียวซา้ย 
5) เล้ียวขวา ซ่ึงผลการทดลองสามารถสั่งใหร้ถบงัคบัวทิยุท  างานตามค าสั่งเสียงถูกตอ้งร้อยละ 99.6, 
91.4 และ 64.6 ในสภาพแวดลอ้มห้องเงียบ หอ้งท างานปกติ และหอ้งท่ีมีเสียงดงั ตามล าดบัท่ีได้
กล่าวมาขา้งตน้ 
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