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1. msu‘%msﬁw‘[ﬁqﬂmu (Supply Chain Management)

vinlggumu ﬁamsaaﬂLLUULLaxm‘su%m‘msxmumsLﬁ'uga@hmaamﬁqaqﬁni
ilssesandy  (Inadu)ilelvaanndasiunudasmsiuiaiseasgniaugaie
@muimsgumu, andalu uimsvnldaumu, 2552) ¥aalgaumu(Supply Chain)
Aombhsnuiiaglumegsia Tasfinnmbsnuassudidunszuiums wedanlseiu
sosszuuTodadnduasudasmhanulumeagsiadoiu Wadeiagdusiunnmieny
usnllfamenuil 2 whddaludimienudald Taslodafnddamadosunudas
mignu Wuianssuiidasuimsuarmaunuiiniulumegsiaiu g islimadasudas
duianudaandss dnamauazithvinadaiu (msdanmsvinldgumy, 2551) s
valggumuasiisnvasiiuuuunaia imslwasesdays wesiimnuFauwlasmely
vnslgaumu Tasfiudasnssuumsasianuuandnfuudasianuimdasiufuruaoy
WinnstuUMsaU qlwinldaumuideniu(ing gugneis,2546)

1.1 msysennsiuialdauniu (Supply Chain Integration)

S limsuimsldgumuianuuandnnnmsudmsuuudaduiida
msiimsysanmszanszuiumsndnmsgsiammelunazmeuan Wladidnyaes
anudTalumsuimslggumuagiianuainsalumsiamslinszuumsan gms
ganamamelunazmauanainsasnieiulatulumsmausunsrdniugsnunil
wenlaglinnuddyiunalsslomilagnuaaildgumunnnhuisnlausinmil
Tasiawz anuhndarudunihiionszifedulalunars eu (uimavinldgumy,
2552)

2. WA MUY (System dynamic)
Qai'ggszuuL?Ju%%ms'l'z}'ﬂauﬁamasﬁ.ﬁa'zhﬂ'lum's‘imﬂzﬁua:aammuuTﬂmﬂ
Faazldnudgmuvuwaiafiiaiulussuudian msuimsiams LATHgAANIBITUL
ffudau dnwarrasstuuwaiatuazuaataaninludnezaIM SR TIRULAE Y
(Interdependence) msﬂﬁé’uﬁuéﬁ‘ﬁuua:ﬁu (Mutual interaction) M3taunauzasdays
(Information  feedback)UazANNFNWUSHLTINIAS (Circular causality) Toofwouwazas
MINANENFUINNINOUEEY Jay W. Forrester wozaaanlaimaiidluuszendlaly

uitn uazmsundyminaiugaaivnssy lutdagiulainisindianldluns



LASHgANaaS(Economics) ulaunaas1saiz(Public policy) MSANNMUTWNNZDN LAy
Tudnvarsrauizanny FeiedAyzeanalnszuudastuuiiinsasiaundu(Feedback
system)(System Dynamics Society, 2011)
2.1  M5dzBaUNaUYaNIrUU(Feedback system)
wnanudaEawmadsiaunauiuiiumnlandnzedisnainszuy ununn
spnvasnasmstloundunasdoys uaranuduiusiiunas duedasiialumsai
nsauanuAnaslasarassruuiidudan wasldlumsdenlsauuihassinana
dhladedn mstlaundurasdayatiuasilidayaninuememsaiiiaiu wisusi
wsuarluhefgadayatiuazunduinigaidududnese easdamanssnudassuuly
awan wnunliwanasiuiumsiedumcuiy 2aniuazdsninasmstlounsy
BauInyn3amstaunauLUULES WSS (Reinforcing  feedback  loop) wazwindiuudliu
dashufuABudunesiuEaninasmstlaunduidauniamsilaunduideaugs
(Balancing feedback loop) %qgﬂuuuwmwa’fmﬁa MITNNTTINUBzNITTUTY
ASTUIUNMSEENDUNAU (Feedback processes)
2.2 mswisuwasiiesumeluszuy
wnaszasmsuasuulasmely (Endogenous change) ﬁaﬁumuwaﬁ%
walaszuu lunmsmiuaunsasnuuuinesy a'qsumuinnmzjuanﬁv'ugnuaqinﬂu
anszaunganssuzassruulagdiulvg (iu mslgiauniegnen) udluneaseiud
mmqﬁuﬁq‘%wquﬁnsswmszuuﬁ’uLﬁomnTﬂiqa%'Nﬂmszumaq (1u Ujnsenoan
dumisgnduzasuarluanduiih biiiamsunia) Uisniwiaiaiulildgndaasmy
unnmeesnm udtuagiutdanedaumslussuuies nadlildamaninaaims
Wasuuawasszuy
2.3 IBMITRNNAINTZUY
Usznaumetunaunan q Gai
2.3.1 szylgm
2.3.2 Wannauyduuuunaineednsmmguesilym
« - 2.3.3 @VNUUUIIABNZBITEUY
2.3.4 nadaussuutialidanadasivamwanuiiuaiwasszuy
2.3.5 panuuuwamimMInagauulswsmadandn e litgm
GIOGN

2.3.6 manlaanszandldlunmsuddaym



3. msnaasnuutlam

ﬁaqﬁ'umsaanu:uuuazﬁ’wms:ummém’lmﬁu A (NI AL Pt G L T
elumsinsanuaziensinudesuinshlildfussuunuass asdiuldnnmswann
sonduIfiiteenssruunu viadelumsaanuuusisunuuiiiinnunniy s
mMswanmMmednsuldnumumsiiassszuvlasam:  SHUNNTTUUNIUINTNAEH
“znnm’[mjua:fjﬂ:nuaquni?m?au5nﬁqé’qlsjazmndamimaauua:un”lw diaihadlym
Fufuszuvnu mandasmsanassundaudladuiiululdmn Fuiuwuuiassdaiy
Lﬂ%aqﬁaﬁwﬁtyﬁmmminﬁmﬂﬁtﬁ‘a"smsw:ﬁﬂmmﬁLﬁﬂfruﬁ'us:uquua%qw?aLﬁ'a
Wannmassdivnuzesszuu sz ansmwannisiu (Simulation and Modeling, 2548)

3.1 anananaaInsaasnuuilym

Shannon (1975) lananlin msdasswuuldgmvingds nszuIums

M3DBNLULLALTTNGILUUTIABY (Model) fitiouuuuiunauzaamssiiivnuniassuy
MSINNIUBBITEUVIIUIN Lﬁm‘%‘aué'wqﬁni'su (Behavior) 2BI5ZUUNIUANNID
tﬁaﬂsztﬁuwanwi'lz?naqwﬁ’ (Strategies) N 9 Tumsiiiunurasszuumalagaivue
fmal3 lumssessuvudam naansaldaeuiunasitnimimsdsunuuniainas
Supaudn 9 rasmanauluszuunuai Taonasmaudguisfumanauim
aulawdasaemsasnday nasnniuauudiyIue 9 maniuszgnunuluguanudiniug
Meafiamaninianssnamand Wathludnmiwnsiuazsianudlaiengdinssums
ymuasszuuwaznunmslumswannbiazu viaudlaszuuvoibidluaaiidasms
msasswvudymandluseidsuds (Methodology) ﬁ’«iwﬂu'lum'smummmn"luﬁmum
dm3uilymens 1 MiResufuszusnue meadeheawuuigmivinduiigaanuuy
gaanlaluszuunuaseedndaan  saudedudsenaudn 9 aulaun  sTuunu
fuuuasy mamsel daulsaouraasszuy aedUsznau uazansaziawz (uau

3.2 ITULNIUHUALAILUUIINEY

3.2.1 STUBNU (System) MMIBEN NguzavesdUsznau (Collection of

entities or elements) MiANNFTUNUSLazATVNUTINAURD WA ANadSIvaIIL Faf
'«iﬁﬂmwgﬁi@taua'[ﬂﬂ Schmidt, Taylor (1970) TunUfuaua? anunaszaszULNIY
wiusgiuingUussadaaamsdnmiamzszuunu udazasdsznauzasnulsznaudis
Snuazlawz (Atributes) UazPINTIH (Activities) ia 9 TumsAasanszuunuadaiie
FhanuuhasniazdasinsanaNuduRusadnsaznuh S8nvusawzduatals
wazdianssulotnaluszuy  nguaasasdusznaviinelitiadiussuuanndssnauily
ssuununilszuy vdadluszuunudasasszuunudu 9ile Wy dusRasenstuy
Jumaends aedlsznavrasszuudumaindsaruiunilsszuuny susdofussuy



Jushaadamansodiudiunilasesdlsznavzesszuumsnandum Fariuaadlsznay
YB35 UV AUM AN UL BN UL UE BIYBNSZUUM SHAR FUA

Tuilaesu mmnseiensiszuunustiehs 9 wefvwue
FBULATBNST UM Ut E P ILUUae Teaail

3.2.1.1 MUUABNAUIENDUYBITTULNIU

3.2.1.2 WAMANNFNWUSTEWINBIAUSENDY

3.2.1.3 ﬁmummﬁﬂsxnau%’uqﬁagjuan'szuu (System
environment) FINANIENUADMIINNUYBITLULNY

3.2.2  Usztanaaassuuny (Types of system) &N3NIONIITANMNNIT

WABUENIUAMWYBITEUY (State of system) Ieevai

3.2.2.1 szuunuaaisstuszuunulidaiiag (Continuous
system vs. Discrete system) sruunuaBLiias mnadeszuunuiiinsuwasuudas
JNUMNZBIsTULRENGBLTnwmaaanm  TasUndasnuidoumneaamswasuulas
uaqszuuuuui‘rmmsna%ma'lﬁﬂ"'waumsaqﬁ'ué (differential equations) 13U seurRNh
Tussuuszinsihrasdaudisiimsdadey duszuvmuuuulisadiasmdsuvudiuga
wngdeszuunuiiinsuwasuwlasdoumweasstuunuuiiudnssssnm lasseznm
wite 1y Usinadumluln@aduazaessuudumaangs

3.2.2.2 sruudiwiuaumasfuszuuiiliuiuey  (Deterministic
system vs. Stochastic system) stuuiiuiveumed  manedszuuiimsasuudas
sgounmwllgszaulniansoassyladamuuivauinailuadnls Tagssynnanumw
uazHINTINTBNSTULTsEAURBUMD Wy SruusIMSIIMIAIdaUIIIUgNA TN
nn 9 15 Wi ssuuibiniveu minsfstuuimswasuaaumwlugszaulnil
ansaszylensaifluuuuds (random) winuafiinsasmnanilumenmihandu
spamsilasuamumwiszeulu

3.2.2.3 STUUFDAENUSTUUNSIN (Static system vs. Dynamic
system) STuUddAE winsiszuuRimswasuanumweasssuulifmdastunm
gy wouseawmaud mdla stuunadamnadeszuuiiinswasuwlasdnunmweas
ssuuRiia AT UM

3.3 lasedszasmuuuineas
Toomll Tased$92896UUUs1889 (Structure of simulation model)

mdsulugdanudiusmeadiamansiu

E = f(X,,)’;)
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% E Ao WaaIMIUfUANIIINTEUY
X, fo shulsueswmniwasimminsomuauld
y, fo shudsuazwnsiwesinliainsamuguled
f fa annduiussewin x, was y, fidwnaliiia B

nngUuuuaNaFEINusuaaaliiu korasmsUfTEmssasszUUIuY
Honnamaduiugssnindusuazmniimading 9 mieuaulduazmugulald
atalsfion szuunnssuuiasiinAnsiuasdasiivaumaiinioua: Taquszaeduas
msdnw  elimmnsomvuesiuuuenuduiusld  miiduldihlasadarei
wuuasemsazlsznaueme

3.3.1 89AUsenau (Components) MNTNAULANGIIEIT) TLULIUAIN
sssnaumenguuasasdisznausn 9 nliszuumnsaduiivnule Fatlush
wuuhaasildunuszuunmidnsdanlsznauludsasdissnauiiidiudmiums
AUUUNUBBITTULNIU

3.3.2 guUsuarwsieas (Variables and parameters) Anaapeim
mhidududsanus  tisuamdaulaviasoummnaasesdisznoudn 9 luszuy
wniiwasdamesiideimuanngléduuuitasy suaadlugiidmuaiuniawiia
Anwwanaseimaniu viadlumitiaviaussdiuldnndeyaiiiiag

dudsiamiiuulsladuagiuanzaimamsldnu mnsouwieanld
W 2 Ussanleun enudsmeuan (Exogenous variables) minginduwsainmauan
suviidiniinansenusasussousmanurasszuy viadiumulsifiumaiianan
Uadsmeuanszuy winadludnsmraaamulsineg (Input variables)

gmudsmalu (Endogenous variables) winsisulsiiaaumealuszuy
9190g luanBuzeaeUUIENUMW (Status variables) Flafushuanamwriadauly
2893vUU Y30ag luanymrEasmuUs1iean (Output variables) Tudanaflannmsldnu
29952UU lumeadiaandasaulsmauanfaamulsdass (Independent variables) UAZ6N
wUsmelu@aaaudsen (Dependent variables)

3.3.3 WNAZUANUTUNUS  (Relational function) Aavafduiadue
amuduiusTznheiulswasmnined Foliduanudiniusionaglusnyauzuivay
memvdeliwivauiuagiuszuunu  uasilidFumaiioamldnnaunipunioms
UsziiuaINgayazasEuunuIN

3.3.4 929170 (Constraints) ApadIfnuasAIdILse 9 Feanadu .
Fonfavassruvnulagsssumd wu Usinadudiheennnlndidadliinnninne
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aumiifeglulngs wismadudaidaimmuelosglétuuuiess wu dedianas
Usinaduimimmwialindald dadiasasnmitivimsungne

3.3.5 Wenguihwang (Criterion function) wanafdaaNunIaduNfzIu
fistyuanduthmng wiaiagussadsassruuny warisussdiunamanthmang wadsu
dhwngoauidldidu 2 Uszan Ussianusndeefduiidhninediansaninees
s2UUU  (Retentive) %aﬁ’?mqﬂs:aqﬁﬁaxﬁﬂﬁssuumamwm{lﬁw%’wznﬂs Ly
ANNENNYVBIYATINT DAINTREN NIDAIFDIULTBITLUY U ANNUBBANY AW
warUszinniaasdanafsundithwinouianmsuaam (Acquisitive) "z’fxiﬁi'mqﬂszmﬁﬁ%
iliszuumainsariumiwennsen 1y mls gndr wiawdsuamumwaasszuy
I@duuammaiagy

4. M353a29d0IUN I (Simulation)
msaasdoumsal (Simulation) 1WuMI5IUTINIETMTAN 99 lFaasdorumsel
PIMIANOANTINTNSTUY G uuasniieaslasnslalusunsuaaniiimas
¥V |l o o a ' = < g
(Software) 1#anzie teNazdAnmIMsinazasanssuluzluuuei g Tagiimsiiudaya
° a I's 4 ¥V a 4 Asl [
wazhmsienzimzduuungnaasnnldsunsurauiuaasiialsulnly  auaae
ﬂ' a va a 1] c‘ ° e ar J °
Wasnnlumsujianuadeliammnsanazimmassmdadsunldou nszurumsmau
v 4 3 ‘J Yo a ] b4 A L] <~
ldauniazuaanudelszlaminezlasu oafidy  msedalymnaguanmiiaan
d a X ° Y a v v & ° . s
mManmeiindu  Mlvnszuiumsudntias aaumsNaesdaIunsel (Simulation)
1 v < :] r 1] < <~
whalinansniensignmuwiiivagluthgiuressszuy wasdrsmuunmeniamadan
% o ' ° Vs <y a va a o [l v
(Scenario) Manzan nawmbluldiugoumsaiviamsuinnuase Hazdalvaaany
4 - a < ¥ Vv JU L] v e “: \J L
@aalumsiiaanuiianaa viaanudumale uannnidesiusendansaldane
waznNlaanmeas (gwad manw, 2552)

Tutlyuiimsiaasamumsalifuiifisvadenn  iasnszuuTusunsu
raufueasldimswannedndaiias  Ieinlimsiassaniumssiannsominly
Uszgndldlanunainnanggamnnssy a1y gasvnssululssnu, msaud, ms
nsznedudmdawinsziimslimsusmamegsiasaq @y swnans Tsameua dudu

Nnlszaumsaiasidmymshossdanumsel wuhdndyviadadoams
Paasdnumsaldsiianuanmaauna  wazamsangailameladadamsingd
(Input) waztINUIBULREUNUKNAAWS (Output) fiszuulszanananan (Maria, 1997)

Uszinnzasdoiumsaidnass (Simulation classification) dansoudseamilu 3-

Usenmeail
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41 Static uaz Dynamics 1agf Static Aa maAnzeangmsailussuums
YU fesfifunanane @ Dynamic o mswasuulawsananazianud Anyuazd
wansynudamamsnien udamulsiimasaula

4.2 Continuous U8z Discrete 1@} Continuous #8 dnmmsafaasszuud
mnsonldsuulasldathasaiiasmasaim i Discrete  #8 dnIMsalzpsszuuii
mnsawdsuulald o yanilaalazasnm Tasfianuihazdlu (Probability) 131N
{Rendas

4.3 Deterministic  LLa¢ Stochastic TG\EIV; Deterministic 98 mqmsniﬁtﬁmﬁvu
ﬁv'wmm:Lﬁm?}yumﬂTGTﬂgmmﬁﬁuﬂuauuaﬂﬁﬁmsﬁmuﬂnm“?;miuau d7U Stochastic
#o naasiinanstnumnanauhazfiundsenuudsusiuanmsnzeanaibiasd

5. TusunIunaInszuy Stella®
& 1 b ¢ v o o
Tusunsu Stella® nulglumsasuuudassdorumsalituunalassuunianu
%4 v v as E‘ v 1] v =
Fudauld Tusunsu Sella® saesumsdnmnluzauanninwiu suasegenaas wia
v P o o
sugasmnssy iasnndulusunsulumsiassdniumsaiiannsoudanasanan
o < Y 0'1 -J 1] s s J r 1
Wuumugdl sl wiauatiuzu Hdislumsmanuanudunusssningiundsanglu
[~ . ‘J a J ¥ J a J A a J =
M5 wazdsoiunansEnuasdnastiedulunnie tieaduednaviiazumni
= . ' v a4 a & . v &
msuwdsuulawneszasszuulvd Tasusznaulumeaasasiialumsasauuuiaseenail

<~ J <~ J . d. ¥
5.1 Stock fa tadasiianaldlumsiiuazan lagazifudanlvawnan

k4 Vv J v 4 AJ °
mmaumqm'ﬂnam wazUassaanmutdunmsuaasaaniinnue

@,\ ;} - a4 A da o o ¥ o ¥ v
5.2 ; “=! Flow AD l.ﬂiainaﬂumiﬂ‘\ﬂuiﬂﬂmiuﬁL‘znl.l.a:‘l.n?lagaaan (28)7]

1,

nlifignasudasiiamenisluenng Flow uazauiiilugnasuaasiianmsinassn

w ' o i) a’ 43 ° @
5.3 _ Converter 98 muﬂs‘lumstﬁumémsummmwamwuﬂﬂaw

@ I
e ° v W a o a ° v o & 4 LY
MyUDNYILUUIIIDN, mmmmmauwuﬁ"t‘mwmmmuazmwmmfﬂuwumﬁwaga

dmsumsihnuwuunniln Teamlaziiunsulsdayahidnidudayadeasndaluds
dudu

{

§

: - o - o ) v
5.4 ﬁﬂ% Action Connector A8 ta3aviiagnaslumsizaulasusozqad
meny



 —————————
Afnanuauznd

7‘ Yo ‘lﬁ‘?'ﬂ mn'mz’a:aa ........
TR Ty SRR QR

aunioy

<un3I ST

v A
v unmae

i @ Ao v oA v o o § 4 oA '
5.5 ’gA%w“w“'j Sector Frame A8 NI2UNNVUINTNYUINYION Wﬁ\] ﬂE]LWE]LLEJﬂﬂE}JJ
o d' d' ¥V s v a’ v ° a
msm\numnm’aamumuwmmaﬂﬂs\aasmmmnaaq GRY ﬁiﬂ’l‘l‘ﬂuﬂ15ltﬂﬂﬂﬂ'}Wﬂi'}Wﬂ
$3818U QuickTime Movie

5.6 1| Graph Pad fa w3asiialunansnmdayaiildnnmsiunuuians
Toofizanwadsassunmwduiiugu 3 Ussian fe wlasaynsnnm (X, Y, Z. .. ianan
ull), wlasnseane (X AU Y) uaznWune  Graph Pad Lﬂuﬁuﬁtﬁuﬁagaéw%ﬁmi
QNuwu'z]"agaﬁa%’wﬂﬂﬂnﬁﬁ‘haaqgﬂuvumsﬁwm ‘zfawmi’aﬁ'umgumuﬂi:mwfjv'uﬁug'm
209N AD UNUENDYNTHON (Time-series plot (X, Y, Z...)), WHUEIMINTEY
(Scatter plots (X NU Y)), Uazn3INLYN

===y
5.7 [m

= d I a e °
x___j Table Pad fd lﬂiaﬁuﬂnh‘m'ﬁllaﬂ\iﬂaL‘UQGI'JLa'lITIﬂLLUUQ'mBQLLaS

Wudmdmsumsdeaandaya lugausiuanu Excel

) a4 a da - ;
5.8 Ghost A8 LATaviianiyadsradlunmsiuuuineas, wnueh,
< a o et ' d’ < @ AJ ' a
W3aMNAAd IS UGB Stock ,Flow Wax Converters  Lag¥ Ghost aziigaui Liiludase
] ° : cl ° ° 1 nvl L n‘: A
unziluisamwiiaasadeiimsasaniiy 69y Ghost azldsuudasluan

o v
Mstdasulavzasaunuy

6.  anATuiimTa _
MATBuazIsIUNssNRmdastumMsaLuUHassanumsaildaumugns
wouysanms TaslumAdeldmsmumnssanssuuasmidsiiedasdadaluil
6.1  dgmmsiamsvinlggumudgns
vinlggumugnsfiuvinldgumududinsasiifienududou wazui
saniflumansiiu Sniseiianummludunmdeudnmnn Fmwi 2.1 Tasfiudazdu
finssumsiidastssaunuuazysanmsnniu meldlassainzsvinldgumugns
(Pork supply chain) (Ouden et al., 1996b) Tagvinldgumugnsnan 9azusznauluaae
druiidluvialdgumugns(Pig supply chain ¥38 PSC) uazehuﬁLﬂuvi'NT‘zia‘ﬂmutﬁvaqns
(Pig meat supply chain) %q'ludduﬁdﬂ‘ziqdmuzjnsﬁv'uehmlsznalmé?n 1azUsznaulanie
vhSugnsuiRug(Sow farm) Fnsdlududiimsuauiuggnsialilagngns duvhsu
‘8693 (Rearing farm) udnlumsidssgnansildnndugnswiiugauihmingd
mmxauLﬁaziwialﬂnghuqu(ﬂsxmm 25 Alan3u) uazvhsuyu(Fattening farm) Fuflu

dulumsyugngnsiilamnnnvhsuiass uardsdaludilsadan nnuugnsgunlaasza
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aalugedruaealsadan(Slaughterhouse) uaz’luzhuf:a:L%'aueialﬂﬁ'qmqi‘ziqﬂmmﬁa
gnstalsznavluds daumas(Wholesaler) druduan(Retail) uazgainealmeaians
vinlggumugnsiadiunasguslna(Consumer) Faasfiuhudazduiionuidanlawuas
finszuumsiiiengasiu

PIG SUPPLY CHAIN PIG MEAT SUPPLY CHAIN

M 2.1 laseaiemsnszngyaainldgumudns
Py
A Ouden et al.,, 1996b

v ' ' o v & ' o o
Nnlanainzasinldgumugnsnsenauludevaradiumu drunian
4 [ [ v oo s v ) $ o g o < ¥ :’ ] [l
ianudegy wazilulassasnnianududou dnmsadudriuniduawirvesvinly
<4 ' v Q‘: < 1 J 1 IJ
aUmu uaziiszezimasuieemlulastaiaiudadivrasinldgumugns Fuiudu
s d 4: v Jd :’ LY o 4 | v <~ . z:l L
lumsuanwug @ee uazlignsguniimindnsandunlsudan  Sndragluns
ol l:‘ r -~ o e \ | AJAS d
NANNAAMNITUAEINUENS AB MIMIuIMsTamavinldaumunimsganlan uay
3 J r i 1 Y el 1 ]
aatiiasnuluudazdiu uaznszuaums (Hobbs et al., 2000) lumsuSmsaamsvnly
5 v <2 A J 1) < 1
aumugnanuaziumsuaaslvitiuieanudaulosszninamiog wiadman gmealu
vnly
AJ " 1] =4 L v ﬂ‘; J o J AJ Vv r 1 1]
manvinldgumuiianugudaunu Wasunnndaseinmdseiuvnly
< ¥V o J n‘; < c‘ a 1 s
gUmuiidauiemnn uwaztadsmaniuiilamanaznieanauulsusnug wudanmsane
:x' :3' A a v (4 e °
798N INNNNGZUTBININAALIASz I 1TuGU SAnchez uaz VerOnica (2010)1avh
v o . . ; < ;
mMIdINaIuuuratdaym(Linear  programming  formulation) wWuuNNuISAaW (Semi-
markov) ma'[ﬂumsaaﬂuuuﬁansswé’nwmﬁaﬂﬁaﬂmugns dnnegadimsiglusunsu
g a aa 7, _ J o a
MUUULEINTOA(Stochastic  programming model) man%umumswmsvxlﬁuwamgnqns
a = o ar < o ] o 4 dddd a
logAnsantidudsandulade danmanaunuudgnswug Tunsdndnge Und uaz
1ol a4 o a4 a & P @ Y v & o
winge tnadunanansznuntiazunnmsudsunlasdulsaadulamaril Tasdane
Ao o ] ° o < o =] ] s o a
wansenuniideinnuuigns uaznu tauiaiasiiadiglumsaadulazashsunde
sﬁ' YV a v = tx J
ans walituimsaninsonaaiuuaziznlangdnssn mslwa uazmsildsuulasain
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Tdaumunsszuy Fasananilanumnzanlumsiamstutiadeifionuliuiveunss
STUU

sauvuildlumsiamavinldgumugnsiuiivanssiia wu duuuiass
(Simulation model)(Singh, 1986) LLazﬁ”JLLUUQHIﬁﬁ\m’li{ﬂa‘w(Semi—markov model)
(S@nchez, VerOnica, 2010) %qﬁdtLUUQniﬁf‘iquw‘fﬂaWﬁzuﬁ‘Jumsa‘hameﬂ’lﬁquﬁﬂm
iandiuiadnmwgdnssuviaanuiiuluresszuy dmduwuuhesniudumsadn
wuuiraasamumsafaslulusunsunaninead delutagiuiouiseldisnsein
wuueasanumsaliisiunsnmeiussuuiiianududau asiuinldgumugns
Sendudasiinsudmsiamsie Swerarmnsofiuanuiulunmelussuusramb was
Fansammauilanudeiiiegule

6.2  msliwadaszuvlumsadauuuiaaniaenuilalungdnssuvnld

aumu

dmduinldgumuiiiienuiudou Tadefifedaimsaldsunlacld
waziienunludunmsanihslaiu lumsizdh langdnssuiasuwlaslumuilads
woznafiasulihiuy 8namansamlaiinilds msldwasaszuulumsadauuuiness
goumsal TaslumAdsiinanhidzasmsadeuuuiassamumsalildathaunsnans
Aa MIFTNUUUTIANEIIUN Sl NLERUMUBIMNS(Food supply chain) (Minegishi,
Thiel, 2000 and Georgiadis et al., 2004 ) wiamsadauuuhasaianmsanmanuli
wivauzasthdsluszuumsudaln (Kristensen et al., 2003) iiiasnnifluvisldfisusdau
fithseMiegaanianuulsusiu wasiienumnluduom smsadhdudinhdenld -
msthlaamaniuly wammunansenuirsietuldiunadaiuiiady wardmiu
ﬁdq‘[?iqﬂmuqnsﬁuﬁmsas’wuumﬁaammummiwmﬂﬂs:mw BY MIFTNULUUIABN
amumszﬁﬁﬁmwl:juﬁuau(Stochastic simulation model) 28INGNVBIGNS (JBrgensen,
Kristensen,  1995) #tfigndastumsiaidsuwdasluludiud SV GEREATRIEY
wansznusnnamabiuiuau wisanuulsusufiedunnnnmiliad Tasidissuu
auayumMsaadula (Decision support system) Wudhunilwasuuiiass niamsas
uuuq‘haaiﬂaoyﬁama%‘naqs:uumswﬁmqns (Pomar et al., 1991) Wlumsasnuuuinass
nguzagnsuuuysanms Falsznauludediuaaagnaaugns(Suckling pigs) dnslussey
ayuIa (Nursery pigs) Zjﬂ'i'luizﬂ:La‘UTﬂLl3:§ﬂi’!ﬂﬂ‘lil§ﬂﬁ@(6mwing and finishing pigs)
qNSENUALENTUNNBIIN (Gilts and open sows) FNTAINALANTUNAIMBI(Pregnant gilts
and sows) wazwignshiun (Lactating sows) HATBUAGNAILGTINTBIMIHEN 1F1ATD0
Iignansuazgugngns Tasfnuddeibisaludmasgnswawus ouddsldmmsad
wuuiaaslasldlsunsy SLAM T iashassdorumseiuaznadauulaunsiianaiins



