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แขนกลทีÉสร้างมาจากวสัดุทีÉมีความยดืหยุน่ จะมีความถีÉธรรมชาติอยูใ่นช่วงความถีÉต ํÉาทาํให้

ตอ้งเคลืÉอนทีÉไปชา้ๆเพืÉอหลีกเลีÉยงการกระตุน้ความถีÉธรรมชาติทีÉทาํใหเ้กิดการสั Éนสะเทือนอยา่ง

รุนแรงซึÉงเป็นเหตุใหสิ้นคา้ทีÉบรรทุกและโครงสร้างของแขนกลเสียหาย แต่การทีÉแขนกลเคลืÉอนทีÉ

ไดช้า้ก็จะทาํใหอ้ตัราการผลิตนอ้ยลงดว้ย ในปัจจุบนัมีการลดการสั Éนสะเทือนของแขนกลชนิด

ยดืหยุน่หลายวิธี ทัÊงการลดการสั Éนสะเทือนดว้ยการเพิÉมมวล การใชว้สัดุฉลาด และการปรับแต่ง

สญัญาณอา้งอิงทีÉใหก้บัระบบเพืÉอหลีกเลีÉยงการกระตุน้ความถีÉธรรมชาติ ซึÉงการเพิÉมมวลและการใช้

วสัดุฉลาดทาํใหแ้ขนกลตอ้งรับนํÊ าหนกัมากขึÊน มีราคาสูง และใชเ้วลาในการติดตัÊงมาก 

 

งานวิจยันีÊ ใชว้ิธีลดการสั Éนสะเทือนดว้ยการปรับรูปร่างสญัญาณนาํเขา้ของระบบแขนกล

โดยใชค่้าความถีÉธรรมชาติและค่าอตัราส่วนความหน่วงของแขนกลทีÉไดจ้ากการทดลองในการ

ออกแบบตวัปรับรูปร่างสญัญาณ ผลการตอบสนองในการเคลืÉอนทีÉของแขนกลเมืÉอใชต้วัปรับ

รูปร่างสญัญาณร่วมกบัตวัควบคุมแบบสดัส่วน-ปริพนัธ ์ถกูนาํมาเปรียบเทียบกบัการควบคุม

เบืÊองตน้ทีÉใชต้วัควบคุมแบบสดัส่วน-ปริพนัธเ์พียงอยา่งเดียว ชุดทดลองแขนกลถกูสร้างจากไม้

บรรทดัเหลก็ยาว 60 เซนติเมตร วดัระยะเบีÉยงเบนของปลายแขนเมืÉอเกิดการสั Éนดว้ย Strain Gauge 

และหาความถีÉธรรมชาติจากสญัญาณความเร่งจาก Accelerometer แขนกลเคลืÉอนทีÉในแนวระดบั

รอบจุดหมุน โดยปลายดา้นหนึÉงถกูยดึบนฐานทีÉหมุนดว้ยแรงบิดจากมอเตอร์ มี Encoder วดัมุมทีÉ

เปลีÉยนแปลง ผลจากการทดลองจะเปรียบเทียบการสั Éนสะเทือนและลกัษณะการตอบสนองของ

แขนกลเมืÉอใชต้วัปรับรูปร่างสญัญาณกบัการใชต้วัควบคุมแบบสดัส่วน-ปริพนัธเ์พียงอยา่งเดียว 

สรุปไดว้่าเมืÉอใชต้วัปรับรูปร่างสญัญาณนาํเขา้ทาํใหก้ารสั Éนสะเทือนของแขนกลมีขนาดลดลงต่าง

จากการควบคุมโดยใชต้วัควบคุมแบบสดัส่วน-ปริพนัธเ์พียงอยา่งเดียวอยา่งเห็นไดช้ดั และยงัช่วย

ใหก้ารเคลืÉอนทีÉของแขนกลเขา้สู่ค่าสุดทา้ยไดเ้ร็วขึÊน 
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