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งานวิจัยนี้นําเสนอการควบคุมปมกนหอยสําหรับระบบกระจายน้ําเย็นแบบสูบปลายทาง 
โดยระบบน้ําเย็นขนาดเล็กไดถูกออกแบบและสรางขึ้นเพ่ือใชในการศึกษา ชุดทดสอบนี้จะ
ประกอบดวยวงจรเครื่องทําน้ําเย็นและวงจรกระจายน้ําเย็นแบบสูบปลายทาง ในวงจรกระจายน้ํา
เย็นแบบสูบปลายทางจะติดตั้งปมกนหอยไวท่ีอุปกรณปลายทาง (เครื่องแลกเปล่ียนความรอน) ปม
กนหอยจะถูกใชในการหมุนเวียนและปรับเปล่ียนการไหลของน้ําเย็นโดยการควบคุมความเร็ว
รอบเพ่ือรักษาอุณหภูมิของน้ําเย็นท่ีออกจากอุปกรณปลายทาง ความเร็วรอบของปมกนหอยจะ
ปรับเปล่ียนโดยชุดควบคุมแบบ PID 
 

จากการวิจัยครั้งนี้แสดงใหเห็นวา ปมกนหอยจะปรับเปล่ียนอัตราการไหลของน้ําเย็นท่ี
ผานเครื่องแลกเปล่ียนความรอนเปนสัดสวนกับภาระความเย็น ดังนั้นพลังงานท่ีใชของปมกนหอย
ก็จะปรับเปล่ียนเปนสัดสวนกับภาระความเย็นดวยเชนกัน ซ่ึงเปนการพิสูจนวาระบบกระจายน้ํา
เย็นแบบสูบปลายทางท่ีใชปมกนหอยเปนระบบท่ีใชพลังงานไดอยางมีประสิทธิภาพ  
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