
บทที่ 4 

ผลการวิจัย 

 

        4.1 การตรวจสอบขาของกุ้ง (Legs) 
        ในการทดลองโดยใช้ภาพกุ้งที่ถ่ายจากกล้องดิจิตอลซึ่งเป็นภาพสี (RGB) ขนาด 365x270 pixel โดย
วางบนแผ่นอะคลิริคใสทับด้วยกระดาษรองสีขาว ดังภาพที่ 4.1 เพ่ือท าการทดสอบอัลกอริทึ่มที่ได้วางแผน
ไว้แล้วนั้น โดยใช้กุ้งทดสอบท้ังหมดจ านวน 130 ตัว 

 

 

ภาพที่ 4.1 แสดงภาพต้นฉบับของกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.2 แสดงภาพที่ได้จากการเป็นเกรสเกลของภาพกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 

ภาพที่ 4.3 แสดงภาพที่ได้จากการเบลอภาพกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
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ภาพที่ 4.4 แสดงภาพที่ได้จากการหาขอบของภาพกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.5 แสดงภาพที่ได้จากการขยายเส้นขอบของภาพกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.6 แสดงภาพที่ได้หลังจากท า Segmentationของภาพกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.7 แสดงภาพของกุ้งที่ได้จากการครอบตัดเฉพาะส่วนของตัวกุ้งมีขา (ซ้าย) และ 
กุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
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ภาพที่ 4.8 แสดงภาพของกุ้งที่เลือกตัดเฉพาะส่วนตัวด้านในของกุ้งมีขา (ซ้าย) และกุ้งที่ไม่มีขา (ขวา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.9 กราฟแสดงค่าสัมบูรณ์สัมประสิทธิ์ฟูเรียร์ 10 ค่า (กุ้งไม่มีขา) 
 

 
 

ภาพที่ 4.10 กราฟแสดงค่าสัมบูรณ์สัมประสิทธิ์ฟูเรียร์ 10 ค่า (กุ้งที่มีขา) 
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        จากกราฟแสดงค่าสัมบูรณ์ของจ ารวนเชิงซ้อนในแนวแกน y และสัมประสิทธิ์ฟูเรียร์ในแนวแกน x 
จะเห็นได้ว่า เมื่อเปรียบเทียบภาพที่ 7 กับภาพที่ 8 พบได้ว่า จากกราฟที่ 8 ของกุ้งที่มีขา มีความถี่ที่สูงกว่า
ภาพที่ 7 นั่นแสดงให้เห็นว่า ภาพกุ้งที่มีการเปลี่ยนแปลงของเส้นขอบมาก ซึ่งต่างจากกราฟที่ 7 มีความถี่ที่
ต่ ากว่านั่นแสดงให้เห็นว่าภาพขอบมีลักษณะที่โค้งมนกว่า 

 
ตารางท่ี 4.1 แสดงค่าสัมบูรณ์สัมประสิทธิ์ฟูเรียร์ทั้ง 10 ค่า เปรียบเทียบระหว่างกุ้งไม่มีขากับกุ้งที่มีขา 

 

 
 

 
 

ภาพที่ 4.11 แสดงกราฟรวมที่ได้จากการหาค่ายูคลิเดียนเวคเตอร์นอร์ม 
 

        หลังจากท าการหาค่า vector norm แล้ว ให้เลือกพิจารณามา 1 ค่าเพ่ือที่จะน ามาเป็นตัวหาค่าขีด
แบ่ง (Thresholding) เพ่ือแยกระหว่างกุ้งที่มีขากับกุ้งที่ไม่มีขา 


