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งานวจิยัน้ีจะเป็นการศึกษาวธีิการออกแบบการควบคุมและวเิคราะห์ระบบที่เป็น ระบบ
พลวตัเหตุการณ์วยิตุ (discrete event dynamic system) ที่สามารถท างานสอดคลอ้งกนั
(synchronization) แต่ตอ้งไม่มีการทบัซอ้นกนั (no concurrency)โดยการวิเคราะห์แบบจ าลองโดย
ใช ้timed Petri Net และระบบพชีคณิตการหาค่ามากที่สุด-การบวกเชิงเสน้ 
 

ในงานวจิยัน้ีไดอ้อกแบบการควบคุมแบบเหมาะสมที่สุดที่เสร็จส้ินการท างานทนัเวลา
แบบไม่มีเง่ือนไขบงัคบั ซ่ึงมีทั้งการควบคุม just-in-times control ที่เป็นวธีิการค านวณการป้อน
ช้ินงาน ซ่ึงไดพ้ฒันามาเป็นการควบคุมในเวลาจริง หรือการควบคุมท านายแบบจ าลองส าหรับ
ระบบพชีคณิตการหาค่ามากที่สุด-การบวกเชิงเส้นที่เป็นวธีิการควบคุมการป้อนช้ินงานในเวลา
จริงตามปรับเปล่ียนของค่าอา้งอิงที่เป็นอตัราการผลิตที่เปล่ียนไป 
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