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3.2  สรุปการกําหนดระดับของปจจัยในการวจิัยกอนปรับปรุง 25 
3.3         สรุปการกําหนดระดับของปจจัยในการวจิัยหลังปรับปรุง 26 
3.4  การวิเคราะหความแปรปรวนในคาความตานทานแรงดึงแตละชองแบบ กอนปรับปรุง  28 
3.5  การวิเคราะหความแปรปรวนในคาความตานทานแรงดึงแตละชองแบบ หลังปรับปรุง 29 
3.6        การออกแบบการทดลองแบบแฟคทอเรียลเชิงเศษสวน (Fractional factorial) 272 −

IV  30 
3.7  ระยะเวลาในการรอเพ่ือใหถึงจุดท่ียอมรับไดของแตละปจจัย 31 
4.1  การออกแบบการทดลองแบบแฟคทอเรียลเชิงเศษสวน 372 −

IV  36 
4.2  สรุปคาเฉล่ียความตานทานแรงดึงจากการทดลองแบบแฟคทอเรียลเชิงเศษสวน 372 −

IV  38 
4.3         ผลการวิเคราะหขอมูลจากการทดลองดวยโปรแกรมทางสถิติ 39 
4.4         สมการโครงสรางซํ้าซอนท่ีแทนคาดวยผลกระทบของปจจัย 41 
4.5 ผลการทดสอบนัยสําคัญสัมประสิทธ์ิในสมการถดถอย ดวยโปรแกรมทางสถิติ 44 
ก.1          ตารางความเปนไปไดในการออกแบบการทดลองแบบแฟคทอเรียล 57 
ก.2        การออกแบบการทดลองแบบแฟคทอเรียลเชิงเศษสวน 372 −

IV  57 
ข.1          ผลการทดลองจากการออกแบบการทดลองแฟคทอเรียลเชิงเศษสวน 372 −

IV  59 
ค.1        แนวทางการแกปญหาในการผลิตงานฉีดพลาสติก 61 
ค.2        เอกสารแนะนําการใชงานจากผูสงมอบเม็ดพลาสติก 66 
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 



 
 

ฌ 

 
 

สารบาญภาพ 

ภาพ หนา 
1.1         ผลิตภัณฑปายสําหรับสัตวเล้ียง 2 
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