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บทที่ 4 
 

ขอมูลเกี่ยวกบัหองสะอาดที่ประกอบหวัอานฮารดดิสก 
 

 ขอมูลเกี่ยวกับหองสะอาดที่ประกอบหัวอานฮารดดิสกบริษัท ซีเกท เทคโนโลยี 

(ประเทศไทย) จํากัด (สาขาจังหวัดนครราชสีมา อาคาร 3) มีลักษณะดังภาพที่ 4.1 โดยมีลักษณะ

การไหลภายในหองสะอาดเปนแบบผสม 

 

 
 

ภาพที ่4.1 

หองสะอาดและการแบงระดับความสะอาดของหองสะอาดอาคาร 3 [16] 

 

 ซึ่งหองสะอาดนี้มีการควบคุมสภาพแวดลอมภายในหองดังตอไปนี้ 

 1. ความสะอาด ซึ่งแบงเปน 2 จุด คือ จุด A ดังภาพที่ 4.1 จะอยูในระดับชั้นความ

สะอาดตามาตรฐาน ISO 14644-1 ที่ Class 6 และจุด B ดังภาพที่ 4.1 จะจะอยูในระดับชั้นความ

สะอาดตามาตรฐาน ISO 14644-1 ที่ Class 5 

 2. ปริมาณอนุภาคที่กําหนด ซึ่งแบบเปน 2 จุดตามระดับชั้นของความสะอาด คือ จุด 

A ดังภาพที่ 4.1 จะอยูในระดับไมเกิน 750 อนุภาคตอ 1 ลูกบาศกฟุต และจุด B ดังภาพที่ 4.1 จะ

อยูในระดับไมเกิน 45 อนุภาคตอ 1 ลูกบาศกฟุต 

 3. ความดันอากาศ มีคาเปนบวก ซึ่งมีคา 0.32 นิ้วของน้ํา 
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 4. อุณหภูมิภายในหองสะอาด จะถูกกําหนดใหอยูในชวงระหวาง 17-27°C ซึ่ง

อุณหภูมิโดยเฉล่ียที่ถูกควบคุมภายในหองจะอยูที่ประมาณ 22°C 

 5. ความชื้นภายในหอง จะกําหนดใหอยูระหวาง 40- 60 %RH ซึ่งความชื้นโดยเฉล่ีย

ที่ถูกควบคุมภายในหองจะอยูที่ประมาณ 50 %RH 

 6. ความสวางภายในหอง จะกําหนดอยูที่ประมาณ 1,200 Lux 

 7. ระดับเสียงภายในหอง จะกําหนดตามมาตรฐานไวไมเกิน 60 dB   

 จากนั้นเปนการเก็บขอมูลและวิเคราะหคาพารามิเตอรตาง ๆ ภายในหองสะอาดเพื่อ

นํามาเปรียบเทียบกับมาตรฐานที่กําหนดภายในหองสะอาด แลวนําไปหาแนวทางในการประหยัด

พลังงานตอไป 

 
4.1 ขอมูลอุณหภูมิและความชื้น 
 

ในการคาอุณหภูมิและความช้ืนในหองสะอาดอาคาร 3 นี้จะใชเซนเซอรในการวัด

ทั้งหมด 12 จุด ซึ่งใชรหัส TH3-1 หมายถึง เซนเซอรหองสะอาดอาคาร 3 ตัวที่ 1 เปนตน โดยมี

ลักษณะตําแหนงการวาง ดังภาพที่ 4.2  

 

 
 

ภาพที ่4.2 

ตําแหนงอุปกรณวัดอุณหภูมิและความช้ืนภายในหองสะอาด [16] 

 

ซึ่งไดทําการเก็บขอมูลอุณหภูมิและความชื้นที่เปล่ืยนแปลงใน 1 วัน นํามาพลอต

กราฟเพื่อดูแนวโนมขอมูลวาอยูในชวงที่กําหนดหรือไม ดังภาพที่ 4.3 – 4.4  ซึ่งแสดงคาอุณหภูมิที่
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เปล่ียนแปลงใน 1 วัน ที่ตําแหนงเซนเซอร (RT) ตัวที่ 1 ถึง 12  ซึ่งอุณหภูมิเฉล่ียโดยทั่วไปคือ 22°C 

ซึ่งอยูในชวงระหวาง 17-27°C ที่กําหนดไว และภาพที่ 4.5 - 4.6 ซึ่งแสดงคาความช้ืนที่

เปล่ียนแปลงใน 1 วัน ที่ตําแหนงเซนเซอร (RT) ตัวที่ 1 ถึง 12  ซึ่งความช้ืนเฉลี่ยโดยทั่วไปอยูใน

เกณฑที่กําหนดคือ ระหวาง 40- 60 %RH 

 
 

ภาพที ่4.3 

กราฟคาอุณหภูมิที่เปล่ียนแปลงใน 1 วนั ที่ตําแหนง RT 1 ถึง RT 6 

 

 
 

ภาพที ่4.4 

กราฟคาอุณหภูมิที่เปล่ียนแปลงใน 1 วนั ที่ตําแหนง RT 7 ถึง RT 12 
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ภาพที ่4.5 

กราฟคาความช้ืนทีเ่ปล่ียนแปลงใน 1 วนั ที่ตําแหนง RT 1 ถึง RT 6 

 

 
 

ภาพที ่4.6 

กราฟคาความช้ืนทีเ่ปล่ียนแปลงใน 1 วนั ที่ตําแหนง RT 7 ถึง RT 12 
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4.2 ขอมูลอนุภาค 
 

 ในสวนของการวัดอนุภาคภายในหองจะทําการเก็บคาทุกสัปดาห และนํามาจัดทํา

กราฟเพื่อดูแนวโนมปริมาณอนุภาคในหองสะอาด ดังภาพท่ี 4.7 ในสวนนี้จะเก็บขอมูลบริเวณ

ทางเดิน (บริเวณ A ดังภาพที่ 4.1) เนื่องจากในบริเวณดังกลาวเปนระดับชั้นความสะอาดที่

มาตรฐาน ISO Class 6 ซึ่งทําใหเกิดการสะสมของอนุภาคไดมากกวาบริเวณประกอบหรือทดสอบ

ชิ้นสวน (บริเวณ B ดังภาพที่ 4.1) ซึ่งมีระดับชั้นความสะอาดที่มาตรฐาน ISO Class 5  

 

 
 

ภาพที ่4.7 

กราฟแสดงคาที่มากสุดและคาเฉลี่ยของอนุภาคในหองสะอาดบริเวณทางเดินวัดคา 120 จุด 

 

 จากภาพที่ 4.7 แสดงใหเห็นวาอนุภาคภายในหองสะอาดนั้นมีไมเกินมาตรฐาน 

Federal Standard 209E ใน Class 1,000 หรือเทียบไดกับมาตรฐาน ISO 14644-1 ใน Class 6  

 
4.3 ขอมูลความเร็วลม 
 

 ในสวนของการวัดความเร็วลมที่จายเขามาในตัวหองสะอาดนั้นตองทําการแยกวัด

เปน 6 สวน เนื่องจากสวนควบคุมการจายลมเขาตัวหองก็แบงออกเปน 6 สวน เชนกัน ซึ่งเรียก 

แตละสวนวา BAY โดยมีต้ังแต BAY 1 ถึง BAY 6 ดังภาพที่ 4.8 
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ภาพที ่4.8 

การแบงบริเวณภายในหองสะอาด 

 

 ระบบสงอากาศจะแยกสงตามแตละ BAY โดยจะสามารถแบงไดเปน 2 แบบคือ  

แบบที่ 1 คือ มีเคร่ือง AHU 2 เคร่ืองจายลมเขาหองสะอาด คือ BAY 1 และ BAY 6 ดังภาพที่ 4.9 

แบบที่ 2 คือ มีเคร่ือง AHU 3 เคร่ือง ในการจายลมเขาหองสะอาด คือ BAY 2 ถึง BAY 5  

ดังภาพที่ 4.10 

 

 
 

ภาพที ่4.9 

ลักษณะการจายอากาศเขาหองสะอาดของ BAY 1 และ BAY 6 
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ภาพที ่4.10 

ลักษณะการจายอากาศเขาหองสะอาดของ BAY 2 ถึง BAY 5 

 

 จากการสุมวัดหัวจายในแตละ BAY เราจะไดอัตราความเร็วลมที่จายเขาหอง โดยจะ

เห็นวาสูงกวาความเร็วมาตรฐาน (70FPM) ดังภาพที่ 4.11 ถึง 4.16 ซึ่งจะเปนแนวทางในการทํา

การประหยัดพลังงานตอไป 

 

 
 

ภาพที ่4.11 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 1 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 
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ภาพที ่4.12 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 2 

 

 
 

ภาพที ่4.13 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 3 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 
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ภาพที ่4.14 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 4 

 

 
 

ภาพที ่4.15 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 5 

 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 
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ภาพที ่4.16 

กราฟแสดงความเร็วลมที่จายเขาหอง ทีห่วัจายบริเวณ BAY 6 

 ความเร็วลมกอนปด AHU  

— ความเร็วลมตํ่าสุดท่ีกําหนด 

— ความเร็วลมเฉลี่ย  
 

(หนวย FPM) 


