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การเพิ่มความแม่นย าและความถูกต้องในการยิงจรวดเปรียบเสมือนเป็นการเพิ่มอานุภาพ
และประสิทธิภาพในการรบ เพื่อให้สามารถควบคุมเส้นทางการเคลื่อนที่ของจรวดจากจุดเร่ิมต้น
ไปยังเป้าหมายจึงจ าเป็นต้องเพิ่มส่วนการน าวิถีให้กับจรวด งานวิจัยนี้น าเสนอผลศึกษาระบบน า
วิถีของจรวดหลายล ากล้องซึ่งจัดเป็นยุทโธปกรณ์แบบพื้นสู่พื้น เป็นการยิงจรวดออกจากท่อยิงไป
ยังเป้าหมายที่ต้องการโดยจรวดที่ถูกยิงมีลักษณะการเคลื่อนทีเ่ป็นแบบ Ballistic (วิถีโค้ง) ซึ่ง
ปัญหาการน าวิถีในที่นีเ้ป็นส่วนหนึ่งของปัญหาการหาค่าที่เหมาะสมที่สุดแบบก าหนดเงื่อนไข
บังคับ 

 
การแก้ปัญหาการน าวิถีจรวดในงานวิจัยนี้ได้ก าหนดขอบเขตให้ทราบพิกัดต าแหน่งของ

จรวดด้วยระบบหาพิกัดต าแหน่งด้วยดาวเทียม และก าหนดให้ช่วงเวลาน าวิถีเร่ิมต้นตั้งแต่เชื้อเพลิง
ในจรวดเผาไหม้หมดจนถึง ณ.เวลาที่จรวดอยู่ต าแหน่งสูงสุด โดยพิจารณาให้ค่ามุมคลาดเคลื่อน
ไปจากเส้นทางการเคลื่อนที่ของจรวดแบบที่เหมาะสมที่สุดขณะที่เชื้อเพลิงเผาไหม้หมดเปน็
พารามิเตอร์หลักที่ท าให้จรวดยิงไม่ตรงเป้าหมาย งานวิจัยนี้ได้น าเสนอระเบียบวิธีการ Dynamic 
Programming เพื่อใช้แก้ปัญหาการน าวิถีซึ่งให้ผลการค านวณออกมาเป็นเซตของอัตราการขยาย
แบบป้อนกลับในช่วงที่ท าการน าวิถีเพื่อชดเชยค่ามุมคลาดเคลื่อนดังกล่าว การทดสอบความ
ถูกต้องของระเบียบวิธีการ Dynamic Programming ท าโดยการเปรียบเทียบเส้นทางการเคลื่อนที่
ของจรวดแบบที่ท าการควบคุมกับเส้นทางการเคลื่อนที่ของจรวดแบบที่เหมาะสมที่สุด และท าการ
วิเคราะห์ระยะทางที่จรวดตกห่างจากเป้าหมายเมื่อก าหนดค่ามุมคลาดเคลื่อนที่ต าแหน่งต่างๆ ผล
ของการศึกษาสามารถน ามาปรับใช้กับจรวดหลายล ากล้องแบบไม่น าวิถีที่มีอยู่แล้วในประเทศโดย
ปรับปรุงอุปกรณ์ภายในตัวจรวดเพียงเล็กน้อยก็จะสามารถน าวิถีได้ 
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