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 งานวิจัยนี้ไดทําการพัฒนาเกี่ยวกับการปรับเสถียรภาพวีดีทัศนสําหรับการควบคุมแบบ
มุมมองบุคคลท่ีหนึ่ง (FPV: First Person View) เพ่ือท่ีจะทําการลดการส่ันสะเทือนท่ีเกิดขึ้นจากการ
ขยับหรือเคล่ือนท่ีของอุปกรณถายภาพในดานแนวแกนตั้งและแนวแกนนอน โดยท่ัวไประบบปรับ
เสถียรภาพวีดีทัศนเปนเทคนิควิธีการปรับปรุงคุณภาพของชุดภาพในรูปแบบท่ีเรียกวาวีดีทัศนท่ีไม
สามารถควบคุมการเคล่ือนไหวหรือการส่ันสะเทือนของอุปกรณถายภาพท่ีติดตั้งอยูบนอากาศยาน
ไรคนขับ (UAV: Unmanned Aerial Vehicle) ได ระบบปรับเสถียรภาพแบบเวลาจริงไดถูกนํามาใช
เพ่ือปรับปรุงเสถียรภาพของวีดีทัศนท่ีไดถูกสงมาจากอากาศยานไรคนขับ (UAV) ซ่ึงกําลัง
ปฏิบัติงานอยูในภารกิจท่ีไดรับมอบหมาย ซ่ึงระบบส่ือสารส่ือประสมทีใชในประกอบการทําวิจัย 
ประกอบไปดวย อุปกรณถายภาพถายภาพวีดีทัศน, ชุดรับ- สงภาพวีดีทัศนแบบไรสาย โดยวีดีทัศน
จะถูกสงมาจากอากาศยานมายังสถานีรับท่ีภาคพ้ืนดิน ซ่ึงวีดีทัศนท่ีถูกสงจะเขากระบวนการ
วิเคราะหและแสดงภาพแกนักบินหรือผูบังคับตอไป ซ่ึงระบบนี้จะถูกนําไปประยุกตใชกับการ
ควบคุมแบบมุมมองบุคคลท่ีหนึ่ง (FPV) เพ่ือการส่ันสะเทือนในแนวแกนตั้งและแกนการหมุนรอบ
ตัวเอง (Yaw axis) สงผลกระทบตอการควบคุมการบินรวมถึงการเสียสมาธิของนักบินหรือผูบังคับ 
ซ่ึงผลรับสุดทายของงานวิจัยชุดนี้จะเปนตนแบบของระบบการปรับเสถียรภาพวีดีทัศนสําหรับ
ระบบการควบคุมอากาศยานไรคนขับแบบมุมมองบุคคลท่ีหนึ่ง โดยอาศัยอัลกอริท่ึมของ Pyramid 
Lucas-Kanede Optical flow รวมถึงไดมีการลดตัวแปรของสมการเพ่ือความรวดเร็วในการ
ประมวลผล 
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