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                การศึกษาผลของระบบรูปทรงตน 4 แบบคือ open center (ชุดควบคุม) slender spindle 
(SS) palmette (PM) และ Y-trellis (YT) ในการปลูกระยะชิดที่มีตอลักษณะทางกิ่งใบและการให
ดอกผลของชมพูพันธุทับทิมจันทในปแรกของการใหผลผลิต ที่แปลงทดลอง 2 ภาควิชาพืชสวน 
คณะเกษตร กําแพงแสน มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร วิทยาเขตกําแพงแสน จ. นครปฐม ระหวาง
เดือน ธันวาคม พ.ศ. 2546 ถึงเดือน พฤษภาคม พ.ศ. 2548 พบวาระบบรูปทรงตนมีผลทําให 
พื้นที่หนาตัดของลําตนที่เพิ่มขึ้น ปริมาตรของทรงพุม จํานวนชอดอกตอตน จํานวนดอกตอตน 
เปอรเซ็นตการติดผล เปอรเซ็นตการปลิดผล เปอรเซ็นตการรวงของดอกและผล น้ําหนักผลผลิตตอ
ตน จํานวนผลที่เก็บเกี่ยวไดตอตน ปริมาณผลผลิตตอไร ประสิทธิภาพการใหผลผลิตและความ
หนาแนนของผลผลิต มีความแตกตางกันทางสถิติ และมีผลทําใหอัตราการเจริญเติบโตสัมพัทธของ
กิ่งยอดมีความแตกตางกันทางสถิติในบางชวงของระยะการเจริญเติบโตทางกิ่งใบ แตไมมีผลทําให 
คาพื้นที่ใบจําเพาะ และคุณภาพของผลมีความแตกตางกันทางสถิติ โดยระบบรูปทรงตนแบบ SS 
มีปริมาตรทรงพุมนอยที่สุดและชุดควบคุมมีปริมาตรทรงพุมมากที่สุด ระบบรูปทรงตนแบบ  
ชุดควบคุมและ SS ใหผลผลิตมากกวา YT และ PM ผลในเกรดผลขนาดใหญพบมากที่สุดในระบบ
รูปทรงตนแบบ SS รองลงมาไดแก ชุดควบคุม  YT  และ PM ตามลําดับ และเมื่อคํานวณรายไดจาก
การขายผลผลิตพบวา ชุดควบคุม มีรายไดจากการขายผลิตผลมากที่สุดรองลงมาคือ SS YT  และ 
PM ตามลําดับ ระบบรูปทรงตนไมทําใหปริมาณไนโตรเจนทั้งหมดในกิ่งและใบมีความแตกตางกัน
ทางสถิติ แตมีผลตอปริมาณคารโบไฮเดรตสะสมในกิ่งและใบในบางเดือนมีความแตกตางกันทาง
สถิติอยางมีนัยสําคัญ สวนความเขมของแสงที่ทรงพุมรับไว มีความแตกตางกันทางสถิติในชวงกอน
การใหผลผลิตเทานั้นโดยระบบรูปทรงตนแบบ SS มีความเขมของแสงที่ทรงพุมรับไวมากที่สุด 
รองลงมาไดแก ชุดควบคุม YT และ PM ตามลําดับ 
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