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*��$��?�1  '��'�#���ก��'ก4?�*5�.�#�ก@�ก��/	������� �#������2ก+�������'�����������ก�����ก
������������� ���!�"�#�$���$%&�'��ก�����(����"��$�ก)�>�*��$��?�1  =�1����1'�#����ก'�������
�(�1"�3>�����$��+,ก�  -��.���ก���2ก+����?�4���ก��#�$����.	$)��3��/�� =�1>)4�4�����(��1"��� ���
*��$��?�1����'�!*A 3.�.2540 D 2550  '��ก��#�$����.	$)��*����/?�4>)4�4������(ก��$#����1?����-  ����'�!
?����-��  1 ���*A 3.�. 2540 �;2�?����-��  4 ���*A 3.�.2549 '�����ก��#�$����.	�4#1#��� unit root, vector 
autoregressive (VAR), cointegration , impulse response function '��  variance  decomposition   
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�!��*��$��>�*����/�� -����ก  �������$�< ������������>�����=�ก$3� ��2��ก̂1!��-!���ก�����!�$��+,ก�>�
*��$���4#1$)!�ก�� =�1$�< �3���/� cointegration 3�#!�ก��$*�� 1�'*�������������������#��-��3���	ก��
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���ก�����(�"��$�ก)��� '�4���>�������$��1#ก��  $�< ���ก��,���?�4��2�������1*��ก�������>�*��$��  
=�1$_3���1!��1� �>�)!#�*A 3.�.2546 - 2548 ���>.4��4����-����;���(��!�?*?�4  '�4#!������������>�����=�ก
�-�� -��.��� impulse response function '�� variance decomposition  3�#!�>�?����-'�ก�����$���$%&���
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