
Octave หน่ึงในซอฟต์แวรโ์อเพนซอรส์เพ่ืองานทางวิศวกรรม 
โอเพนซอรส์ (Open source) ถอืไดว้่าเป็นค าทีรู่จ้กักนัทัว่ไปในฐานะทางเลอืกใหมข่อง

ซอฟตแ์วรท์ีใ่ชไ้ดฟ้รโีดยไม่ละเมดิลขิสทิธิ ์การบมูของค าน้ีคงตอ้งยกความดใีหก้บัลนุิกสท์ะเลและ
ออฟฟิศทะเลซึง่รูจ้กักนัแพร่หลายพรอ้มๆกบัยคุของคอมพวิเตอรเ์อือ้อาทร ผูเ้ขยีนเองกอ็ยากเหน็
การใชง้านซอฟตแ์วรโ์อเพนซอรส์ขยายวงมากขึน้จงึขอใชบ้ทความนี้เพื่อใหข้อ้มลูเกี่ยวกบัโปรแกรม 
Octave ซึง่เป็นซอฟตแ์วรต์วัหนึ่งทีเ่หมาะสมส าหรบัใชใ้นการศกึษาและวจิยัในวศิวกรรมสาขาต่างๆ 
โปรแกรม Octave 

โปรแกรม Octave เป็นซอฟตแ์วรส์ าหรบัการค านวณเชงิเลข (numerical computation) ที่
เผยแพรแ่บบโอเพนซอรส์ภายใต ้GNU General Public License นอกจากเรือ่งค่าใชจ้า่ยทีเ่ป็นศูนย์
แลว้จดุเด่นของ Octave คอืการมรีปูแบบของภาษาและค าสัง่ทีค่ลา้ยคลงึกบัโปรแกรม MATLAB ซึง่
เป็นซอฟตแ์วรท์ีใ่ชง้านกนัอยา่งแพรห่ลายในวศิวกรรมสาขาต่างๆ ทัง้นี้ต าราเรยีนหลายๆเล่มไดม้ี
การน า MATLAB มาใชป้ระกอบเนื้อหาภายในเล่มซึง่โคด้ส่วนใหญ่สามารถน ามาใชใ้น Octave โดย
ไมต่อ้งแกไ้ขหรอืแกไ้ขชื่อค าสัง่ใหต้รงกนัเท่านัน้ อยา่งไรกต็ามโปรแกรม Octave ยงัมขีอ้จ ากดั
หลายอยา่งเมือ่เทยีบกบั MATLAB ไดแ้ก่ 
 ชุดค าสัง่ของ Octave จะคลา้ยค าสัง่ในโปรแกรม MATLAB รุน่ที ่4 มากทีสุ่ดโดยจะไมม่ชีุดค าสัง่
บางประเภทใน MATLAB รุน่ 5 หรอื 6  
 จ านวนของชุดค าสัง่เพื่อการค านวณเฉพาะทางยงัน้อยเมือ่เทยีบกบั MATLAB  
 เมือ่เกดิปญัหาในการใชง้าน ผูใ้ชต้อ้งคน้ควา้หรอืสอบถามจากผูใ้ชค้นอื่นๆในอนิเตอรเ์น็ตเอง  
จากประสบการณ์ของผูเ้ขยีนทีใ่ช ้Octave ในการสอน ขอ้จ ากดัขา้งตน้นี้ไม่มผีลกระทบมากนกั 
ดงันัน้เมือ่เทยีบกบัขอ้จ ากดัของ MATLAB ทีแ่ยท่ีสุ่ดส าหรบัคนไทยคอืค่าลขิสทิธิซ์ึง่เริม่ตัง้แต่
ประมาณ 50,000 บาท/ผูใ้ช ้ทุกคนคงเหน็ดว้ยว่าโปรแกรม Octave เป็นทางเลอืกหนึ่งทีน่่าสนใจ
ทเีดยีว  
การติดตัง้โปรแกรม Octave 

การตดิตัง้โปรแกรม Octave เริม่ตน้ดว้ยการดาวน์โหลดไฟลส์ าหรบัระบบปฏบิตักิารที่
ตอ้งการ (ลนุิกส ์ไมโครซอฟทว์นิโดวส ์หรอื Mac OS) จากโฮมเพจ http://octave.sf.net เนื่องจาก 
Octave มกัจะเป็นหน่ึงในซอฟตแ์วรท์ีม่ากบัลนุิกสอ์ยูแ่ลว้ผูเ้ขยีนจงึขออธบิายขัน้ตอนการตดิตัง้
ส าหรบักรณไีมโครซอฟทว์นิโดวสเ์ท่านัน้ ไฟลท์ีใ่ชใ้นการตดิตัง้คอื octave-2.1.50a-inst.exe ซึง่เป็น
โปรแกรมทีจ่ะท าการคดัลอกไฟลข์องโปรแกรม Octave รุน่ 2.1.50a ลงในโฟลเดอรท์ีก่ าหนดพรอ้ม
กบัตัง้ค่าการท างานต่างๆ วธิกีารตดิตัง้คอืใหด้บัเบลิคลกิไฟลท์ีด่าวน์โหลดมาเพื่อสัง่ใหเ้ริม่
กระบวนการตดิตัง้ ในระหว่างการตดิตัง้โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างเพื่อถามรายละเอยีดบางอย่าง
ไดแ้ก่ไอคอนทีต่อ้งการใหต้ดิตัง้และโฟลเดอรส์ าหรบัเกบ็ไฟลต่์างๆดงัในรปูที ่2  

http://octave.sf.net/


    
รปูที ่2 หน้าต่างของโปรแกรมตดิตัง้ Octave 

หลงัจากโปรแกรมตดิตัง้ท าการคดัลอกไฟลล์งในโฟลเดอรท์ีก่ าหนดแลว้จะมกีารถามรายละเอยีด
ของโปรแกรมอื่นทีจ่ าเป็นส าหรบัการท างานไดแ้ก่โปรแกรมแกไ้ขไฟลข์อ้ความ (editor) และ
โปรแกรมแสดงไฟลแ์บบ Postscript ซึง่ถูกก าหนดไวเ้บือ้งตน้เป็นโปรแกรม Notepad และ 
Ghostscript ตามล าดบั ในขัน้ตอนน้ีผูใ้ชส้ามารถกดปุม่ Enter เพื่อยอมรบัขอ้ก าหนดทีม่อียูแ่ลว้ 
หลงัจากตดิตัง้เสรจ็จะมไีอคอนของโปรแกรม Octave แสดงขึน้บนหน้าจอ เมือ่ดบัเบลิคลกิทีไ่อคอน
นัน้หน้าต่างค าสัง่ (command window) ของ Octave กจ็ะปรากฏขึน้มาเพื่อรอรบัค าสัง่จากผูใ้ช ้ 

 
รปูที ่3 หน้าต่างค าสัง่ของ Octave บนไมโครซอฟทว์นิโดวส ์

การใช้งานเบือ้งต้น 
รปูแบบการใชง้านโปรแกรม Octave คอืการป้อนนิพจน์ (expression) ต่างๆไดแ้ก่ค าสัง่ 

ฟงักช์นั ขอ้มลู หรอืเงือ่นไข ณ เครือ่งหมายเตรยีมพรอ้ม >> ในหน้าต่างค าสัง่ เมือ่ผูใ้ชป้้อนนิพจน์ 
เสรจ็และกดปุม่ Enter โปรแกรมจะตอบสนองดว้ยการประมวลผลนิพจน์นัน้แลว้แสดงผลลพัธท์นัที
เมือ่ประมวลผลเสรจ็ ผลลพัธท์ีไ่ดจ้ะถูกน าไปเกบ็ในตวัแปรทีอ่ยู่ทางซา้ยของเครือ่งหมายเท่ากบั ( = 
) หรอืตวัแปรชื่อ ans ในกรณไีมม่กีารก าหนดตวัแปรเพื่อรบัค าตอบ นอกจากการท างานแบบตอบโต้
ทนัท ี(interactive) แลว้สิง่ที ่Octave แตกต่างจากภาษาคอมพวิเตอรท์ัว่ไปคอืการก าหนดตวัแปร 
ไมจ่ าเป็นตอ้งประกาศว่าเป็นตวัแปรส าหรบัเกบ็ขอ้มลูประเภทใด รวมทัง้สามารถก าหนดใหต้วัแปร
เดมิเกบ็ขอ้มลูประเภททีต่่างกนัได ้ทัง้นี้ชื่อของตวัแปรจะตอ้งขึน้ตน้ดว้ยตวัอกัษรเสมอและอาจตาม
ดว้ยตวัอกัษรหรอืตวัเลขกไ็ดโ้ดย Octave จะถอืว่าตวัแปรทีใ่ชต้วัอกัษรใหญ่เลก็ต่างกนัว่าเป็นคนละ



ตวัแปรกนั ชื่อเฉพาะจ านวนหนึ่งจะถูกก าหนดไวส้ าหรบัค่าคงทีไ่ดแ้ก่ pi () Inf () และ NaN 
(Not a number) รปูที ่4 แสดงตวัอยา่งของการป้อนนิพจน์ภายในหน้าต่างค าสัง่ใหก้บั Octave 

 
รปูที ่4 การป้อนค าสัง่และการตอบสนองในหน้าต่างค าสัง่ 

จากรปูที ่4 การป้อนค่าเชงิซอ้นใชก้ารพมิพ ์i หรอื j ก่อนหรอืหลงัตวัเลขเพื่อระบุว่าเป็นค่าจนิตภาพ 
ส่วนการป้อนขอ้มลูประเภทตวัอกัษรหรอืขอ้ความจะใชก้ารลอ้มดว้ยเครือ่งหมาย ‘ ‘ การพมิพ์
เครือ่งหมายอฑัฒภาค (;) ต่อทา้ยนิพจน์จะท าให ้Octave ไมแ่สดงผลบนหน้าจอหลงัจากประมวลผล
เสรจ็  

การค านวณใน Octave จะองิอยูบ่นการประมวลผลขอ้มลูในรปูของเมตรกิซซ์ึง่อาจมสีมาชกิ
ไดท้ัง้ค่าจ านวนจรงิและจ านวนเชงิซอ้น การป้อนค่าของเมตรกิซก์ระท าดว้ยการพมิพค์่าสมาชกิ
ภายในขอบเขตของวงเลบ็ก้ามป ู([ ]) โดยป้อนค่าสมาชกิทลีะแถวแยกดว้ยวรรคหรอืจลุภาค (,) และ
ใชเ้ครือ่งหมายอฑัฒภาค (;) ในการแบ่งแยกระหว่างแถว เช่น การป้อนเวคเตอรแ์บบแถวทีม่สีมาชกิ 
3 ตวัและเมตรกิซข์นาด 3x3 ใหพ้มิพด์งันี้ (เครือ่งหมาย  หมายถงึการกดปุม่ Enter)  
>> V = [ 1 ; 2 ; 3 ]  
>> M = [ 1 , 2 , 3 ; 4 , 5 , 6 ; 7 , 8 , 9 ]   
การอา้งถงึสมาชกิใดๆภายในตวัแปรซึง่เกบ็ขอ้มลูประเภทเมตรกิซใ์ชก้ารใส่ค่าต าแหน่งแถวและ
หลกัภายในวงเลบ็ทีต่ามหลงัชื่อตวัแปร เช่น M(1,1) ส่วนขอ้มลูประเภทเวคเตอรใ์หใ้ส่เพยีงต าแหน่ง
สมาชกิ เช่น V(2) 

ตวักระท าทางคณติศาสตร ์(mathematical operator) ทีส่ามารถใชไ้ดใ้น Octave ไดแ้ก่บวก 
(+) ลบ (-) คณู (*) ยกก าลงั (^) และการกลบัแบบคอนจเูกต (‘) ส่วนการหารแบ่งเป็นการหาร
ทางซา้ย (x = A\b โดย x เป็นค าตอบของสมการ A*x = b) และการหารทางขวา (x = A/b โดย x 
เป็นค าตอบของสมการ x*A = b) ตวัอยา่งเช่นการค านวณหาค าตอบของ R = VTM ซึง่ R เป็น
เวคเตอรแ์บบแถวใหพ้มิพด์งันี้  
>> R = V’ * M  



นอกจากใชต้วักระท าทางคณติศาสตรแ์ลว้ เราสามารถเรยีกใชฟ้งัก์ชนัเพื่อท าการประมวลผลขอ้มลู
โดยพมิพช์ื่อฟงักช์นัพรอ้มทัง้ป้อนขอ้มลูทีจ่ าเป็นภายในวงเลบ็ลอ้ม ตวัอยา่งเช่นการหาส่วนผกผนั
ของเมตรกิซ ์M ใหป้้อนดงัน้ี 
>> N = inv(M)  
หากค่ามติขิองเวคเตอรแ์ละเมตรกิซท์ีใ่ชใ้นการค านวณไมเ่หมาะสม Octave จะท าการแจง้
ขอ้ผดิพลาดออกมาทัง้ในกรณทีีใ่ชต้วักระท าทางคณติศาสตรห์รอืฟงักช์นั 

การสรา้งรปูกราฟใน Octave ใชก้ารเรยีกฟงัก์ชนั plot ซึง่จะท าการแสดงรปูกราฟแบบ 2 
มติทิีม่สีเกลแบบเชงิเสน้ (linear scale) จากขอ้มลูแบบเวคเตอรท์ีร่ะบคุ่าในแกนนอนและแกนตัง้ 
เช่น การสรา้งรปูกราฟของสมการ x2 – 10x + 15 ใหป้้อนดงัน้ี 
>> x = 0:0.1:10;  
>> y = x.^2 – 10*x + 15;  
>> plot(x,y);  
ซึง่เป็นการระบุใหส้รา้งเวคเตอร ์x ทีม่คี่าตัง้แต่ 0 จนถงึ 10 เพิม่ค่าทลีะ 0.1 โดยใชเ้ครือ่งหมาย 
Colon (:) ในการสรา้งเวคเตอรข์องตวัเลขทีม่คี่าเรยีงกนั จากนัน้เป็นการค านวณค่าของเวคเตอร ์y 
จากสมการ y = x2 – 10x + 15 ซึง่การพมิพเ์ครือ่งหมายจดุ (.) ก่อนตวักระท า ^ หมายความว่าให้
ท าการค านวณในระดบัสมาชกิ (เวคเตอรแ์บบแถวคณูกนัเองโดยตรงไมไ่ด)้ สุดทา้ยจงึเป็นการวาด
รปูกราฟโดยใช ้x เป็นค่าแกนนอนและ y เป็นค่าแกนตัง้ ดงัแสดงในรปูที ่5 

 
รปูที ่5 รปูกราฟของสมการ y = x2 – 10x + 15 

หลงัจากแสดงรปูกราฟผูใ้ชส้ามารถจดัการรปูกราฟทีส่รา้งขึน้ดว้ยการใชค้ าสัง่เช่น title xlabel และ 
ylabel เพื่อตัง้ชื่อหวัเรือ่งของกราฟ ขอ้ความก ากบัแกน X และแกน Y ตามล าดบั ผูใ้ชส้ามารถ
แสดงผลเสน้กราฟมากกว่า 1 เสน้พรอ้มกนัไดด้ว้ยการก าหนดเวคเตอรจ์ านวนมากกว่า 1 คู่เป็น
ขอ้มลูใหก้บัฟงักช์นั plot เช่นการพมิพ ์plot(x1,y1,x2,y2) จะแสดงผลเสน้กราฟ 2 รปูลงบนหน้าต่าง
เดยีวกนัโดยรปูกราฟแรกจะองิบนขอ้มลูของคู่เวคเตอร ์x1 และ y1 ส่วนรปูกราฟทีส่ององิบนขอ้มลู
ของคู่เวคเตอร ์x2 และ y2  
การวิเคราะหร์ะบบควบคมุ 



ในหวัขอ้นี้จะสาธติการประยุกตใ์ชโ้ปรแกรม Octave เพื่อวเิคราะหป์ญัหาในสาขาวศิวกรรม
ระบบควบคุม ตวัอยา่งทีใ่ชใ้นครัง้นี้คอืระบบควบคุมต าแหน่งของมอเตอรก์ระแสตรงทีต่่ออยูก่บัภาระ
โหลดจากหนงัสอื Automatic Control Systems ทัง้นี้แบบจ าลองทางคณติศาสตร ์(mathematical 
model) ของมอเตอรเ์มือ่ผ่านการแปลงลาพลาส (Laplace transform) และแทนค่าพารามเิตอรต่์างๆ
แลว้จะเขยีนไดใ้นรปูของฟงักช์นัโอนยา้ย (transfer function) ระหว่างแรงดนัเขา้ของขดลวดอา
เมเจอร ์Ea(s) และต าแหน่งเชงิมุมของแกนหมนุมอเตอร ์(s) ดงันี้ 
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s

KsK

s

K
KsK

IpI
p


)(  

ขัน้ตอนแรกในการใช ้Octave เพื่อศกึษาระบบควบคุมใดๆคอืการสรา้งแบบจ าลองดว้ยการ
ใชฟ้งักช์นั tf2sys เพื่อสรา้งองคป์ระกอบต่างๆภายในระบบ ขอ้มลูทีผู่ใ้ชต้อ้งป้อนใหฟ้งักช์นั tf2sys 
คอืสมัประสทิธิข์องโพลโินเมยีลของเทอมเศษและเทอมส่วนของฟงักช์นัโอนยา้ย การป้อนฟงักช์นั
โอนยา้ยของมอเตอรแ์ละตวัควบคุมซึง่ม ีKp เท่ากบั 1 และ KI เท่ากบั 0.5 ใหพ้มิพด์งันี้  
>> Kp = 1;  
>> Ki = 0.5;  
>> motor = tf2sys([4500] , [1 , 361.2 , 0]);  
>> PI = tf2sys([Kp , Ki] , [1 , 0]);  
เมือ่ป้อนขอ้มลูเรยีบรอ้ยแลว้จะเขา้สู่ข ัน้ตอนของการวเิคราะหซ์ึง่ในทีน้ี่จะเป็นการศกึษาผลกระทบ
ของตวัควบคุมทีม่ต่ีอผลตอบสนองเชงิความถีโ่ดยใชฟ้งักช์นั sysmult เพื่อสรา้งแบบจ าลองทีเ่กดิ
จากการต่อเชื่อมตวัควบคุมเขา้กบัมอเตอร ์จากนัน้จงึใชฟ้งักช์นั bode เพื่อค านวณหาผลตอบสนอง
เชงิความถีแ่ละสรา้งกราฟออกมาในรปูของ Bode plot (กราฟของอตัราขยาย-ความถี/่เฟส-ความถี)่ 
>> plant = sysmult(motor,PI);  
>> bode(plant);  



 
รปูที ่6 ผลตอบเชงิความถีเ่มือ่ต่อตวัควบคุมแบบ PI เขา้กบัมอเตอร ์

จากกราฟของผลตอบเชงิความถีใ่นรปูที ่6 เราพบว่าค่า Phase margin (180o - ค่าเฟส ณ ต าแหน่ง
อตัราขยายเท่ากบั 0 dB) มคี่าประมาณ 90o ซึง่เป็นการยนืยนัว่าหากเราใชต้วัควบคุมทีม่คี่า Kp = 1 
และ KI = 0.5 แลว้ระบบควบคุมนัน้จะมเีสถยีรภาพ 

นอกจากการวเิคราะหใ์นเชงิความถีแ่ลว้ เราสามารถพจิารณาการตอบสนองในเชงิเวลาของ
ระบบควบคุมมอเตอรท์ีม่ต่ีอการเปลีย่นแปลงแรงดนัอา้งองิอยา่งฉบัพลนัดว้ยการใชฟ้งักช์นั 
buildssic เพื่อเปลีย่นโครงสรา้งเป็นระบบวงปิด (closed-loop system) โดยใชก้ารป้อนกลบัแบบลบ 
(negative feedback) จากนัน้จงึใชฟ้งักช์นั step เพื่อท าการค านวณและสรา้งรปูกราฟของต าแหน่ง
แกนหมุนทีเ่วลาต่างๆโดยถอืว่าสญัญาณเขา้เป็นสญัญาณขัน้ (step input) ดงัแสดงในรปูที ่7 
>> clplant = buildssic([1 , -1],[ ],[ ],[ ],plant);  
>> step(clplant);  

 
รปูที ่7 กราฟแสดงต าแหน่งแกนหมุนเมือ่มสีญัญาณเขา้แบบขัน้ 

บทสรปุ 
บทความนี้ไดแ้นะน าโปรแกรม Octave ซึง่เป็นซอฟตแ์วรท์ีเ่ผยแพรใ่นแบบโอเพนซอรส์

ส าหรบัใชท้ดแทนโปรแกรม MATLAB ถา้ผูใ้ดสนใจทีจ่ะศกึษาการใชง้านในรายละเอยีดมากขึน้
สามารถศกึษาไดจ้ากคู่มอืการใชง้านซึง่ถูกตดิตัง้มาในรปูไฟลแ์บบ html พรอ้มกบัโปรแกรม Octave 
อยูแ่ลว้ นอกจากนี้หนงัสอืทีส่อนการใชง้านโปรแกรม MATLAB ทัว่ไปกส็ามารถใชไ้ดเ้ช่นเดยีวกนั 
ในกรณทีีป่ระสบปญัหาในการใชง้านทีไ่ม่มอีธบิายในคู่มอืกอ็าจส่งอเีมลเ์พื่อถามกลุ่มผูใ้ชโ้ดยผ่าน
ระบบเมลล์งิลสิต ์(mailing list) ของโฮมเพจของ Octave ได ้ 



ข้อมลูอ้างอิง 

 B.C. Kuo and F. Golnaraghi, “Automatic Control Systems”, John Wiley & Sons, 2003 
 http://www.octave.org, โฮมเพจอย่างเป็นทางการของโปรแกรม Octave 
 http://octave.sf.net โฮมเพจของกลุ่มนกัพฒันาซึง่ช่วยกนัสรา้งไฟลข์องโปรแกรม Octave 

ส าหรบัใชง้านบนเครือ่งคอมพวิเตอรร์ุน่ต่างๆ 
 

http://www.octave.org/
http://octave.sf.net/

